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"STAR" -  Техника линейных перемещений

Шариковые
рельсовые
направляющие

Стандартные рельсовые направляющие 
Рельсовые направляющие с каретками 
из алюминия
Рельсовые направляющие "Супер" 
Широкие рельсовые направляющие 
Дополнительные элементы

Миниатюрные рельсовые направляющие 
Направляющие на кулачковых роликах

Роликовые рельсовые 
направляющие

Направляющие 
с шариковыми 
втулками

Шариковые втулки 
Линейные устройства 
Валы
Опорные рейки для валов 
Подставки для валов

Шариковые опоры качения 
Другие технические детали

Шариковинтовые пары

Системы
линейных

Линейные каретки • Ш ариковинтовая пара
• Зубчато-ременная передача

перемещений Линейные модули • Ш ариковинтовая пара
• Зубчато-ременная передача
• Зубчато-реечная передача
• Пневматический привод
• Линейный двигатель 

Компактные модули • Ш ариковинтовая пара 

Столы с рельсовыми • Ш ариковинтовая пара 
направляющими • Линейный двигатель

Профильная система ALU-STAR

Устройства управления, двигатели, 
электрические принадлежности

Электроцилиндры
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MKK
-  Конструкция  и те х н и ч е с ки е х а р а кте р и с ти ки 16
-  М К К  1 5 -6 5  с упло тнитель но й  накладкой 30 "ТШ1
-  М К К  2 0 -8 0  с упло тнитель но й  накладкой 34 cmQrm
-  М К К  2 5 -1 1 0  с уплотнительной накладкой 38
-  М К К  3 5 -1 6 5 42

Линейные модули MKR (с шариковой рельсовой направляющей и зубчато-ременной 
передачей) 46 MKR

-  Конструкция  и те х н и ч е с ки е х а р а кте р и с ти ки 46 гщ р
-  M KR 1 5 -6 5  с уплотнительной накладкой 52 (51^15)
-  M KR 2 0 -8 0  с уплотнительной накладкой 58
-  M KR 2 5 -1 1 0  с уплотнительной накладкой 64
-  M KR 3 5 -1 6 5 70

Линейные модули MLR (с направляющей на кулачковых роликах и зубчато-ременной 
передачей) 76 MLR

-  Конструкция  и те х н и ч е с ки е х а р а кте р и с ти ки 76 4  / -ф.

-  MLR 1 0 -8 0 80 foT°Ho)

-  MLR 1 0 -1 1 0 84

Установка выключателей MKK, MKR, MLR 88
Линейные модули MKP (с интегрированной шариковой рельсовой направляющей 
и пневмоприводом) 92 MKP

-  Конструкция  и те х н и ч е с ки е х а р а кте р и с ти ки 92
-  M K P  1 5 -6 5 100
-  M K P 2 0 -8 0 104
-  У с та н о в ка  вы клю чателей 108
-  Д ем пф еры 110
-  Д ер ж а те л ь  д е м п ф е р а , п ер ехо д н ик 111

Линейные модули MKR/MKZ (с двумя шариковыми рельсовыми направляющими MKR
и зубчато-ременной/реечной передачей) 112 MKZ

-  M KR 2 5 -1 4 5 112 5 ?  5 5
-  M K Z 2 5 -1 4 5  H для го р изон тал ьн ой  работы 120 I^WWVWW^

-  M K Z  2 5 -1 4 5  V  для вертикал ьной работы 128
-  У с та н о в ка  вы клю чателей 136
-  П ринадлеж ности 141

Двигатели 142
Инструкции по монтажу 144
Документация 148
Система сборки для линейных модулей 150
-  В озм ож ности  сборки 152
-  С оединительны е элем енты 154
-  С б о р ка  линейны х м одулей с пом ощ ью  м онтаж ны х эл ем ен то в  STAR 156
-  Р азм ерны е чертеж и 164
-  М о нтаж ны е прин ад л еж но сти 172

Запрос/Заказ (формуляр) 175
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Линейные модули "STAR"
Путь к решению многих задач

Задачи

Д л и н а

Д о п у с т и м ы е  н а г р у з к и  

и м о м е н т ы

С т а т и ч е с к а я  н а г р у з к а

С к о р о с т ь

Т о ч н о с ть

К о м п л е к т а ц и я  с и с т е м ы  

п р и в о д о м

С и с т е м а  к о м м у т а ц и и

М н о г о к о о р д и н а т н а я  с и с т е м а

П р и н а д л е ж н о с т и

Д о к у м е н т а ц и я
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Д о  1 2  м е т р о в

Д о п у с т и м а я  н а г р у з к а  С  д о  4 9 7 0 0  Н 

П р о д о л ь н ы й  м о м е н т  M L д о  2 9 0 0  Н м  

К р у т я щ и й  м о м е н т  M t д о  1 0 4 0  Н м

Д о  1 0 0 0  к г

Д о  1 0  м /с

П о в т о р я е м о с т ь  д о  0 .0 0 5  м м  

Т о ч н о с т ь  п о з и ц и о н и р о в а н и я  

д о  0 .0 1  м м

С е р в о д в и г а т е л ь  п е р е м е н н о г о  т о к а  

и л и  ш а г о в ы й  д в и га т е л ь  с  м о н т а ж н о й  

о п о р о й , м у ф т а  и л и  с и н х р о н н ы й  

р е м е н ь  (п л ю с  б л о к  у п р а в л е н и я )

М е х а н и ч е с к и е  и и н д у к ти в н ы е  

в ы кл ю ч ател и

В о з м о ж н о с т ь  к о м б и н и р о в а н и я  

и з  м о н т а ж н ы х  э л е м е н т о в

З а ж и м н ы е  у с т р о й с т в а , м о н т а ж н ы е  

о п о р ы , Т -о б р а з н ы е  п а з ы  и т .д .

И з м е р е н и е  м о м е н т а  т р е н и я  

О т к л о н е н и е  х о д а  

Т о ч н о с т ь  п о з и ц и о н и р о в а н и я
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Линейные модули "STAR"
Обзор систем MKK, MKR, MLR

Линейные модули STAR представляют собой 
готовые к монтажу прецизионные системы 
линейного перемещения, сочетающие в себе 
высокую производительность и компактную 
конструкцию.
Отличное соотношение между техническими 
характеристиками и стоимостью.
Короткие сроки поставки.

Линейные модули с 
шариковыми рельсовыми 
направляющими и преци
зионными шариковинто
выми парами.
Для высоких допустимы х  
нагрузок, высокой точности  
позиционирования и повто
ряем ости.

MKK

Конструкция:
-  Готовые к м онтаж у линейны е модули любой заданной длины.

-  Ком пактная алю м иниевая рам а со встроенной профильной  
рельсовой систем ой "STAR" с возможностью  выбора:

-  Ш ариковой рельсовой направляю щ ей
-  Направляю щ ей на кулачковых роликах

-  Привод осущ ествляется с помощью:

-  Ш ариковинтовой пары "STAR"
-  З уб чато -рем ен но й  передачи для скоростей пер ем ещ ения  

до 10 м /с  (для направляю щ ей с кулачковыми роликам и)

►  Уплотнение из специального  
пластика или нержавею щ ей  
стальной ленты

Принадлежности:
-  Серводвигатель переменного  

тока или шаговый двигатель  
с систем ой управления

-  Редуктор с разным  
передаточны м  числом

-  Выключатели 
(индуктивны е и м еханические)

-  Ш тепсельный разъем

-  Кабельный канал
из алю м иниевого профиля

^  П рецизионная ш ар ико винто 
вая пара "STAR" из катаного  
м атериала с одиночной  
цилиндрической гайкой  
без зазо р а , класс допуска 7, 
ход до 4 0  мм.

Линейные модули "STAR" 
с шарико-винтовой парой 

типа MKK

►  Торцовый блок с центрирую щ им  
о тверстием  и установочны ми о твер 
стиям и для приводов.

Для М К К  3 5 -1 6 5 :

Герметичное сильф онное уплотнение  
из полиэф ирного пластика, обе стороны  
которого  им ею т полиуретановое  
покры тие. М асло - и влагоустойчиво.

В озм ожность центральной  
см азки ш ариковы х рельсовых 
направляю щ их и прецизионны х  
ш ариковинтовы х пар "STAR" с 
обеих сторон; подходит только  
консистентная см азка .

У  MLR: ж идкостная  центральная  
см азка .
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Интеллектуальная автоматика повышает производительность

Линейные модули с шариковой 
рельсовой направляющей и 
зубчато-ременной передачей
Благодаря высоким допустим ы м  
нагрузкам  и оптим альном у ходу, 
встроенная б еззазо рн ая  ш ар и ко 
вая рельсовая направляю щ ая  
STAR обеспечивает п ер ем ещ ен и е  
больш их н агрузок с высокой  
скоростью  (до 5 м /с ).

MKR

Линейные модули с направляю
щей на кулачковых роликах и 
зубчато-ременной передачей
Благодаря своей специальной  
конструкции, встроенная б е з з а 
зорная направляю щ ая на кулачко
вых роликах STAR является и д е
альной направляю щ ей для очень 
высоких скоростей  
(до 10 м /с е к ).

MLR

Новый тип уплотнения из 
нерж авею щ ей стальной ленты  
(поставляется такж е и без  
уплотнения)

Торцовый кожух с встроенной  
систем ой натяжения ремня. 
Ременны й шкив с ш ариковы ми  
подш ипникам и с ресурсны м  
см азы ванием

М о нтаж  конструкции: 
с помощ ью  Т-образны х пазов или 
резьбовы х отверстий  
в каретке

►  Редуктор для MKR:
изм еняем ое передаточное число 
обеспечивает оптим альное соответствие  
м еж ду п ер ем ещ аем ой  массой  
и силой инерции двигателя привода

^  Н аправляю щ ие ремня
с уплотнительной накладкой с зазор ом  
и пластм ассовой боковой накладкой. 
Щ етки очистителя расположены  
на торцах. Д анная  си стем а  
уплотнения не тр ебует  
никакого  технического  
обслуживания

^  Не требую щ ий обслуживания
циф ровой серводвигатель п ерем енного
тока со встроенны м то р м озом  и обратной связью

►  И зм еняем о е передаточное число  
обеспечив ает оптим альное со о т
ветствие м еж ду п ер ем ещ аем ой  
м ассой и инерционной постоянной  
двигателя привода.

П ланетарная передача, встроен
ная в ременны й приводной шкив  
для обеспечения высоких д и н а м и 
ческих хар актер и сти к привода.
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Линейные модули "STAR"
Обзор системы MKP

Линейные модули STAR представляют собой готовые к монтажу 
прецизионные системы линейного перемещения, сочетающие в себе 
высокую производительность и компактную конструкцию. 
Отличное соотношение между техническими характеристиками 
и стоимостью. 
Короткие сроки поставки.

Конструкция:
-  Компактная прецизионная алю миниевая рам а (основная конструкция) со встроенной ш ариковой рельсовой 
направляю щей системы STAR

-  Пневматический привод с использованием встроенного цилиндра с ременной передачей

-  Концевые уплотнительные блоки с ременными направляющими шкивами на шариковых подш ипниках

-  Алюминиевая каретка с двумя встроенными подвижными блоками

Принадлежности:
-  Демпферы

-  Выключатели

-  Ш тепсельный разъем для выключателей

-  Герметичный ш ланг для Т-образны х пазов

^  В результате использования встроенной  
ш ариковой рельсовой направляю щ ей и 
рабочего  давления до 10 бар, высокая 
точность пер ем ещ ен ия  успеш но со чета
ется с высокой точностью  хода в п р е 
дельных д иапазо н ах

^  Плавное то р м ож ен ие д аж е на высоких 
скоростях благодаря использованию  
регулируемого пневматического конечно
го демпф ирования или демпф еров, 
установленны х снаружи

^  Малые утечки благодаря герм етичной  
кам ере цилиндра

^  Длительны й срок службы и низкий коэф ф ициент  
трения обеспечиваю тся благодаря использованию :

-  ременных шкивов с прецизионными шариковыми  
подш ипникам и, не требую щ им и обслуживания

-  отцентрированной направляющей системы ремня

-  износостойких материалов для изготовления ремня  
натяжения, порш невы х и рем енны х сальников
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Интеллектуальная автоматика повышает производительность

Линейные модули со встроен
ной шариковой рельсовой 
направляющей и пневмати
ческим приводом
Оптимальный ход, высокие допус  
тимые нагрузки и хорош ая ж е с т 
кость благодаря использованию  
встроенной беззазорной ш арико
вой рельсовой направляющей  
STAR и герметичной камеры  
цилиндра.

^  О птимальная защ и та  ш ариковой рельсовой  
направляю щ ей обеспечивается ее располо
ж ени ем  внутри главной конструкции, а 
такж е дополнительным уплотнением  в виде 
полиуретановой (1 5 -6 5 ) или стальной (2 0 
80 ) накладки, а такж е боковой уплотнитель
ной накладки, расположенной в каретке

Небольш ая высота благодаря овальной конструкции  
поршня, высокой гибкости запатентованного ремня  
натяжения (ЕР 0 3 8 4  03 2  В1) и встроенной  
шариковой рельсовой 
направляющей

Подклю чение сж атого  воздуха к ли нейно
му модулю возм ожно только с одной сто 
роны благодаря использованию внутренних 
воздуховодов; никаких дополнительны х  
воздушных линий не требуется; возможно  
такж е подключение с обеих сторон

^  Благодаря основной конструкции, наличию  
Т-образны х пазов на каретке , а такж е винтов  
с внутренней резьбой в концевых уплотнительных 
блоках, центрирование и установка приспособле
ний не вызывает никаких проблем

^  Центральная си стем а см азки в ш ариковой рельсо
вой направляю ш ей STAR, доступная с любой  
стороны , сн иж ает затраты  на техническое обслу
ж ивание оборудования

^  Выключатели, настраиваемы е во всем д и а п а 
зоне хода. Выключатели срабаты ваю т от 
встроенных постоянных магнитов

RRS 82 402/11.99 9



Линейные модули "STAR"
Обзор системы MKR 25-145

Линейные модули STAR представляют 
собой готовые к монтажу прецизионные 
системы линейного перемещения, соче
тающие в себе высокую производитель
ность и компактную конструкцию.
Отличное соотношение между техничес
кими характеристиками и стоимостью. 
Короткие сроки поставки.

Конструкция:
-  Анодированная алю м иниевая основная конструкция  

с высокой внутренней жесткостью

-  Д ве ш ариковы е рельсовые направляю щ ие системы  STAR 
с уплотнительны ми накладками и с двумя длинными  
подвижны ми блоками каждая

-  К аретка из алю м иниевого профиля

-  П редварительно натянутый зубчаты й рем ень

-  Встроенная планетарная передача в приводном шкиве

Принадлежности:
-  М онтажная опора двигателя, муф та с редуктором или 

без него для подклю чения к двигателю

-  Серводвигатель перем енного тока (по заказу  возможна  
поставка других типов двигателя)

-  Выключатели (индуктивные и механические)

MKR 25-145: линейный 
модуль с двумя шариковыми 
рельсовыми направляющими 
и зубчато-ременной 
передачей
Для высоких значений м ом ента  
и высоких скоростей

MKR 2 5 -1 4 5

RRS 82 402/11.99



Интеллектуальная автоматика повышает производительность
Обзор системы MKZ 25-145 H/V

Конструкция:
-  Анодированная алюминиевая основная конструкция с высокой внутренней  

ж есткостью

-  Д ве ш ариковы е рельсовые направляю щ ие STAR с уплотнительны ми накладками  
и с двумя длинными подвижны ми блоками каждая

-  К аретка из алю м иниевого профиля

-  Реечная передача (закаленная и отш лиф ованная) с планетарной передачей, 
обеспечиваю щ ей низкие уровни рабочего  ш ума

-  Винтовая передача с небольш им зазо р о м , с м онтажной опорой двигателя и 
муфтой для подклю чения двигателя

Принадлежности:
-  Серводвигатель перем ен н ого  тока

-  Выключатели (индуктивные и механические)

-  Устройствауправления

MKZ 25 -145  Н для горизонтальной 
работы: линейный модуль 
с 2 шариковыми рельсовыми 
направляющими и реечной 
передачей
Для высоких значений м ом ента и для 
передачи больших нагрузок с высокой 
скоростью в длинных диапазонах  
хода.

MKZ 25 -145  V для вертикаль
ной работы: линейный модуль 
с 2 шариковыми рельсовыми 
направляющими и реечной 
передачей 
Для вы сокихзначений м ом ента и 
безопасного  подъема тяжелого веса  
с перем ещ аю щ ейся рамой (неподвижная  
каретка с редуктором, двигатель и 
многопозиционный выключатель).
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Линейные модули "STAR"
Обзор двигателей и систем управления
Выбор двигателя
зависит от используемых контроллеров 
и систем управления

Для достижения наиболее эконом ически  
эф ф ективного решения любой конкретной 
задачи у заказчика есть возможность выбо
ра соответствующ ей комбинации д ви га 
тел ь/контроллер .

Комбинация двигатель/контроллер 
должна всегда учитываться при разм ер
ном определении привода.

Более подробная информация о 
двигателях и системах управления 
дается в каталоге RD 82 701 
"Устройства управления, двигатели, 
электрические принадлежности"

Цифровой серводвигатель переменного тока*

J 1

M KD

M HD

1-1 L

M KD

Мини-привод

П ПU 1_1 M M D  042A  
M M D  082A

3-фазный шаговый двигатель

*В наличии имеются также аналоговый 
серводвигатель перем енного тока типа 
МАС и аналоговые контроллеры типа TDM.

V R D M  397  
V R D M  3 9 1 0  
V R D M  3 9 1 3

1 2 RRS 82 402/11.99



DKC
Цифровой контроллер
Э коном ически  
эффективное решение 
для одно- и много
координатных систем

Цифровой модуль 
позиционирования 
и цифровые управляющие 

DKS устройства
Универсальное решение 
для однокоординатной 
системы

Цифровые контроллеры и 
аналоговый модуль позицио
нирования с использованием 

DDS обратной связи
Удобное решение для много
координатных систем

ашш1вша
DMD

ашш
1вша
DMD г - ^

Щ * |. S . т

IQJE

DMD Цифровой контроллер

га,
Блоквывода 

WD3 мощности
для установки шкафа 
управления

ш

PC

Пультуправления 
контроллера на базе 
персонального компьютера
Контроллер ш агового 
двигателя

Управляющие устройства 
STAR одно- и многокоординат

ного позиционирования с 
step блоком вывода мощности

Комплектное решение

Линейные модули могут постав
ляться в комплекте с двигателем, 
контроллером и системой управ
ления
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Линейные модули "STAR"
Обзор типов с допустимыми нагрузками

Обозначение типа (размера)
Линейные модули обозначаются 
по своим типам и разм ерам .

Типы охватывают также аналогичные 
конструкции без приводов.

Тип

Линейный модуль (пример)= M
Система Линейный модуль (М)

Направляющая = Шариково-рельсовая направляющая (K) 
Направляющая на кулачковых роликах (L)

K

Привод Зубчатый ремень (R)
Прецизионная шариковинтовая пара (K) 
Пневматический привод (P)
Реечный привод (Z)

Размеры
направляющей

Шариково-рельсовая Направляющая
направляющая с кулачковыми роликами

Ж

Размер

R 20-80

Размеры
рамы

Примечание: все линейные модули 
могут поставляться и без приводов Тип Направляющая Привод

MKR
MKZ

55 И
Две шариковых 

рельсовых 
направляющих

Ч .Aaaaww^.__'

Зубчато-ременная
передача

j/WWWVW\j

Реечная передача

Линейный
модуль

MKK
Шариковая
рельсовая

направляющая

\ X E l |  = " f c c o

Шариковинтовая
пара

MKR
Шариковая
рельсовая

направляющая

(  Г 4—V. ^ w w v w ^ .  У
Зубчато-ременная

передача

MLR
^ ------- i— Ж

Направляющая 
на кулачковых 

роликах

Г о Г ^ ^ Т о )V. i v w w w ^  У
Зубчато-ременная

передача

MKP L o J
Шариковая
рельсовая

направляющая
Пневматический

привод
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Обзор линейных модулей 
с допустимыми нагрузками

Что касается оптимального срока Не допускается превышение следу-
службы, допустимыми нагрузками ющих значений:
являются нагрузки, составляющ ие -  макс. допустим ого  отклонения
примерно 20% величины динами- -  разреш енного крутящ его момента
ческой нагрузки и момента на валу привода
(С, Mt, M L) -  максимально допустимых сил для

типа MLR
-  разреш енной скорости

65 х 85
Размеры 

80 х 100
А х Н (мм)

110 х 129 165х 195
Линейный

модуль
Допустимая 
дин.нагрузка 
С х (^  Cy(N)

Линейный
модуль

Максимально 
допустимая 

дин.нагрузка 
С х (^  Cy(N)

Линейный
модуль

Максимально 
допустимая 

дин.нагрузка 
С х (^  Cy(N)

Линейный
модуль

Допустимая 
дин.нагрузка 
С х (^  Cy(N)

MKK 15-65 12670 MKK 20-80 30540 MKK 25-110 37030 MKK 35-165 68060

MKR 15-65 12670 MKR 20-80 30540 MKR 25-110 49380 MKR 35-165 68060

MLR 10-80 1715010050 MLR 10-110 3100018200

MKP 15-65 16250 MKP 20-80 30540

Рекомендуемая нагрузка
(значение, выведенное на 
основании имеющегося опыта)

145 х 215

MKR 25-145 98700
MKZ 25-145H 98700
MKZ 25-145V 98700

RRS 82 402/11.99



STAR - Линейные модули МКК...
Конструкция и технические характеристики

М К К .:  Линейные модули с шариковой рельсовой 
направляющей и шариковинтовой парой для 
обеспечения больших усилий подачи, точного 
позиционирования и повторяемости

Увеличенный путь перемещения 
благодаря специальному 
защитному уплотнению

МКК35-165 
с сильфонным 
уплотнением

Основными элементами линейных модулей М К К . являются:
-  к о м п а к т н а я , а н о д и р о в а н н а я  а л ю м и н и е в а я  р а м а

-  в с тр о е н н а я  ш а р и к о в а я  р ел ь со в ая  н а п р а в л я ю щ а я  с и с те м ы  STAR

-  к а р е т к а  с ц е н тр а л ь н о й  с м а зк о й

-  б е з з а з о р н а я , н а с т р о е н н а я  п р е ц и з и о н н а я  ш а р и ко в а я  вин то вая  п а р а  STAR  
(в н аличии т а к ж е  и м е е тс я  ко н с тр у кц и я  М К К ... б е з  п р и в о д а )

-  у с т а н а в л и в а е м ы е  в ы кл ю чател и

-  с е р в о п р и в о д  п е р е м е н н о го  то ка  или ш аговы й д в и га те л ь  (по  з а к а з у  во зм о ж н ы  д р у ги е  
типы  д в и га т е л е й )

-  м о н та ж н а я  о п о р а  д в и га те л я , м уф та или б о ко в о й  п р и в о д  с си нхро н ны м  р е м н е м  
для п о д к л ю ч е н и я  д в и га те л я

-  кр ы ш ка  в виде:

-  п л а с тм а с с о в о й  н а кл а д ки  для М К К  1 5 -6 5

-  к о р о з и о н н о с то й к о й  стал ь но й  н акл а д ки  со гл а с н о  D IN  1 7 2 3 0 /E N  1 0 0 8 8  
для М К К  2 0 -8 0  и М К К  2 5 -1 1 0

-  си л ь ф о н н о го  у п л о тн е н и я  для М К К  3 5 -1 6 5

-  у п р а в л я ю щ и е  у с т р о й с т в а

16 RRS 82 402/11.99



Общие технические характеристики Все каретки оснащены двумя подвижными блоками

Линейный
модуль

Ш арико
винтовая

пара

d0 x P

Длина
каретки

(mm)

Допустимая динамическая 
нагрузка С

Направ- ШВП Неподв. 
ляющая опоры 

(N) (N) (N)

Динамический
момент

Mt ML

(Nm) (Nm)

П ерем е
щаемая

масса

(kg)

М акси
мальная
длина

Lmax
(mm)

Плоскостной 
момент инерции

Ix Iy
(cm4) (cm4)

без - - 6 000

MKK 15-65
16 x 5 

16 x 10
190 12 670 12 300 

9 600 17 000
120 449 1,8

2 500
79,2 90,2

16 x 16 9 300
без 260 - - 2,2 6 000

16 x 10 9 600

MKK 20 -80
16 x 16

260 30 540
9 300

17 000 389 1 527 2,6 2 500 169 21120 x 5 14 300
20 x 20 13 300

без 310 - - 3,8 10 000
32 x 5 21 500

MKK 25 -11 0 32 x 10 
32 x 20 310

37 030 31 700 
19 700 26 000

698 1 721
4,9 3 000

515 664

32 x 32 19 500
без 400 - - 9 690 14,0 12 000

40 x 5 29 100
MKK 35 -16 5 40 x 10

400
68 060 50 000

29 000
1 445

3 980 16,0 4 000
2 574 3 527

40 x 20 37 800
40 x 40 37 000

Модуль упругости Е E = 70 000 N/m m 2

Длина, превышающая Lmax Длина, превышающая Lmax, возможна
по заказу

П рим ечания к значениям  
моментов и допустимы х  
д ин ам и ческих нагрузок

Значения моментов и допустимых дина
мических нагрузок основаны на переме
щении 100 000 м.

Часто они базируются и на перемеще
нии только 50 000 м.

В этом случае для сравнения: значения 
С , Mt и M L из таблицы STAR необходимо 
умножить на 1.26.

Допустимые нагрузки для шариковинто
вых пар совпадают с DIN 69051.

М ас са
В расчет массы не входит двигатель, 
переключатели или боковой привод с 
синхронным ремнем.

Формула массы:

М асса (кг/м м ) ■ длина L (мм) + масса 
всех деталей постоянной длины (ка
ретка, торцовые блоки и т.д.) (кг).

Линейный ШВП Длина каретки Масса
модуль (mm) (kg)

MKK 15-65 бе з 190 0,0063 L + 2,0
с 190 0,0077 L + 3,0

MKK 20 -80
бе з 260 0,0100 L + 2,3

с 260 0,0120 L + 3,8

MKK 25 -11 0
бе з 310 0,0160 L + 4,0

с 310 0,0217 L + 7,2

MKK 35 -16 5
бе з 400 0,0368 ■L + 18,5

с 400 0,0448 ■L + 23,5

Т Ш 1
ггаГ^ст

MKK
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STAR - Линейные модули МКК...
Конструкция
Конструкция

Тип М К К

1 Прецизионная шариковинтовая 
пара с беззазорной цилиндрической 
одиночной гайкой

2 Неподвижная опора торцового блока

3 Уплотнительная накладка

4  Каретка с подвижным блоком

5 Крепление защитной накладки

6 Торцовая крышка

7  Анодированная алюминиевая рама

13 Сильфонный защитный чехол на
М КК 35-165

Принадлежности:

8 Включающий кулачок

9 Индуктивный выключатель

10 Механический выключатель

11 Кабельный канал

12 Штепсельный разъем

14 Шаговый двигатель

15 Монтажная опора двигателя

16 Серводвигатель

17 Боковой привод с синхронным 
ремнем

18 RRS 82 402/11.99



Подключение двигателя через 
монтажную опору и муфту

С помощью монтажной опоры и муфты 
двигатель может крепиться ко всем ли
нейным модулям, оснащенным шарико
винтовой передачей.
Монтажная опора используется и для 
крепления двигателя к линейному моду
лю, и в качестве закрытого кожуха для 
муфты.
Ненапряженный крутящий момент элект
ропривода передается через муфту на 
приводной вал линейного модуля.

1 Двигатель
2 Монтажная опора двигателя
3 Муфта
4  Линейный модуль

Т Ш 1
ггаГ^ст

MKK

Подключение двигателя через 
боковой привод с синхронным 
ремнем

Двигатель может подсоединяться ко всем 
линейным модулям и через боковой при
вод с синхронным ремнем. В этом случае 
общая длина будет меньше длины под
ключения двигателя с помощью монтаж
ной опоры и муфты.
Компактный, герметичный кожух обеспе
чивает крепление двигателя и защиту 
ремня. Кроме этого могут использоваться 
разные передаточные числа: (4).
Боковой привод с синхронным ремнем 
может устанавливаться в четырех направ
лениях:
-  снизу (RV01)
-  сверху (RV02)
-  слева и справа (RV03 и RV04)

1 Компактный, герметичный кожух 
обеспечивает крепление двигателя и 
защиту ремня.

2 На М КК 15-65 и М КК 20-80 с i=1.5; i=2; 
Цапфа шариковинтовой пары с опор
ным подшипником

3 Линейный модуль
4  Передаточное число привода с 

синхронным ремнем:
i = 1 : 1 
i = 1 : 1.5 
i = 1 : 2

5 Серводвигатель переменного тока
6 Предварительное натяжение зубчатого 

ремня: Подать усилие предварительно 
го натяжения Fv на двигатель. (Значе
ние Fv указывается во время поставки 
оборудования)

7  Крышка
8 Тянутая, анодированная алюминиевая 

рама
9 Присоединение ременного шкива

с помощью зажимных приспособлений
10 Крышка

- Я

В

8

9
4)__ п у 

л о

С

п

3

4

5

6

7
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STAR - Линейные модули МКК.
Технические характеристики
Прогиб
Одна из особенностей линейных модулей 
состоит в том, что они могут устанавли
ваться на опорах. Однако в таких случаях 
необходимо следить за прогибом модулей, 
так как от этого зависит величина допусти
мой нагрузки.

При превышении максимально допустимо
го прогиба необходимо установить допол
нительную опору

Максимально допустимый Максимально допустимый прогиб Smax зависит от длины L и нагрузки F.

прОгиб 8max А Не допускается превышение Sm !

В рабочих условиях, предполагаю щ их высокие д ин ам и чес
кие нагрузки, опоры необходимо предусм отреть через ка ж 
дые 300 -  600 мм.

Пример Линейный модуль МКК 20-80: 

Из графика МКК 20-80:

L = 2500 mm 

F = 1500 N 

8 = 1,1 mm

Smax = 3,1 mm

Так как величина прогиба 8 находится ниже максимально допустимой величины Sm 
никаких дополнительных опор не требуется.

Данный график действителен 
для следующих условий:

-  прочно закрепленные концы
(от 200 до 250 мм на каждой стороне)

-  от 6 до 8 винтов на каждой стороне

-  фиксированное основание

MKK 15-65

0 1000 2000 3000 4000
L (mm)
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Данные графики действительны 
для следующих условий:

-  прочно закрепленные концы
(от 200 до 250 мм на каждой стороне)

-  от 6 до 8 винтов на каждой стороне

-  фиксированное основание

MKK 20-80

8 (mm)
^ $  О о
о §  о § §

аСЛ?̂  „ « 
II 11 L<

‘-L.

1000 2000 3000 4000 5000 6000
----1------1------

7000 8000
L (m m )

0

MKK

MKK 25-110
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STAR - Линейные модули МКК..
Технические характеристики
Допустимый крутящий 
момент на валу привода Идоп
Представленные значения Мдоп могут ис
пользоваться в следующих условиях:

-  горизонтальный режим работы

-  цапфа шариковинтовой пары без 
шпоночного паза

-  отсутствует радиальная нагрузка на 
цапфу шариковинтовой пары

Соблюдайте номинальный крутящий мо
мент используемой муфты!

8 -

t M (Nm)

16x16

MKK 15-65

7 -

1 n

%
\

6 -  

5 -  

4 -

Q _

I6x IU 4
\

\  \

16x 5
^  -3 - N

2 - •— .
1 _
0 i i I I 1 1 1

250 500 750 1000 1250 1500 1750 2000 2250 2500
L (mm)

Цапфа шариковинтовой пары 
со шпоночной канавкой
Эффект паза и уменьшение среднего ди
аметра требуют от пользователя соблю
дения следующих максимальных значе
ний крутящего момента на валу привода:

Л иней ны й
модуль ^ о п  max (Nm)

M KK 15-65 4,5

M KK 20-80 4,5

M KK 25 -110 18

M KK 3 5 -16 5 60

А  При сравнении граф ика и 
таблицы , в каждом  случае 

должно использоваться более  
низкое зна ч ен и е !

Пример:

МКК 15-65, шариковинтовая передача 
16х5, длина 1000 мм.

Крутящий момент на валу привода Мдоп 
из графика:- 3.2 Nm

Максимально допустимый крутящий мо
мент на валу привода по таблице:
4.5 Nm

По истолкованию, действительный крутя
щий момент на валу привода: 3.2 Nm

8 -

7 -

k M (Nm)

20x20

MKK 20-80

16x16 Л
\

5 -
\

416> 10 4 / /
f

3 - 20x 5 —

1 -

250 500 750 1000 1250 1500 1750 2000 2250 2500 2750 3000

L (mm)

L (mm)
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Допустимая скорость v

Соблюдайте скорость двигателя!
80 -  

70 -  

60 -  

50 -

t v (m/m in) 

16x16

MKK 15-65

\
\

40 -

ОЛ _
16x10

\
4_ _ _ _ _ x

N 430 

20 -  

10 -

16x 5
\

______

n0

i i

1 I i i i l l i i
250 500 750 1000 1250 1500 1750 2000 2250 2500 2750 3000

L(m m )
Т Ш 1

ггаГ^ст

MKK

L (mm)

L (mm)

L (mm)
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STAR - Линейные модули МКК...
Технические характеристики
Характеристики бокового привода с синхронным ремнем, сторона неподвижной опоры для под сое
динения двигателя через боковой привод с синхронным ремнем

Тип двигателя MKD 41B MHD71A

Габаритные размеры (мм) 51 x 88 66 x 116

М омент трения M RRv (Nm) 0,4 0,45

Д опустим ы й крутящ ий 
момент до значения 
длины L=... при

Сниженный момент 
инерции при

Допустим ы й крутящ ий 
момент до значения 
длины L=... при <1)

Сниженный
инерции

момент
при

Передаточное число i = ... i = 1 i = 1,5 i = 1 i = 1,5 i = 1 i = 2 i = 1 i = 2

Тип ремня 16 AT5 16 AT5 16 AT5 16 AT5 25 AT5 25 AT5 25 AT5 25 AT5

Линейный
модуль

ШВП

do x P

L

(m m )

MRv

(Nm )

MRv

(Nm)

JRv JRv

(10-6 kgm 2) (10-6 kgm 2)

L

(m m )

MRv

(Nm )

M Rv

(Nm)

JRv JRv

(10-6 kgm 2) (10-6 kgm 2)

1 6 x  5 1500 2,2 2,0 1500 2,4 1,4

MKK15-65
1 6 x 1 0

1 6 x 1 6

1600

1600

3,2

3,7

3.2

4.2
240 82

1600

1600

3,5

4,3

2,4

3,0
1420 230

20 x 5 2500 2,1 1,9 2500 2,3 1,4

2 0 x 2 0 2500 3,6 4,9 2500 4,3 3,5

MKK 20-80 1 6 x 1 0 1600 2,9 3,5 240 82 1600 3,3 2,5 1420 230

1 6 x 1 6 1600 3,4 4,4 1700 4,0 3,2

32 x 5 3000 12,0 6,0

MKK 25-110
32 x10 

32 x20

3000

3000

19.0

19.0

9.5

9.5
1400 240

32 x32 3000 19,0 9,5

40 x 5

MKK 35-165
40 x10

40 x20

4 0 x 4 0

MRv ... Допустимый крутящий момент системы с боковым приводом с синхронным ремнем на цапфе двигателя

MRRv ... Момент трения, боковой привод с синхронным ремнем на цапфе двигателя

JRv ... Сниженный момент инерции, боковой привод с синхронным ремнем

i ... Передаточное число, боковой привод с синхронным ремнем

(1) ... Сообщите нам, если Вы хотите знать допустимый крутящий момент для более высоких значений длины

Данные серводвигателей переменного тока
Тип двигателя MKD 41B-144 KG1 MKD 71B-061 KG1 MKD 71B-097 KG1 MHD 71A-061

Макс. действ. частота вращения пм (1/mm) (D (5) (5)
Номинальный крутящий момент MMN (Nm) 2,7 8 3,5

Макс. крутящий момент MMmax (Nm) Ф Ф Ф
Момент инерции JM + JBr (10-6 kgm2) 170 + 16 780 + 38 440 + 72

Тормозной момент М ^ (Nm) 2,2 5 5

Масса с тормозом mBr (kg) 4,65 9,17 6,8
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MKD 71B, MHD 71B

66 x 116

0,5

Допустимы й кр
момент до значения 
длины L=... при (1)

Сниженный момент
инерции при 

i = 1 i = 2 i = 1 i = 2 

25 AT5 32 AT5 25 AT5 32 AT5

MKD 90B, MHD 90B

90 x 160

0,6

Допустим ы й кр
Сниия

инерции при 

i = 1 i = 2 i = 1 i = 2

50 AT10 50 AT10 50 AT10 50 AT10

момент до значения 
длины L=... при (1)

MMD082A

51 x 88 

0,4

Допустимы й кр.
Сниженный момент Сниженный момент

момент до значения 
длины L=... при (1)

инерции при 

i = 1 i = 1,5 i = 1 i = 1,5

16 AT5 16 AT5 16 AT5 16 AT5

M Rv M Rv Rv Jr M R m r J R L

(m m )

MRv

(Nm )

MRv

(Nm)

1500 2,2 2,0

1600 3,2 3,2

1600 3,7 4,2

2500 2,1 1,9

2500 3,6 4,9

1600 2,9 3,5

1600 3,4 4,4

Rv

250

250

J R

85

85

3000 12,0 6,0

3000 19,0 11,0
1400 260

3000 19,0 13,0

3000 19,0 13,0

2600 26,0 13,0 2500 26,0 13,0

3000 26,0 13,0
1590 270

2250 52,0 26,0

4000 26,0 13,0 2500 67,0 33,5

4000 26,0 13,0 3250 67,0 33,5

7780 1260

( J )  См. каталог RD 82 701 "Устройства управления, двигатели, 
эл ектри че ски е  принадлеж ности"

Х арактеристики  шаговых двигателей даны в разделе "Д вигатели".

MHD 71B-061 MKD 90B-047 KG1 MKD 90B-085 KG1 MHD 90B-047 MMD 082A

Ф <D <D 3000

8 12 12 2,4

OD <D <D 6,9

870 + 72 4150 + 110 4300 + 110 133 + 8

5 11 11 2,4

9,4 14,65 14,6 3,7
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STAR - Линейные модули МКК...
Технические характеристики, расчеты
Формулы

Номинальный срок службы
Н о м и н а л ь н ы й  с р о к  с л у ж б ы  в 

м е тр а х :

L i o =  Н И 3 1 0  5
m

Н о м и н а л ь н ы й  с р о к  с л у ж б ы  в 

ч а с а х :

ч
L

0h =
10

L10

L10h

C =

Fm =

6 0  ■ v

номинальный срок службы 
в метрах (м)

номинальный срок службы 
в часах (ч)
допустимая динамическая 
нагрузка (N)

средняя эквивалентная дина
мическая нагрузка (N)

скорость (из графика "допусти
мая скорость") (м/мин)

v

Момент трения

для подключения двигателя через мон
тажную опору и муфту:

для подключения двигателя через бо
ковой привод с синхронным ремнем:

M  =  M RS

М с
М RS +  М RRv

MR =момент трения на цапфе 
двигателя (Nm)

MRS = момент трения системы
(Nm)

MRRv =момент трения бокового при
вода с синхронным ремнем на цап
фе двигателя (Nm)

i = передаточное число

Постоянные k1, k2, k3 
Момент трения M R на цапфе 
двигателя

Линейны й ШВП Постоянная Мом. трения
модуль do x P k1 k2 k3 M r (Nm)

MKK 15-65
16 x 5 ,713, 0,0390 0,633 0,4
16 x 10 7,134 0,0390 2,533 0,4
16 x 16 14,247 0,0390 6,484 0,4
16 x 10 9,161 0,0390 2,533 0,4
16 x 16 19,435 0,0390 6,485 0,4

MKK 20 -80 20 x 5 8,274 0,1004 0,633 0,5
20 x 20 32,971 0,1004 10,132 0,5

32 x 5 61,459 0,7117 0,633 1,0

MKK 25 -11 0
32 x 10 70,767 0,7117 2,533 1,1
32 x 20 104,328 0,6668 10,132 1,1
32 x 32 181,778 0,6668 25,938 1,2
40 x 5 92,215 1,783 0,633 1,0

MKK 3 5 -16 5
40 x 10 119,269 1,607 2,533 2,4
40 x 20 240,854 1,607 10,132 2,2
40 x 40 727,196 1,607 40,528 2,6

26 RRS 82 402/11.99



Момент инерции
для тр а н сп о р ти р о вки : ,

r  r  r  Jfr = внешнии момент инерции
6  ■ J M >  J fr (kgm2)

JM = момент инерции двигателя
для об раб отки : (kgm2)

1 ,5  ■ J M >  J fr

для подключения двигателя через мон
тажную опору и муфту:

J fr J S +  J K +  J Br

J s =  ( k2 ■ L +  lk^ mfr ) ■Ю -6

J ges _  J fr +  J M _  J S +  J K +  J Br +  J M

для подключения двигателя через бо
ковой привод с синхронным ремнем:

J S
J fr  _  _ j"S" +  J Rv +  J Br

J s  =  ( k i +  k2 ■ L +  к з  ̂ m f r ) ■Ю -6

J S
J ge s_  J fr +  J M _  "J2r +  J Rv +  J M+  J Br

Jges= общий момент инерции (kgm2) 

Jfr = внешний момент инерции (kgm2) 

JS = момент инерции системы с
дополнительной нагрузкой (kgm2) 

JK = момент инерции муфты (kgm2)

JBr= момент инерции тормоза
двигателя (kgm2)

JM = момент инерции двигателя 
M (kgm2)

J ^  = гсниженный момент инерции при 
боковом приводе с синхронным 
ремнем на цапфе 
двигателя (kgm2)

mfr= внешняя нагрузка (kg)

L = длина стола с шариковой 
направляющей (mm)

i = передаточное число

k1, k2, k3 = постоянные (см. таблицу 
"Постоянные")

Частота вращения
При использовании двигателя с редукто
ром в расчетах необходимо учитывать 
также и момент инерции передаточных 
чисел.

n 1 =
i ■ v ■ 1 0 0 0

P

П1 <  n Mmax

v  <  Д о п у с т и м о й  с к о р о с т и  

и з  д и а гр а м м ы

допустимая скорость (m/min)

1 частота вращения 1/min)

n = максимальная действительнаяMmax'
частота вращения 
двигателя (1/min)

P = шаг винта ШВП (mm)

i = передаточное число

v

Характеристики муфт

Согласно данной таблицы, муфты 
используются для линейных модулей 
МКК ... со стандартными серводвигате^ 
лями.

Линейный
модуль

Номинальный 
крутящий момент 

муфты M K 
(Nm)

М ом ент  
инерции J K

(kgm2)

М асса
муфты

(kg)

MKK 15-65 19 57 ■ 10-6 0,26
MKK 20 -80 19 57 ■ 10-6 0,26

MKK 25 -11 0 50 200 ■ 10-6 0,70
MKK 3 5 -16 5 98 390 ■ 10-6 0,90

Т Ш 1
ггаГ^ст

MKK
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STAR - Линейные модули МКК...
Пример расчета
При определении размерных парамет
ров привода, в расчет должны прини
маться данные двигателя/контролле
ра, так как тип двигателя и его характе-

Исходные данные
Груз в 100 кг необходимо переместить 
на 500мм с максимальной скоростью 
40 м/мин.

Для этого выбирается следующее уст
ройство исходя из его технических ха
рактеристик и присоединительных раз
меров:

Линейный модуль М КК 25-110
• Длина каретки LT = 310 мм

• Предварительная нагрузка 2%

• С уплотнительной накладкой

• С серводвигателем переменного тока 
монтажного размера 71, подключенным 
через монтажную опору и муфту

Определение длины линейного 
модуля L

Длина
линейного модуля L = 628 mm + 450 mm (по формуле в разделе "Заказ

запасных частей" для М КК 25-110)

= 1078 mm

ристики (например, максимальная дей
ствительная скорость и максимальный 
крутящий момент) зависят от использу

емого контроллера или системы управ
ления. (См. также "Краткий обзор дви
гателей и систем управления").

2 ■ P (+ 225 ) 5 0 0  mm 2■ P (+ 225 )

m = 100 kg F = 0 N m = 100 kg

Перебег = 2 ■ P = 2 ■ 32 mm = 64 mm

Макс. перемещение = Ходэффектив + 2 ■ перебег 

= 500 mm + 2 ■ 64 

= 628 mm

Выбор шариковинтовой 
передачи

Графики даются в разделе "Технические 
характеристики".

Общие рекомендации:

По возможности постарайтесь выбрать 
наименьшее значение хода (разрешаю
щая способность, тормозной путь, длина).

В соответствии с графиком "допустимая скорость", для v=40 м/мин и L = 1078 
мм можно использовать шариковинтовые передачи:

ШВП 32 x 20 и ШВП 32 x 32
Для L = 1078 мм выбирается следующая шариковинтовая передача (меньший 
шаг):

ШВП 32 x 20
с максимально допустимым крутящим моментом привода 35 Nm согласно "допу
стимому крутящему моменту привода" на графике

Расчет длины линейного 
модуля L

Перебег

Макс. перемещение

= 2 ■ P = 2 ■ 20 mm = 40 mm

Ход.оффектив. + 2■ перебег

= 500 mm + 2 ■ 40 mm 

= 580 mm

Длина линейного 
модуля L

= 580 mm + 450 mm 
= 1030 mm

Момент трения MR
Mr

m d
= Mrs (см. "Технические характеристики" 

= 1,1 Nm
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Момент инерции J
JS = (k1 + k2 ■ L + k3 ■ mf r) ■ 10-6  kgm2

= (104,33 + 0,667 ■ 1030 mm + 10,13 ■ 100) ■Ю-6  kgm2 

= 1804 ■ 10-6  kgm2 (k1 , k2 , k3 см. таблицу "Постоянные") 
JK = 200 ■ 10-6  kgm2 (см."Технические характеристики")
JBr = 38 ■ 10-6  kgm2

Jfr = JS + JK + J Br

= 2042 ■ 10-6  kgm2 

для транспортировки:
! > Jfr 2042 ■ 10-6 kgm2

j m  > 6 = 6
JM > 340 ■ 10-6  kgm2

Частота вращения n
при v = 40 м/мин i ■ v ■ 1000 1 40 m/min ■ 1000 . 1 ^

n1 = ------p------------------------------------------------------------------------  = --------- 20 mm- = 2000 min < nM m ax

v =  40 m/min

Результат
Линейный модуль М К К  25 -110
Д л и н а  L=1030 мм

Ш ариковинтовая  передача:

Д и а м е тр  3 2  мм

Ш а г 20  мм

Д лина каретки  LT=310 мм

Предв. н а грузка  2%

Д вигатель подсоединяется через монтажную опору и муфту

Д вигатель с: -  максимальной действительной скоростью  nmax >
> 2000 m in '1

-  моментом инерции J M > 340 ■ 10_6 kgm 2

-  м аксим ально допустим ы м  крутящ им м ом ентом  
привода Мдоп < 35 Nm

В расчет необходим о принять номинальный кру
тящ ий момент муфты Mk и момент трения M R 

(M K = 50 Nm; MR = 1,21 Nm)

Д анным условиям  отвечаю т все разреш енны е серводвигатели  п е р е 
м енного  тока, перечисленны е в таблице "Заказ запасны х частей" для 
М КК  25 -11 0 .

С оответствую щ ий двигатель вы бирается:

-  согласно критерию  выбора из таблицы "Х арактеристики сер вод ви 
гателей пе рем енного  то ка ".

-  с помощ ью перекрестного  контроля расчета привода, используя ра
бочие характеристики  из раздела "Устройства управления, двигатели, 
электрические  принадлеж ности", каталог RD 82 701.
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Линейным модуль МКК 15 -65 с уплотнительной накладкой
Основные узлы и оформление заказа

Номер детали, длина 

1 1 6 0 - 0 6 0 - 0 0  , (ГГГТ) m m

Исполнение = (.... 1 Н а п р а в -= О  Привод = (ГГ) 
(и размерный ляющая 

чертеж)

Каретка = (77) 

L т

г ш ООО ООО

ООО ООО

Цапфа
для

Размер ШВП Ц. = 190 mm
о  <0 

двига- х *  *
теля £  £  £

без привода (0A)
(0A01)

(0 2 ) © О„ ООО ООО в 
Н  * ООО ООО ° (11.06.01)

с ШВП без монтажной опоры (OF)

ООО ООО

(0F0T)
(11.06.00)

(05

ф10 

ф10
с° шп°ноч - 1 1 1 2 1 3  ным пазом 4 — '  4 — '  4 — '

с ШВП и монтажной опорой (MF)

ООО ООО 
ООО ООО

(MF01)
(11.06.11
11.06.20)

(01 ф10

с ШВП и боковым приводом 
с синхронным ремнем (RV)

RV01

RV02

=  RV03
ТП ос 

1 ос
—

и с ~  RV04

с (RV01) до (RV04)

(11.06.30
11.06.31)

(05

i = 1 

ф10

i = 1,5* 

ф10 

i = 2* 

ф 10

Пример заказа
* С опорным подшипником

Данны е для оф ормления заказа О писан ие

Линейный модуль
(Номердетали): 1160-060-00, 1320 mm

Линейный модуль
MKK 15-65, Длина = 1320 mm

Исполнение = MF01 с монтажной опорой, монтируется согласно рисунка MF01

Направляю щая = 01 Шариково-рельсовая направляющая

Привод = 02 ШВП 16 x 10 (d0 x P)
Каретка = 01 Каретка с длиной LT = 190 mm
С оедин-е с двигателем  = 02 с монтажной опорой для двигателя MKD 41B,
Двигатель = 10 Двигатель MKD 41B
Уплотнение = 02 Покрывающая лента с уплотняющей планкой

1 выключатель = 15 - R +500mm механич. выключатель, точка срабатывания: справа + 500мм
2 выключатель = 11 - R -400mm PNP размыкатель, точка срабатывания: справа - 400 mm
3  выключатель = 15 - R -500mm механич. выключатель, точка срабатывания: справа - 500мм
Кабельный канал = 20, 1200 mm Кабельный канал (свободный), длина = 1200 mm
Ш тепсельный разъем = 17 Штепсельный разъем свободный незакрепленный
Включающий кулачок = 16 с включающим кулачком для активизации выключателя
Д окументация = 03 Схема отклонения шага для шариковинтовой пары
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Убедитесь в правильности выбранной комбинации (проверьте допустимые нагрузки,
моменты, максимальные значения скорости, характеристики двигателя и т.д.) !

Присоединение двигателя = Q  Двигатель = Q  Уплотнение = Q  1, 2 + 3 выключатель = . . -  . ± ....((mm Документация = Q

точное 
число (i)

© VRDM 3913 (30

© MHD71A ©

i = 1 (30 MKD 41B ©

© MMD082 @

= 1,5
(35 MKD 41B ©

(33) MMD 082 (60

i = 2 © MHD 71A (§5

Монтажная
опора*

для
двигателя

(60

(60 (00

© MKD 41B 5 0
0 6 MMD 082 ©

@
VRDM 397 ©

VRDM 3910 ©

J

без с 
покрываю
щей лентой

Кабельный канал = (.., ....)mm Стандарт- Протокол
Штепс. разъем= ©  ный изме-
Включающий кулачок = (ГГ) протокол рений

без выключателя 
и кабельного канала @

Внешний выключатель:

(05
без

уплотня
ющ ей

планки

Си - ■ +■■■■) mmPNP Размыкатель Ц  

PNP Замыкатель (13 - ■ +■■■.) mm

Механический (15 - ■ +■■■.) mm

Тип выключателя'-Г

Точка
сраба-
ты в-я

М он тхторона - 
Н апр^перем ещ -я- 
Расст-е вклю чения-

с
уплотня

ющ ей
планкой

Кабельныйканал (20 ■■ ) mm
(свободный) ^

Длина

Внешний штепсельный 17)
разъем (свободный)

Момент
трения

Отклоне
ние

хода

O rn fn o u  
ifg e o e f-  
ie 5 fa a  - 

I e у

Внешний
включающий кулачок

*Крепление может поставляться и без двигателя (в заказе для двигателя указать ”00”)

MKK

Т Ш 1
ггаГ^ст

О пределение точки срабаты вания
Для определения точки срабатывания 
выключателя используйте значения мон
тажной стороны, направления перемеще
ния и расстояния включения (см. таблицу 
выше, а также пример оформления заказа 
слева).

Монтажная сторона: выключатели могут 
устанавливаться на левой (L) или на пра
вой (R) стороне модуля.

Направление перемещения: выключате
ли могут устанавливаться на минусовой 
(-) или плюсовой (+) стороне нуля. 

Расстояние включения: расстояние вклю
чения -  это расстояние между центром ка
ретки (ТМ) и нулевой точкой (0) при сра
батывании выключателя (дается в мм). 

Более подробная информация о типах 
выключателей и их установке дается в раз
деле "Установка выключателей”.

Расчет длины линейного модуля
L = (Ход + 2 ■ перебег) + 280 mm 
Ход = максимальное расстояние от

центра каретки до крайних точек 
срабатывания выключателей. 

Пример:
Точка срабатывания 1 выкл-ля = +500 mm 
Точка срабатывания 3 выкл-ля = -5 0 0  mm 
Ход = 1000 mm

В большинстве случаев рекомендуемое 
предельное значение перебега 
(тормозного пути) составляет: 
перебег = 2 ■ шаг винта P

Пример:
ШВП 16 x 10 (d0 x P), 
перебег = 2 ■ 10 = 20 mm

Сторона установки 
выключателей:

■ Напр^перемещения +

0 L/2

слева (L)

справа (R)
TM

Ход

TM

L
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Линейный модуль МКК 15 -65 с уплотнительной накладкой
Размерные чертежи

Все размеры в мм 

Приведенные схемы

№

—
4>

/’)>. /it» /jtv <d?\ /jtv vs]j/ кр ч|у vjj/ 4>
и

4> /stv /jh\ /d:\ /ds* /;Ьч vsj2/ 'ijS'
4-

— /-----------------------------------

15^ м 5 8 ,5  ^ ^  43  ^ ^  5 8 ,5  ^ J 5

11.06.00

Исполнение OFOI

h = 1,8

г„
20 1 ^ ,

11.06.11

Исполнение MF01 
Двигатель MKD 41B с монтажной опорой и муфтой

4 - U  U
—! !-------------- гт-

□
|

-------------Ч
I

1
'L

I
-Г1 1 £

342 7IKD 41B 95 MKD
178 MMD 082A 90 MMD

11.06.01

Исполнение OA01

1 (

'

11 «

□ ----

2 65

11.06.20

Исполнение MF01 
Двигатели VRDM 39- с монтажной опорой и муфтой

и

А Л

пJJ ---------{
□ □ -------

W
П
Ч

—
1

11
110 (VRDM 397)

1

140 (VRDM 3910) 90
170 (VRDM 3913)
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M8 глубиной 18

Центральная смазка:
Для гайки A din 557-M5

Уплотняющая 
планка в каретке

для крепления 
кабельного канала

Т Ш 1
ггаГ^ст

MKK

Более подробную инф ормацию см. в разделе "Д вигатели"

11.06.30 11.06.31

Исполнение RV01 Исполнение RV01

Двигатели M.. 71 . Боковой привод с синхронным ремнем 
(размеры  действительны также для 

RV02=вверху, RV03=слева, RV04=справа)

Двигатель MKD 41B и MDD 082A с боковым приводом с 
синхронным ремнем (размеры  действительны также для 

RV02=вверху, RV03=слева, RV04=справа)

Опорный подшипник Опорный подшипник

Вид X

©

j j 11 
—

\.\ 
_±Jii

©

Вид X

©

s*
fc-t-:-:-::

©
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Линейным модуль МКК 20-85 с уплотнительной накладкой
Основные узлы и оформление заказа

Номер детали, длина 

1 1 6 0 - 1 6 0 - 1 0  , (7777) m m

Исполнение = (.... 1 Н а п р а в -= О  Привод = (ГГ) 
(и размерный ляющая 

чертеж)

Каретка = (ГГ) 

L т

г ш ООО ООО

ООО ООО

без привода (OA)

ООО ООО 
ООО ООО

(0A01) 
(11.16.03)

Цапфа
для

Размер ШВП
0 6 0 г  г  Ю Nдвига- х х х х
6 6 0 0  теля ^  ^  cn cn

Ц-=260 mm

с ШВП без монтажной опоры (OF)

ООО ООО

(0F01)

(11.16.02) (05

ф10 

ф10
со шпоно4-1 1 1 2 1 3 1 ? )
ным пазом 4— '  4— '  4— '  4— '

(о5

с ШВП и монтажной опорой (MF)

ООО ООО 

ООО ООО

(MF01)
(11.16.12
11.16.21)

с ШВП и боковым приводом 
с синхронным ремнем (RV)

RV01

RV02

=  RV03
ТП ОС 

1 ос
—

н е ~  RV04

с (RV01) до (RV04)

(11.16.31
11.16.32)

(01 ф10 (05 (05

i = 1 

ф10

i = 1,5* 

ф10 

i = 2* 

ф 10

(05

Пример заказа
* С опорным подшипником

Данны е для оф ормления заказа О писан ие

Линейный модуль
(Номердетали): 1160-160-10, 1400 mm

Линейный модуль
MKK 20-80, Длина = 1400 mm

Исполнение = RV04 с синхронным ремнем, монтируется согласно рисунка RV04

Направляю щая = 01 Шариково-рельсовая направляющая

Привод = 03 ШВП 20 x 5 (d0 x P), i = 1
Каретка = 01 Каретка с длиной LT = 260 mm
С оедин-е с двигателем  = 23 с боковой монт. опорой для двигателя MDD 71A, i = 1
Двигатель = 61 Двигатель MDD 71A
Уплотнение = 20 Покрывающая лента без уплотняющей планки

1 выключатель = 15 - R +500mm механич. выключатель, точка срабатывания: справа + 500мм
2 выключатель = 11 - R -400mm PNP размыкатель, точка срабатывания: справа - 400 mm
3  выключатель = 15 - R -500mm механич. выключатель, точка срабатывания: справа - 500мм
Кабельный канал = 20, 1300 mm Кабельный канал (свободный), длина = 1300 mm
Ш тепсельный разъем = 17 Штепсельный разъем на стороне выключателей
Включающий кулачок = 16 с включающим кулачком для активизации выключателя
Д окументация = 03 Протокол измерений: отклонение шага шариковинтовой пары
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Убедитесь в правильности выбранной комбинации (проверьте допустимые нагрузки,
моменты, максимальные значения скорости, характеристики двигателя и т.д.) !

Присоединение двигателя = Q  Двигатель = Q  Уплотнение = Q  1, 2 + 3 выключатель = . . -  . ± ....((mm Документация = Q

Переда- Монтажная
точное 
число (i)

опора1
для

двигателя

—  ------ ZD = ;  t t. i r У) ■ rfl
ii JT r—3

без с 
покрываю
щей лентой2)

@ ©

©

© MKD 41B

0
VRDM 397

VRDM 3910
(30© VRDM 3913

© MHD71A ©

i = 1 © MKD 41B 1 0

© MMD082 (60

© MKD 41B 1 0
i = 1,5

MMD 082 (60

i = 2 MHD 71A (65

Кабельный канал = (.., ....)mm Стандарт- Протокол
Штепс. разъем= Q  ный изме-
Включающий кулачок = (ГГ) протокол рений

без выключателя 
и кабельного канала ©

Внешний выключатель:

(11 - ■ +■■■■) mm

без
уплотня

ющ ей
планки

PNP Размыкатель Ц  

PNP Замыкатель (13 - ■ +■■■.) mm

Механический (15 - ■ +■■■.) mm

Тип выключателя'-Г

Точка
сраба-
ты в-я

М он тхторона - 
Н апр^перем ещ -я- 
Расст-е вклю чения-

с
уплотня

ющ ей
планкой

Кабельный канал (20~Т^) mm
(свободный) ^

Длина

Внешний штепсельный (Г7)
разъем (свободный)

Момент
трения

Отклоне
ние

хода

O rn fn o u  
ifg e o e f-  
ie 5 fa a  - 

I e у

Внешний
включающий кулачок

MKK

Т Ш 1
ггаГ^ст

1 Крепление может поставляться и без двигателя (в заказе для двигателя указать "00"

О пределение точки срабаты вания
Для определения точки срабатывания 
выключателя используйте значения мон
тажной стороны, направления перемеще
ния и расстояния включения (см. таблицу 
выше, а также пример оформления заказа 
слева).

Монтажная сторона: выключатели могут 
устанавливаться на левой (L) или на пра
вой (R) стороне модуля.

Направление перемещения: выключате
ли могут устанавливаться на минусовой 
(-) или плюсовой (+) стороне нуля. 

Расстояние включения: расстояние вклю
чения -  это расстояние между центром ка
ретки (ТМ) и нулевой точкой (0) при сра
батывании выключателя (дается в мм). 

Более подробная информация о типах 
выключателей и их установке дается в раз
деле "Установка выключателей".

Расчет длины линейного модуля
L = (Ход + 2 ■ перебег) + 380 mm 
Ход = максимальное расстояние от

центра каретки до крайних точек 
срабатывания выключателей. 

Пример:
Точка срабатывания 1 выкл-ля = +500 mm 
Точка срабатывания 3 выкл-ля = -5 0 0  mm 
Ход = 1000 mm

2) Длина уплотнения может быть 
до L = 3500 мм

В большинстве случаев рекомендуемое 
предельное значение перебега 
(тормозного пути) составляет: 
перебег = 2 ■ шаг винта P

Пример:
ШВП 20 x 5 (d0 x P), 
перебег = 2 ■ 5 = 10 mm

Сторона установки 
выключателей:

слева (L)

■ Напр^перемещения +

0 L/2

справа (R)
TM

Ход

TM

L
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Линейным модуль МКК 20 -8К с уплотнительной накладкой
Размерные чертежи

Все размеры в мм 

Приведенные схемы 
имеют различный

11.16.02 11.16.12

Исполнение MF01 
Двигатель MKD 41B с монтажной опорой и муфтой

4-U V

1 —

I 1 г

243 95

11.16.03 11.16.21

Исполнение MF01 
Двигатели VRDM 39.. с монтажной опорой и муфтой

а

/  \

г!и {
Э =

'f

W

П. С

110 (VRDM 397) 
140 (VRDM 3910) 90
170 (VRDM 3913)
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М8 с глубиной 18 
(4 х)

66

Центральная смазка: 

через любой из двух 
смазочны х штуцеров 
воронкообразного типа 

DIN 3405-АМ 6 60

A

A
для гайки 

DIN 557-М 5

A
B для кабельного 

канала

MKK

Т Ш 1
ггаГ^ст

C

Уплотняющая 
планка в 
каретке

Более подробную инф ормацию см. в разделе "Д вигатели"

11.16.31 11.16.32

Исполнение RV01 Исполнение RV01

Двигатели M.. 71 . Боковой привод с синхронным ремнем 
(размеры  действительны также для 

RV02=вверху, RV03=слева, RV04=справа)

Двигатель MKD 41B и MDD 082A с боковым приводом с 
синхронным ремнем (размеры  действительны также для 

RV02=вверху, RV03=слева, RV04=справа)

Опорный подшипник 
только для

Опорный подшипник

Вид X
©

©

! ’

Вид X
©

:  : :

\ + \

К
©

fc:-4- : :  : :
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Линейный модуль МКК 25- 110 с уплотнительной накладкой
Основные узлы и оформление заказа

Номер детали, длина 

1 1 6 0 - 2 6 0 - 1 0  , (ТТТТ) m m

Исполнение = (...Л  Н а п р а в -= О  Привод = (ГТ)
(и размерный ляющая

чертеж)

Каретка = (ГГ) 

L T

г ш ООО ООО

ООО ООО

без привода (OA)

ООО ООО 
ООО ООО

с ШВП без монтажной опоры (OF)

ООО ООО

с ШВП и монтажной опорой (MF)

ООО ООО 

ООО ООО

с ШВП и боковым приводом 
с синхронным ремнем (RV)

RV01

RV02

Цапфа
для

Размер ШВП Ц- = 310 mm
0 0 2  5 1 2 3двига- х х х х 

2 2  2 2 теля 3 3 3 3

(0A01) 
(11.26.03) (0 2 (00 5 2

(0F01)
(11.26.02) (01

ф 16

ф 16
со шпоноч
ным пазом

(0 1 (0 2 (0 3  0 4

(05

(MF01)
(11.26.11) (01 ф 16

(05 (0 2 (03 (0 4 (05

с (RV01) до (RV04) 
(11.26.31) (05 ф 16 (0 5 ( 0 | ( 0 | ( 0 4  (05

=  RV03
III ос 
|||_as

—

и с ~  RV04

Пример заказа

Данны е для оф ормления заказа О писан ие

Линейный модуль
(Номердетали): 1160-260-10, 1310 mm

Линейный модуль
MKK 25-110, Длина = 1310 mm

Исполнение = MF01 с монтажной опорой, монтируется согласно рисунка MF01

Направляю щая = 01 Шариково-рельсовая направляющая

Привод = 03 ШВП 32 x 20 (d0 x P)
Каретка = 01 Каретка с длиной LT = 310 mm
С оедин-е с двигателем  = 01 с монтажной опорой для двигателя MKD 71B
Двигатель = 11 Двигатель MKD 71B-061
Уплотнение = 20 Покрывающая лента без уплотняющей планки

1 выключатель = 15 - R +390mm механич. выключатель, точка срабатывания: справа + 390мм
2 выключатель = 11 - R -290mm PNP размыкатель, точка срабатывания: справа - 290 mm
3  выключатель = 15 - R -390mm механич. выключатель, точка срабатывания: справа - 390мм
Кабельный канал = 20, 1200 mm Кабельный канал (свободный), длина = 1200 mm
Ш тепсельный разъем = 17 Штепсельный разъем на стороне выключателей
Включающий кулачок = 16 с включающим кулачком для активизации выключателя
Д окументация = 03 Протокол измерений: отклонение шага шариковинтовой пары

1^1
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Убедитесь в правильности выбранной комбинации (проверьте допустимые нагрузки,
моменты, максимальные значения скорости, характеристики двигателя и т.д.) !

Присоединение двигателя = Q  Двигатель = Q  Уплотнение = Q  1, 2 + 3 выключатель = . . -  . ± ....((mm Документация = Q

Переда- Монтажная 
точное опора1) 
число (i)

для
двигателя

(05

i = 1

i = 2

MKD 71B-061 ©
MKD 71B-097

MHD71A ©

MHD71В (62
MKD 71B-061 5 5

MKD 71B-097 1 2

MHD 71A (65
MHD 71В (62

MKD 71B-061 ©
MKD 71B-097 5 2

MHD 71A (65
MHD 71В (62

без с 
покрываю
щей лентой2)

без
уплотня

ю щ ей
планки

Кабельныйканал = (.., ....)mm Стандарт- Протокол

Штепс. разъем= (.5  ный изме-
Включающий кулачок = (77) протокол рений

без выключателя 
и кабельного канала (00)

Внешний выключатель:

(11 - . *...■) mmPNP Размыкатель (Ц_

PNP Замыкатель (13 - . + ....) mm

Механический (15 - . +....) mm

Тип выключателя'-Г

Точка
ср а б а -
ты в-я

М онт.сторона- 
Н а пр .перем ещ -я- 
Расст-е вклю чения-

с
уплотня

ющ ей
планкой

Кабельныйканал (20 .. ) mm
(свободный) ^

Длина

Внешний штепсельный 17]
разъем (свободный)

Внешний
включающий кулачок

Момент
трения

Отклоне
ние

хода

O rn fn o u  
ifg e o e f-  
ie 5 fa a  - 

I e у

MKK

Т Ш 1
ггаГ^ст

1 Крепление может поставляться и без двигателя (в заказе для двигателя указать "00"

О пределение точки срабаты вания
Для определения точки срабатывания 
выключателя используйте значения мон
тажной стороны, направления перемеще
ния и расстояния включения (см. таблицу 
выше, а также пример оформления заказа 
слева).

Монтажная сторона: выключатели могут 
устанавливаться на левой (L) или на пра
вой (R) стороне модуля.

Направление перемещения: выключате
ли могут устанавливаться на минусовой 
(-) или плюсовой (+) стороне нуля. 

Расстояние включения: расстояние вклю
чения -  это расстояние между центром ка
ретки (ТМ) и нулевой точкой (0) при сра
батывании выключателя (дается в мм). 

Более подробная информация о типах 
выключателей и их установке дается в раз
деле "Установка выключателей".

Расчет длины линейного модуля
L = (Ход + 2 ■ перебег) + 450 mm

Ход = максимальное расстояние от
центра каретки до крайних точек 
срабатывания выключателей. 

Пример:

Точка срабатывания 1 выкл-ля = +390 mm 
Точка срабатывания 3 выкл-ля = -3 9 0  mm 
Ход = 780 mm

2) Длина уплотнения может быть до 
L = 3500 мм

В большинстве случаев рекомендуемое 
предельное значение перебега 
(тормозного пути) составляет: 
перебег = 2 ■ шаг винта P 

Пример:
ШВП 32 x 20 (d0 x P), 
перебег = 2 ■ 20 = 40 mm

Сторона установки 
выключателей:

слева (L)

■ Напр.перемещ ения +

0 L/2

справа (R)
TM

Ход

TM
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Линейн ый модуль МКК 25- 110 с уплотнительной накладкой
Размерные чертежи

16

80 58,5 43 58,5 70

11.26.02

11.26.03

Исполнение OA01

J
-ф.

Ф

L
-ф-

Ф

110
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4 отв. М8 
с глубиной 18 46

Центральная смазка 

через любой из двух 
смазочны х штуцеров 
воронкообразного типа 
DIN 3405-АМ 6 85

A
для гайки 
DIN 508-М 6

A
B для кабельного 

канала

Т Ш 1
ггаГ^ст

MKK

C

Уплотняющая 
планка в 
каретке

Более подробную инф ормацию см. в разделе "Д вигатели"

11.26.31

Исполнение RV01

Двигатели М ..71. Боковой привод с синхронным ремнем 
(разм еры  действительны  также для 

RV02=вверху, RV03=слева, RV04=справа)

Вид X 
-----
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Линейный модуль МКК (35-165
Основные узлы и оформление заказа

Номер детали, длина 

1 1 6 0 - 3 6 0 - 0 0  , (7777) m m

Исполнение = (.... 1 Н а п р а в -= О  Привод = (ТТ)
(и размерный ляющая 

чертеж)

Каретка = (ГГ ) 

L т

г ш ООО ООО

ООО ООО

Цапфа Размер ШВП
для О О ОЮ т- м 5двига- х х х х
теля §  §  §  §

Ц- = 400 mm

(0F 01)
(11.36.00) ф25

со шпоно4" 1 1 1 2 1 3 1 4 )ным пазом 4 — '  4 — '  4 — '  4— '

с ШВП и монтажной опорой (MF)
(MF01)

©О 
О

 
О 

О
 

О 
О

О 
О

 
О 

О
 

О 
О

5 
\

(11.36.10) ф 25 (0 5 (0 2 (0 3 (0 4 (05

с ШВП и боковым приводом 
с синхронным ремнем (RV)

—
“  RV01

_ _

RV03

RV02

МШ ЙМ ^

RV04

с (RV01) до (RV04)

(11.36.22
11.36.31)

(05 ф 25 (05

Пример заказа

Данны е для оф ормления заказа О писан ие

Линейный модуль
(Номердетали): 1160-360-00, 2420 mm

Линейный модуль
MKK 35-165, Длина = 2420 mm

Исполнение = MF01 с монтажной опорой, монтируется согласно рисунка MF01

Направляющая = 01 Шариково-рельсовая направляющая

Привод = 03 ШВП 40 x 20 (d0 x P)
Каретка = 01 Каретка с длиной LT = 400 mm
С оедин-е с двигателем = 02 с монтажной опорой для двигателя MHD 90B
Двигатель = 17 Двигатель MHD 90B
Уплотнение = 01 Полиуретановая гармошка

1 выключатель = 15 - R +800mm механич. выключатель, точка срабатывания: справа + 800мм
2 выключатель = 11 - R -700mm PNP размыкатель, точка срабатывания: справа - 700 mm
3 выключатель = 15 - R -800mm механич. выключатель, точка срабатывания: справа - 800мм
Кабельный канал без кабельного канала
Ш тепсельный разъем = 17 Штепсельный разъем на стороне выключателей
Включающий кулачок = 16 с включающим кулачком для активизации выключателя
Документация = 02 Протокол измерений: момент трения
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Убедитесь в правильности выбранной комбинации (проверьте допустимые нагрузки,
моменты, максимальные значения скорости, характеристики двигателя и т.д.) !

Присоединение двигателя = Q  Двигатель = Q  Уплотнение= Q  1, 2 + 3 выключатель =(..-  . ± ....(^ m  Документация = Q

1 М М М М 1

i = 1

i = 2

i = 1

i = 2

MKD 71B-061 

MKD 71B-097 

MHD 71B 

MKD 90B-047 

MKD 90B-085 

MHD90B

J
Переда- Монтажная 
точное опора* 
число (i)

для
двигателя

@

(00

MKD 90B-047

© MKD 90B-085
1 4

MHD 90B 6 3

без полиуре
тановая
гармошка

Кабельный канал = (.., ....)mm Стандарт- Протокол
Штепс. разъем= Q  ный иэм&-
Включающий кулачок = Q протокол рений

без выключателя 
и кабельного канала (00

Внешний выключатель:

PNP Размыкатель (11 - . +....) mm 

PNP Замыкатель (13 - . + ....) mm

Механический (15 - . +....) mm

Тип выключателя'-Г

Точка
ср а б а -
ты в-я

М онт.сторона- 
Н а пр .перем ещ -я- 
Расст-е вклю чения-

Кабельный канал (20 .. ( mm
(свободный) ^

Длина

Внешний штепсельный 17)
разъем (свободный)

Внешний
включающий кулачок

Момент
трения

Отклоне
ние

хода

O m m o u  
ifg e o e f-  
ie 5 fa a  - 

I e у

MKK

Т Ш 1
ггаГ^ст

* Крепление может поставляться и без двигателя (в заказе для двигателя указать "00"

О пределение точки срабаты вания
Для определения точки срабатывания 
выключателя используйте значения мон
тажной стороны, направления перемеще
ния и расстояния включения (см. таблицу 
выше, а также пример оформления заказа 
слева).

Монтажная сторона: выключатели могут 
устанавливаться на левой (L) или на пра
вой (R) стороне модуля.

Направление перемещения: выключате
ли могут устанавливаться на минусовой 
(-) или плюсовой (+) стороне нуля. 

Расстояние включения: расстояние вклю
чения -  это расстояние между центром ка
ретки (ТМ) и нулевой точкой (0) при сра
батывании выключателя (дается в мм). 

Более подробная информация о типах 
выключателей и их установке дается в раз
деле "Установка выключателей".

Расчет длины линейного модуля
L = (Ход + 2 ■ перебег) ■ 1,17 + 450 mm 

Ход = максимальное расстояние от цен
тра каретки до крайних точек срабатыва
ния выключателей.

Пример:

Точка срабатывания 1 выкл-ля = +800 mm 
Точка срабатывания 3 выкл-ля = -8 0 0  mm 
Ход = 1600 mm

В большинстве случаев рекомендуемое 
предельное значение перебега 
(тормозного пути) составляет: 
перебег = 2 ■ шаг винта P

Пример:
ШВП 40 x 20 (d0 x P), 
перебег = 2 ■ 20 = 40 mm

Сторона установки 
выключателей:

слева (L)

Напр.перемещ ения +

0 L/2

справа (R)
TM TM

Ход
L
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Линейный модуль МКК (35-165
Размерные чертежи

Все размеры в мм

2 6 1 ,5

20

T t t t t FP

г------rF
_1L— 1и г  -£

120 5 8 ,5 43 5 8 ,5 120

11.36.00 11.36.10

Исполнение 0F01
h = 4

IM M h

11.36.01

Исполнение 0A01

ч
Y lY lY l------

3 -

35

dv

4 r

w

w

1 35

Исполнение MF01 
Двигатель M.. 90. с монтажной опорой и муфтой
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40
9

М10 
с глубиной 20 х

100

Центральная смазка: 
через любой из трех 
смазочных штуцеров 
воронкообразного типа 
DIN 3405-АМ 6

Т Ш 1
ггаГ^ст

MKK

Более подробную инф ормацию см. в разделе "Д вигатели"

11.36.22

Исполнение RV01 

Двигатели М ..90. с боковым приводом 
с синхронным ремнем 

(размеры действительны также для RV02=вверху, 
RV03=слева, RV04=справа)

Вид X
XI

£

—  —

1 1

23
8 

( 
24

0 
(

90

\ ш

\  п Ь

Длина зависит от
двигателя

11.36.31

Исполнение RV01 

Двигатель M.. 71. с боковым приводом 
с синхронным ремнем 

(размеры  действительны также для RV02=вверху, 
RV03=слева, RV04=справа)

LOо <-

66

18

Вид X 
“ S—

Х [  J T h
Длина зависит от

двигателя
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STAR -  Линейные модули MKR...
Конструкция и технические характеристики

MKR...: Линейные модули с шариковой рельсовой 
направляющей и зубчато-ременной передачей 
для обеспечения возрастающих требований 
по скорости и нагрузке

Основными элементами линейных модулей MKR... являются:

-  компактная, анодированная алюминиевая рама

-  встроенная ш ариково-рельсовая направляющая системы STAR

-  каретка с центральной см азкой

-  предварительно натянутый зубчатый ремень

-  защ итны й кожух зубчатого ремня; дополнительная защ итная лента для MKR 15 -65

-  новое уплотнение из нержавею щ ей стальной ленты для разм еров 2 0 -8 0  и 2 5 -1 1 0

-  устанавливаемы е выключатели

-  сервопривод перем енного тока

-  редуктор для подключения двигателя

-  управляю щ ие устройства
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Общие технические характеристики

Линейный Длина Динамическая Динамический момент Перемещае- Максимальная Плоскостной момент инерции
модуль каретки нагрузкаC Mt Ml мая масса длина Lmax lx 'y

(mm) (N) (Nm) (Nm) (kg) (mm) (cm4) (cm4)

MKR15-65 190 12670 120 443 1,0 6000 81,5 98,8

MKR 20-80 190 18800 240 128 1,4 6000 141,4 184,0
260 30540 390 1985 2,2

MKR 25-110 210 22800 320 179 2,5 10000 444,1 608,4
305 49385 698 2840 5,7

MKR 35-165 400 68060 1445 3980 11,5 12000 2574,0 3527,0

Модуль упругости Е E = 70 000 N/m m 2

Длина, превышающая Lm

Примечания к значениям 
динамических нагрузок 
и моментов

Длина, превышающая Lmax, 
возможна по заказу

Значения динамических нагрузок и 
моментов основаны на перемещении 
100 000 м.

Часто они базируются и на перемеще
нии только 50 000 м.

В этом случае для сравнения: значе
ния С , M t и M L из таблицы STAR необ
ходимо умножить на 1.26.

MKR

<£Е2Л2>

Характеристики привода

Линейный Передаточ- Максималь- Постоян- Параметрызубчатыхремней
модуль ноечисло ный момент ная хода Тип ремня Ширина Шаг Максимальное Предел

механизма
i

привода
Ma

зуба передаваемое
усилие

упругости

(Nm) (mm/U) (mm) (mm) (N) (N)

1 9,1 110,00

MKR15-65
1 со шп.пазом 9,1 110,00 AT 5 32 5 520 2740

3 2,6 36,67
7 1,1 15,72
1 32,0 205,05

MKR 20-80
1 со шп.пазом 27,0 205,05

3 10,7 68,35 ATL 5 50 5 980 4200
5 6,4 41,01

10 3,2 20,51
1 80,0 289,60

1 со шп.пазом 27,0 289,60
MKR25-110 3 26,6 96,53 AT 10 50 10 1740 7500

5 16,0 57,92
10 8,0 28,96

1 367,0 439,90

MKR 35-165 1 со шп.пазом 200,0 439,90 AT 20 75 20 5250 18000
6 60,0 73,30

12 30,0 36,70

шп. - шпоночный При скоростях выше 3 м/с соблюдайте ограниченное время работы
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STAR -  Линейные модули MKR...
Конструкция и технические характеристики
Характеристики ремня Линейный

модуль
Тип

ремня
Ширина

(mm)

Шаг
зуба

(mm)

Макс.
передаваемое

усилие
(N)

Предел
упругости

(N)

MKR15-65 AT 5 32 5 520 2740
MKR 20-80 ATL 5 50 5 980 4200

MKR 25-110 AT 10 50 10 1740 7500
MKR 35-165 AT 20 75 20 5250 18000

Масса Линейный Длина каретки Привод Масса

В расчет массы не входит двигатель модуль (mm) (kg)
или переключающие устройства. MKR15-65 190 0,0074 ■ L + 4,0

без привода 0,0093 ■ L + 4,1

Формула массы: 190 привод i = 1 0,0093 ■ L + 7,6

масса (кг/мм) ■ длина L (мм) + масса MKR 20-80
с редуктором 0,0093 ■ L + 8,0

всех деталей постоянной длины без привода 0,0093 ■ L + 4,9

(каретка, торцовые блоки и т.д.) (кг) 260 привод i = 1 0,0093 ■ L + 5,4
с редуктором 0,0093 ■ L + 8,8
без привода 0,0158 ■ L + 8,9

210 привод i = 1 0,0158 ■ L + 9,2

11ПMKR 25-110
с редуктором 0,0158 ■ L + 16,1
без привода 0,0158 ■ L + 12,1

305 привод i = 1 0,0158 ■ L + 10,6
с редуктором 0,0158 ■ L + 12,5

MKR 35-165 400 0,0384 ■ L + 19,3
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Конструкция
Тип MKR
1 Торцовый блок со стороны привода
2 Зубчатый ремень (под защитной 

полосой)
3 Каретка с подвижным блоком
4  Защитная полоса уплотнения
5 Крепление защитной полосы 

уплотнения
6 Торцовый защитный кожух
7  Основная конструкция

Принадлежности:

8 Кабельный канал
9 Включающий кулачок
10 Индуктивный выключатель
11 Механический выключатель
12  Штепсельный разъем

Исполнения
Тип MKR 

(М Д бГ) и fM A 6 2

С приводом (МА), без редуктора, i=1, 
цапфа для подсоединения двигателя 
справа или слева.

(МДбЗ)

Как МА01 и МА02, цапфа для подсоеди
нения двигателя с обеих сторон.

(MG01) и (M G 62)

С редуктором, подсоединение двигателя 
через монтажную опору и муфту.

5

4

Варианты каретки Каретка

Для MKR 20 -80  и MKR 25-110 с Т-образными пазами с резьбовыми отверстиями
короткая длинная короткая длинная
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STAR -  Линейные модули MKR.
Технические характеристики
Прогиб

Одна из особенностей линейных модулей 
состоит в том, что они могут устанавливать
ся на опорах.
Однако в таких случаях необходимо сле
дить за прогибом модулей, так как от этого 
зависит величина допустимой нагрузки. 

При превышении максимально допустимо
го прогиба необходимо установить допол
нительную опору

Максимально допустимый Максимально допустимое значение прогиба Smax зависит от длины L и нагрузки F.

ПРОГиб 8max 

Д  Не допускается превышение 8m ax! 
В рабочих условиях, предполагающих высокие динамичес
кие нагрузки, опоры должны устанавливаться через каж
дые 300 -  600 мм.

Пример Линейный модуль MKR 20-80: L = 3000 mm
F = 500 N

Из графика 20-80: 8 = 0,9 mm
Smax = 3,4 mm

Данный график действителен 
для следующих условий:

-  прочно закрепленные концы
(от 200 до 250 мм на каждой стороне)

-  от 6 до 8 винтов на каждой стороне

-  фиксированное основание

Так как величина прогиба 8 находится ниже максимально допустимой величины Smax, 
никаких дополнительных опор не требуется.
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Линейный модуль MKR 15-65 с уплотнительной накладкой
Основные узлы и оформление заказа

Номер детали, длина

1 1 4 0 - 0 6 0 - 0 0  , (ГТТТ) m m

Исполнение = (ТТТ. Направ-=Q  Привод = Q
(и размерный ляющая

чертеж ) ------|—
^  г - ц =  Г П Ы

Г

Каретка = (77)

L T

ООО ООО

ООО ООО

безпривода (OA)

ООО ООО

ООО ООО

(0A01)
(11.04.00)

Цапфа Передат. число LT = 190 mm
ппл без со Одля шп. шп. 5

двига- паза зом 
теля .11 .11

с приводом (MA), без редуктора i=1

ООО ООО

ООО ООО

(MA01)
(11.04.10)

(MA02)

(11.04.10)

справа

ООО ООО 

ООО ООО

(MA03)
(11.04.60)

с двух 
сторон

с редуктором (MG)

■ ч г

MG02

___
ООО

ООО

(MG01) и (MG02) 
(11.04.20) 
(11.04.30) 
(11.04.40) 
(11.04.50) 
(11.04.70)

©

р й
о от тукт ф
у у 
д м е м
р с

шп. - шпоночный

слева

Пример заказа

Данны е для оф ормления заказа О писан ие

Линейный модуль
(Номердетали): 1140-060-00, 1330 mm

Линейный модуль
MKR 15-65, Длина = 1330 mm

Исполнение = MG01 с редуктором, монтируется согл. рисунка MG01 (редуктор справа)

Направляю щая = 01 Шариково-рельсовая направляющая

Привод = 11 Редуктор с передаточным числом i = 7
Каретка = 01 Каретка с длиной LT = 190 mm
С оедин-е с двигателем  = 01 для двигателя MKD 41B, i = 7
Двигатель = 10 Двигатель MKD 41B
Уплотнение = 01 с покрывающей лентой без уплотняющей планки

1 выключатель = 15 - R +400mm механич. выключатель, точка срабатывания: справа + 400 mm
2 выключатель = 11 - R -300mm PNP размыкатель, точка срабатывания: справа - 300 mm
3  выключатель = 15 - R -400mm механич. выключатель, точка срабатывания: справа - 400 mm
Кабельный канал = 20, 1200 mm Кабельный канал (свободный), длина = 1200 mm
Ш тепсельный разъем = 17 Штепсельный разъем на стороне выключателей
Включающий кулачок = 16 с включающим кулачком для активизации выключателя
Д окументация = 01 Стандартный протокол
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Убедитесь в правильности выбранной комбинации (проверьте допустимые нагрузки,
моменты, максимальные значения скорости, характеристики двигателя и т.д.) !

Присоединение двигателя = Q  Двигатель = Q  Уплотнение = Q  1, 2 + 3 выключатель= .  ± ....)mm Документация

н □ Jf ь

Переда- Монтажная
точное 
число (i)

опора*
для

двигателя
без с 

покрываю
щей лентой

Кабельный канал = (.., ....)mm Стандарт- Протокол 

Штепс. разъем= Q  ный изме-
Включающий кулачок = Q протокол рений

без выключателя 
и кабельного канала (00

(05
без

уплотня
ющ ей

планки

Внешний выключатель: 

PNP Размыкатель Си - ■ +■■■■)

PNP Замыкатель (13 - ■ +■■■.)

Механический (15 - ■ +■■■.) mm

Тип выключателя'-Г

Точка
сраба-
ты в-я

М онтсторона- 
Н апр^перем ещ -я- 
Расст-е вклю чения-

(05
MKD 41B

5 0

i = 3 (04
MMD082A

6 0

i =7
MMD042A 5 9

0 3

VRDM 397 (28

VRDM 3910 ©

с
уплотня

ющ ей
планкой

Кабельный канал 
(свободный)

Длина —

1

Внешний штепсельный 17)
разъем (свободный)

Односторонний 
включающий кулачок

Двухсторонний 
включающий кулачок

(05

Момент
трения

O m in o u
ITgeoeT- 
ГёбТаа - 

I ё у

MKR

<£Е2Л2>

‘ Крепление может поставляться и без двигателя (в заказе для двигателя указать "00"

mm

mm

О пределение точки срабаты вания
Для определения точки срабатывания 
выключателя используйте значения мон
тажной стороны, направления перемеще
ния и расстояния включения (см. таблицу 
выше, а также пример оформления заказа 
слева).

Монтажная сторона: выключатели могут 
устанавливаться на левой (L) или на пра
вой (R) стороне модуля.

Направление перемещения: выключате
ли могут устанавливаться на минусовой 
(-) или плюсовой (+) стороне нуля. 

Расстояние включения: расстояние вклю
чения -  это расстояние между центром ка
ретки (ТМ) и нулевой точкой (0) при сра
батывании выключателя (дается в мм). 

Более подробная информация о типах 
выключателей и их установке дается в раз
деле "Установка выключателей".

Расчет длины линейного модуля
L = (Ход + 2 ■ перебег) + LT + 40 mm 
Ход = максимальное расстояние от

центра каретки до крайних точек 
срабатывания выключателей. 

Пример:
Точка срабатывания 1 выкл-ля = +400 mm 
Точка срабатывания 3 выкл-ля = -4 0 0  mm 
Ход = 800 mm

Величина перебега должна превышать 
тормозной путь. Расстояние ускорения 
sh (см. таблицы "Рабочие характеристи
ки") можно использовать как опорное 
значение для тормозного пути.

Пример:

Горизонтальный режим работы с двигате
лем MKD 41B, i = 3, m =18 kg, sh=138 mm 

Перебег > 138 мм (допускается 140 мм)

Сторона установки 
выключателей:

слева (L)

справа (R)

&

-  Напр^перемещения + 

0 ^
Lт L /2

ЗЕ

Щ

Оф о 
T M -e— 

ОФО о о
Г” "

Ход

-TM-C-S-- 
■ С ь с

L
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Линейный модуль М5R 15-65 с уплотнительной накладкой
Размерные чертежи

Все размеры в мм

0 1 6

0

0

h7

15 5 8 ,5 43 5 8 ,5 15

' 1

LO
СО

11.04.00

Исполнение 0A01

Щ |
щ

11,5 ГО|

11.04.10

Исполнения MA01 и MA02

11.04.60

5P9

11.04.20
Исполнение MA03 Исполнения MG01 и MG02

Центр
Ф50Н7ф50'

отверстие

глуб. 4
ф14Н7глубиной 32 

для цапфы двигателя

Установочная геометрия и 
установочная резьба, 
изменяемая по заказу
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Центральная смазка 
через любой из двух 
смазочны х штуцеров 
воронкообразного типа 
DIN 3405-АМ 6

для гаики 
Д  DIN 557-М 5 MKR

fcgE^To)
Уплотняющая 

C планка в каретке

для крепления 
кабельного канала

Более подробную инф ормацию см. в разделе "Двигатели".

11.04.40

Исполнения MG01 и MG02 
Ш аговы й двигатель 

VRDM 3910

11.04.50 11.04.70

Исполнения MG01 и MG02 
Ш аговы й двигатель 

VRDM 397

Исполнения MG01 и MG02 
Д вигатель MMD 042A
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Линейный модуль М5R 15-65 с уплотнительной накладкой
Рабочие характеристики
Рабочие характеристики для горизонтального режима работы
с серводвигателем  M KD 41 B -1 44  
и контроллером DKS 1.1 -W 030B  или DKC 1 .1 -0 40 *1

Напряж ение питания: 1 х 230 B

П е р ^ ^ о р ^ д у ^ ^ а = 3

Масса (kg) 2 6 10 14 18 22 26 30 34 38
Время ускорения th (ms) 116 121 127 132 138 144 149 155 161 166
Расст-е ускорения sh (mm) 177 185 194 202 211 220 228 237 245 254
Ускорениеа (m/s2) 26,4 25,2 24,1 23,1 22,1 21,3 20,5 19,7 19,0 |18 ,4
Скоростьу (m/s) 3,06
Повторяемость ± (mm) 0,1
Допустимое осевое
усилие при а =0 (N) 259

с серводвигателем  MiniDrive M M D  082 и сервоконтроллером DM D 02 .1 -W 0 8 2 *1 
Напряж ение питания: 1 х 230 В

Пер.число редуктора i = 3

Масса (kg) 5 10 15 20 30 40 ( 50
Время ускорения th (ms) 105 148 190 233 320 405 489
Расст-е ускорения sh (mm) 96 136 176 215 295 375 453
Ускорение а (m/s2) 17,9 12,7 9,8 8 5,8 4,6 |3 ,8
Скоростьу (m/s) 1,85
Повторяемость ± (mm) 0,1
Допустимое осевое 
усилие при а = 0 (N) 217

с серводвигателем  MiniDrive M M D  042 и сервоконтроллером DM D 02 .1 -W 0 4 2 *) 
Напряж ение питания: 1 х 230 В

Пер.число редуктора i = 3

Масса (kg) 2 4 6 8 10 12 14 16 18 20
Время ускорения th (ms) 55 73 90 110 125 145 156 187 191 209
Расст-е ускорения sh (mm) 49 66 83 103 116 133 145 160 176 190
Ускорение а (m/s2) 35,5 26,8 21,5 17,9 15,4 13,5 12 10,8 9,8 9
Скоростьу (m/s) 1,85
Повторяемость ± (mm) 0,1
Допустимое осевое 
усилие при а = 0 (N) 245

Рабочие характеристики для вертикального режима работы
с серводвигателем MKD 41 B -1 44  и контроллером DKS 1 .1 -W 030B  или DKC 1 .1 -0 40 *1 
Напряж ение питания: 1 х 230 В

Пер.число редуктора i = 3

Масса (kg) 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13
Время ускорения th (ms) 157 168 182 197 215 236 261 291 328 374
Расст-е ускорения sh (mm) 239 257 278 302 329 361 399 445 501 571
Ускорение а (m/s2) 19,5 18,1 16,8 15,5 14,2 12,9 11,7 10,5 9,3 8,2
Скоростьу (m/s) 3,06
Повторяемость ± (mm) 0,1
Допустимое осевое
усилие при а = 0 (N) 211 196 186 177 167 157 147 137 128 118

*) Более подробная инф ормация о систем ах управления дается в каталоге "Устройства управления, 
двигатели, электри че ски е  принадлеж ности".
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Рабочие характеристики для горизонтального режима работы
с шаговым двигателем VRDM 3 9 1 0 /5 0  LWB или VRDM 3 9 7 /5 0  LWB 

и выходным каскадом мощ ности D 901*>

Пер.числоредуктора i=3 (VRDM 3910)**) i = 7 (VRDM 397)

Масса (kg) 1 6 12 20 7 20 50
Время ускорения th (ms) 54 81 113 158 41 59 97
Расст-е ускорения sh (mm) 16 24 34 47 6 9 15
Ускорениеа (m/s2) 11,1 7,4 5,3 3,8 7,3 5,1 3,1
Скоростьу (m/s) 0,6 0,3

*) Более подробная инф ормация о 
систем ах управления дается в 
каталоге "Устройства управления, 
д ви гател и , электри че ски е  
принадл еж ности ".

**) Значения для VRDM 3910 действительны 
для короткого режима работы.

MKR

<£Е2Л2>

Характеристики привода 
без двигателя 
(i=1)
При скорости выше 3 м/сек соблюдайте 
ограниченное время работы.

Диаметр приводного шкива 35,02 mm
Постояннаяхода 110 mm/оборот
Макс. движущее усилие ремня 520 N
Тип ремня AT 5, ширина 32 mm
Растяжение ремня 0,001786 mm/m ■ N
Скорость до 3 m/s
Скорость (без уплотнительной накладки) до 5 m/s
Момент инерции (3,66 + L ■ 0,000748) ■ 10-4 kgm2
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Линейный модуль MKR 20-80 с уплотнительной накладкой
Основные узлы и оформление заказа

Номер детали, длина 

1 1 4 0 - 1 6 0 - 1 0  , ^ГГ.) m m

Исполнение = (Г7ТТ Направ-=Q  Привод = Q  
(и размерный ляющая 

чертеж)

■ г
а ! ООО ООО ,

1 ООО__________ ООО  1

Цапфа Передат. число Ц- = 190 mm Ц-=260 mm
ппа без содля шп. шп.

шп. — с Т- с с Т- сдвига- зом 
теля i= i=

п  ю °  обр. резьб. обр. резьб. 
.11 .11 .11 пазом отв. пазом отв.

без привода (OA)

п ООО ООО ,

ООО_________ООО ' D
с приводом (MA), без редуктора i = 1

А . п ООО ООО ,

ООО_________ООО *

JL
1 Г

ООО ООО <

ООО_________ООО *

(0A01)
(11.14.00) 0 1 б е з ©

(MA01)
(11.14.10) © справа © @

(MA02)

(11.14.10)
слева © ©

(MA03)
(11.14.12)

© с двух 
сторон 0 2 0 5

©  ©

с редуктором (MG)

—

(MG01) и (MG02) 
(11.14.20) 
(11.14.22) 
(11.14.24)

©

ор
о

у
дер

©

шп. - шпоночный
резьб. - резьбовой

Пример заказа

Данны е для оф ормления заказа О писан ие

Линейный модуль
(Номердетали): 1140-160-10, 2250 mm

Линейный модуль
MKR 20-80, Длина = 2250 mm

Исполнение = MG01 с редуктором, монтируется согл. рисунка MG01 (редуктор справа)

Направляю щая = 01 Шариково-рельсовая направляющая

Привод = 10 Приводная головка для установки редуктора
Каретка = 11 Каретка с длиной LT = 260 mm, с Т-образными пазами
С оедин-е с двигателем  = 10 для двигателя MKD 41B, i = 5
Двигатель = 10 Двигатель MKD 41B
Уплотнение = 15 с покрывающей лентой с боковыми уплотняющими губками

1 выключатель = 15 - R +750mm механич. выключатель, точка срабатывания: справа + 750 mm
2 выключатель = 11 - R -650mm PNP размыкатель, точка срабатывания: справа - 650 mm
3  выключатель = 15 - R -750mm механич. выключатель, точка срабатывания: справа - 750 mm
Кабельный канал = 20, 1500 mm Кабельный канал (свободный), длина = 1500 mm
Ш тепсельный разъем = 17 Штепсельный разъем на стороне выключателей
Включающий кулачок = 16 с включающим кулачком справа для активизации выключателя
Д окументация = 02 Протокол измерений: момент трения
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Убедитесь в правильности выбранной комбинации (проверьте допустимые нагрузки,
моменты, максимальные значения скорости, характеристики двигателя и т.д.) !

Присоединение Двигатель = Q  21
двигателя= О

н
я

Уплотнение = Q 311, 2 + 3 выключатель < . . -  . ± . . . >  m Документация = ©

а1 Л
Монтажная опора 1) 

Редуктор 
длядви- „  ю °  
гателя i= i= i=

без с 
покрываю
щей лентой

Кабельный канал = .. 

Штепс. разъем= Q  
Включающий кулачок = Q

Стандарт- Протокол 
ный изме- 

протокол рений

без выключателя 
и кабельного канала ©

Внешний выключатель:

MKD 41B © 5 0 2 0
без 0 0

MKD 41B 1 0

MMD 082 © © ©
без 0 0

MMD082A 6 0
без 0 0

MHD71A ©
M.D 71. © 1 2 © MKD 71B-061 ©

MKD 71B-097 ©
MHD 71B (6 2

©
б е з

уплот
няю -
щей

губки

с
уплот
няю -
щей

губкой

PNP Размыкатель (11 - ■ +....)

PNP Замыкатель (13 - ■ +....) mm

Момент
трения

Механический 15 -

Тип выключателя

Точка
ср а б а -
ты в-я

т . )

Монт.сторона 
Напр.перемещ -я 
Расст-е включения

—

Кабельный канал (20.....) mm
(свободный)

Длина

Внешний штепсельный 
разъем (свободный) ©

O m m o u  
iTgeoeT- 
ГёбТаа - 

I ё у

Односторонний 
включающий кулачок

Двухсторонний 
включающий кулачок

‘ Крепление может поставляться и без двигателя (в заказе для двигателя указать "00"

О пределение точки срабаты вания
Для определения точки срабатывания 
выключателя используйте значения мон
тажной стороны, направления перемеще
ния и расстояния включения (см. таблицу 
выше, а также пример оформления заказа 
слева).

Монтажная сторона: выключатели могут 
устанавливаться на левой (L) или на пра
вой (R) стороне модуля.

Направление перемещения: выключате
ли могут устанавливаться на минусовой 
(-) или плюсовой (+) стороне нуля. 

Расстояние включения: расстояние вклю
чения -  это расстояние между центром ка
ретки (ТМ) и нулевой точкой (0) при сра
батывании выключателя (дается в мм). 

Более подробная информация о типах 
выключателей и их установке дается в раз
деле "Установка выключателей".

Расчет длины линейного модуля
L = (Ход + 2 ■ перебег) + LT + 20 mm 
Ход = максимальное расстояние от

центра каретки до крайних точек 
срабатывания выключателей. 

Пример:
Точка срабатывания 1 выкл-ля = +750 mm 
Точка срабатывания 3 выкл-ля = -7 5 0  mm 
Ход = 1500 mm

Сторона установки 
выключателей:

слева (L)

-  Напр.перемещ ения

справа (R)

ос[
о&

TM

L/2

74 TM

Ход

MKR

'TEST©

2) Шаговые двигатели - по заказу
3) Покрывающая лента уплотнения 
допускается до L=3500 mm и v = 2,5 m/s

Величина перебега должна превышать 
тормозной путь. Расстояние ускорения 
sh (см. таблицы "Рабочие характеристи
ки") можно использовать как опорное 
значение для тормозного пути.

Пример:
Горизонтальный режим работы с двигате
лем MKD 71B, i = 5, m = 20 kg, sh= 2б7 mm

Перебег > 267 мм (допускается 270 мм)

mm

mm

+

0
LI

L
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Линейный модуль М5R 20-80 с уплотнительной накладкой
Размерные чертежи

Все размеры в мм

Приведенные схемы Макс. перемещение Макс. перемещение

11.14.00

Исполнение 0A01

11.14.10

Исполнения MA01 и MA02

11.14.12

Исполнение MA03

1

CO
\.y V i?

107

1) без уплотнения
2) с уплотнением

4- ------------- 1-----------

4;-

4-
--------- 1-------

4-
I1

018h

066

6 P9
r -1

1 — 1— 1—

4-
----------1—

11

018h

06 6h
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для гаики 
A DIN 557-М 5

для крепления
кабельного
канала

Уплотняющая 
губка в каретке

15 5 8 ,5  43  5 8 ,5  15

короткая 
каретка с 
р езьбовы м и 
отверстиям и

ЛV /

»- ! ! ,

As А> А \ w  w  w

As As AsW  Ч|У W  |

Г -©-!

/]NW
А \V /

25 1 7 0
 

[ 1 7 О 25
13 7 ,5  1 _

_ 190

для включающих 
кулачков (М4)

6 отв. М8 
глубиной 14

MKR

fcgE^To)

Более подробную информацию см. в разделе "Двигатели"

11.14.22

Исполнения MG01 и MG02 
Двигатель M iniDrive MMD 082A

11.14.24

Исполнения MG01 и MG02 
Серводвигатель M.. 71.

066 h7

□  120

□  115

О О О

Юо  СОСО С\|С\|С\1
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Линейный модуль MKR 20-80 с уплотнительной накладкой
Рабочие характеристики
Рабочие характеристики для горизонтального режима работы
с серводвигателем  M K D 741B -061 и контроллером D ^  1 .1 -0 4 0 *1

Напряж ение питания: 3 х 400 В

Пер.число редуктора i = 3 i = 5 i = 10

Масса (kg) 4 8 12 16 20 10 20 30 50 70 25 50 75 100 125
Время ускорения th (ms) 110 142 174 205 237 145 191 237 329 421 251 314 376 438 501
Расст-е ускорения sh (mm) 273 352 430 509 587 203 267 332 461 589 187 233 280 326 372
Ускорение а (m/s2) 44,9 34,9 28,5 24,1 20,9 19,4 14,7 11,8 8,5 6,7 5,9 4,7 4,0 3,4 3,0
Скоростьу (m/s) 4,96 2,80 1,49
Повторяемость ± (mm) 0,1 0,1 0,1
Допустимое осевое
усилие при а = 0 (N) 513 700 684

При скоростях выше 3 м /с соблюдайте 
ограниченное время работы.

с серводвигателем M KD 71 В -0 97  и контроллером DKS 1 .1 ^ 0 5 0 А *>  

Напряж ение питания: 3 х 230 В

Пер.число редуктора i = 3 i = 5 i = 10

Масса (kg) 6 12 18 24 30 10 30 50 70 90 30 60 90 120 150
Время ускорения th (ms) 104 144 183 222 262 127 208 289 369 450 229 294 259 424 489
Расст-е ускорения sh (mm) 214 295 375 456 537 156 256 355 454 554 141 181 221 261 301
Ускорение а (m/s2) 39,3 28,5 22,4 18,4 15,7 19,4 11,8 8,5 6,7 5,5 5,4 4,2 3,4 2,9 2,5
Скоростьу (m/s) 4,10 2,46 1,23
Повторяемость ± (mm) 0,1 0,1 0,1
Допустимое осевое
усилие при а = 0 (N) 513 700 655

При скоростях выше 3 м /с соблюдайте 
ограниченное время работы.

с серводвигателем M ^  41 В -144  и контроллером D ^  1 .1 -0 40 *1 
Напряж ение питания: 3 х 400 В

Пер.число редуктора i = 3 i = 5 i = 10

Масса (kg) 1 2 3 4 4 6 10 14 18 10 20 40 60 80
Время ускорения th (ms) 50 58 66 74 93 108 137 167 196 143 185 270 354 438
Расст-е ускорения sh (mm) 125 145 165 185 209 243 309 376 442 172 222 323 423 524
Ускорение а (m/s2) 99,8 86,0 75,6 67,5 48,5 41,8 32,8 27,0 22,9 16,7 12,9 8,9 6,8 5,5
Скоростьу (m/s) 5,00 4,50 2,40
Повторяемость ± (mm) 0,1 0,1 0,1
Допустимое осевое
усилие при а = 0 (N) 118 240 532

При скоростях выше 3 м /с соблюдайте 
ограниченное время работы.

с серводвигателем  M М D  082А  и контроллером DMD*>
Напряж ение питания: 3 х 400 В

Пер.число редуктора i = 3 i = 5 i = 10

Масса (kg)
Время ускорения th (ms)
Расст-е ускорения sh (mm)
Ускорение a (m/s2)
Скоростьу (m/s)
Повторяемость ± (mm)
Допустимое осевое 
усилие при а =0 (N)

*) Более подробная инф ормация о систем ах управления дается в каталоге При скоростях выше 3 м /с соблюдайте 
"У стройства управления , двигатели, эл ектри че ски е  принадлеж ности". ограниченное время работы.

10 20 30 40 15 25 35 45 55
64 89 140 190 241 39 50 61 71 82

07339252173 30 38 47 55 63
48,0 34,4 22 16,2 12,8 39,7 31,0 25,4 21,5 18,7

3,08
0,1

1,54
0,1

200 485
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Рабочие характеристики для вертикального режима работы (неподвижная рама, ходовая каретка)

с серводвигателем MKD 71B-061 и контроллером DKC 1 .1 -0 40 *)
Напряжение питания: 3 х 400  В

Пер.число редуктора i = 3 i = 5 i = 10

(kg) 2Масса 4 6 8 10 4 8 12 16 20 4 8 16 24 32
Время ускорения th (ms) 101 122 145 169 195 138 172 212 259 315 222 251 327 438 615
Расст-е ускорения sh (mm) 250 303 359 419 483 205 256 315 384 468 165 187 243 325 457

49,0 40,6 34,2
4,96
0,1

29,3 25,4 21,5 17,3Ускорениеа (m/s2)
Скоростьу (m/s)
Повторяьмость±  (mm)
Допустимое осевое 
усилие при а = 0 (N)

с серводвигателем M KD 71 В -0 97  и контроллером DKS 1 .1 -W 050A *) 
Напряж ение питания: 3 х 230 В

14,0
2,97
0,1

11,5 9,4 6,7 5,9 4,5
1,49
0,1

3,4 2,4

472 452 433 413 393 637 598 558 519 480 623 584 505 427 348

При скоростях выше 3 м /с соблюдайте 
ограниченное время работы.

Пер.число редуктора i = 3 i = 5 i = 10

Масса (kg) 4 8 12 16 20 6 12 18 24 30 4 12 16 24 32
Время ускорения th (ms) 101 140 185 238 301 128 175 236 318 431 193 252 290 394 570
Расст-е ускорения sh (mm) 207 287 379 488 617 157 216 291 391 531 119 155 178 243 350
Ускорение а (m/s2) 40,6 29,3 22,2 17,2 13,6 19,2 14,0 10,4 7,7 5,7 6,4 4,9 4,2 3,1 2,2
Скоростьу (m/s) 4,10 2,46 ■ 1,23
Повторяемость ± (mm) 0,1 0,1 0,1
Допустимое осевое
усилие при а = 0 (N) 452 413 374 334 295 617 558 500 441 382 596 517 478 399 321

При скоростях выше 3 м /с соблюдайте 
ограниченное время работы.

с серводвигателем MKD 41 В -144  и контроллером DKC 1 .1 -0 40 *1 
Напряжение питания: 3 х 400  В

Пер.число редуктора i = 3 i = 5 i = 10

Масса (kg) 1 2 3 4 2 6 10 14 18 5 10 15 20 25
Время ускорения th (ms) 53 62 72 82 76 113 156 205 265 140 182 234 301 389
Расст-е ускорения sh (mm) 132 156 180 205 156 232 319 421 543 167 217 280 360 466
Ускорение а (m/s2) 94,8 80,4 69,5 60,9 53,8 36,3 26,4 20,0 15,5 17,1 13,2 10,2 8,0 6,1
Скоростьу (m/s) 5,00 4,10 2,39
Повторяемость ± (mm) 0,1 0,1 0,1
Допустимое осевое
усилие при а = 0 (N) 87 77 67 57 197 158 119 80 40 462 413 364 314 265

*) Более подробная инф ормация о систем ах управления дается в 
каталоге "Устройства управления , двигатели, электри че ски е  
принадл еж ности ".

При скоростях выше 3 м /с соблюдайте 
ограниченное время работы.

MKR

<£Е2Л2>

Характеристики привода Диаметр приводного шкива 65,27 mm

без двигателя Постояннаяхода 205,05 mm/оборот

(i=1)
Макс. движущее усилие ремня 980 N
Типремня ATL 5, ширина 50 mm, ст. армирование

При скоростях выше 3 м /с соблюдайте Момент инерции (короткая каретка) (21,1 + L (mm) ■ 0,00379) ■ 10-4 kgm2
ограниченное время работы. Момент инерции (длинная каретка) (29,7 + L (mm) ■ 0,00379) ■ 10-4 kgm2
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Линейный модуль MKR 25-110 с уплотнительной накладкой
Основные узлы и оформление заказа

Номер детали, длина

1140-260-10(TTTT)mm

Исполнение=(....) 
(и размерный 

чертеж)

Направ- = 0  
ляющая

Привод =.7) Каретка = Q

без привода (OA)

с приводом (MA), без редуктора i=1

fQAQT)
(11.24.00)

(MA0T)
(11.24.10)

(м А02)

(11.24.10)

(MA03)
(11.24.12)

Цапфа Передат. число LT=210 mm LT=305 mm
без содля шп шп. -г -г
паза зпоам 0  С Т- С С Т- С

двига- п  LO обр. резьб. обр. резьб.
теля и и и и и пазом отв. пазом отв.

б е з

© справа

© с обеих 
сторон

©  ©  ©

слева

с редуктором (MG)

(MG01) и (MG02)

(11.24.20)
(1 1.24.22)

©
ор
откус!
ер

1 0

Пример заказа

шп. - шпоночный 
резьб. - резьбовой

Данны е для оф ормления заказа О писан ие

Линейный модуль
(Номердетали): 1140-260-10, 1525 mm

Линейный модуль
MKR 25-110, Длина = 1525 mm

Исполнение = MG01 с редуктором, монтируется согл. рисунка MG01 (редуктор справа)

Направляю щая = 01 Шариково-рельсовая направляющая

Привод = 10 Приводная головка для установки редуктора
Каретка = 12 Каретка с резьбовыми отверстиями длиной LT = 305 mm
С оедин-е с двигателем  = 01 для двигателя М ^  71., i = 5
Двигатель = 11 Двигатель MKD 71B-061
Уплотнение = 15 с покрывающей лентой с боковыми уплотняющими губками

1 выключатель = 15 - R +400mm механич. выключатель, точка срабатывания: справа + 400 mm
2 выключатель = 11 - R -300mm PNP размыкатель, точка срабатывания: справа - 300 mm
3  выключатель = 15 - R -400mm механич. выключатель, точка срабатывания: справа - 400 mm
Кабельный канал = 20, 1200 mm Кабельный канал (свободный), длина = 1200 mm
Ш тепсельный разъем = 17 Штепсельный разъем на стороне выключателей
Включающий кулачок = 16 с включающим кулачком справа для активизации выключателя
Д окументация = 02 Протокол измерений: момент трения
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Убедитесь в правильности выбранной комбинации (проверьте допустимые нагрузки,
моменты, максимальные значения скорости, характеристики двигателя и т.д.) !

Присоединение
двигателя=©

Двигатель = Q  21 Уплотнение = Q 3) 1, 2 + 3 выключатель = (..- . ± . . . .  mm Документация = ©

Я

а J

Монтажная опора 11 
Редуктор 

для дви- 3

без ©

M.D 71. ©
MKD 71B-061 ©

0 1 (20 MKD 71B-097 1 2

MHD71B 6 2

без ©

MKD90 © 1 5 (21
MKD 90B-047 ©
MKD 90B-085 ©

без с 
покрываю
щей лентой

Кабельный канал = (..,....) mm 

Штепс. разъем = ©  
Включающий кулачок =(Т7)

Стандарт- Протокол 
ный изме- 

протокол рений

без выключателя 
и кабельного канала ©

©
б е з

уплот
няю -
щей

губки

с
уплот
няю -
щей

губкой

Внешний выключатель:

PNP Размыкатель (11 - . ±....) mm

PNP Замыкатель (13 - . ± ....) mm

Механический

Тип выключателя

15 - . ± .... mm

X T '

Точка
ср а б а -
ты в-я

М онт.сторона—  
Н апр.перем ещ -я- 
Расст-е вклю чения-

—

Кабельный канал (20.....) mm
(свободный)

Длина

Внешний штепсельный 17)
разъем (свободный)

Односторонний 
включающий кулачок

Двухсторонний 
включающий кулачок

М омент MKR 
трения

fcgE^To)

O m m o u  
i'fg e o e f-  
i e 5 f a a  - 

I e у

*Крепление может поставляться и без двигателя (в заказе для двигателя указать "00")

О пределение точки срабаты вания
Для определения точки срабатывания 
выключателя используйте значения мон
тажной стороны, направления перемеще
ния и расстояния включения (см. таблицу 
выше, а также пример оформления заказа 
слева).

Монтажная сторона: выключатели могут 
устанавливаться на левой (L) или на пра
вой (R) стороне модуля.

Направление перемещения: выключате
ли могут устанавливаться на минусовой 
(-) или плюсовой (+) стороне нуля. 

Расстояние включения: расстояние вклю
чения -  это расстояние между центром ка
ретки (ТМ) и нулевой точкой (0) при сра
батывании выключателя (дается в мм). 

Более подробная информация о типах 
выключателей и их установке дается в раз
деле "Установка выключателей".

Расчет длины линейного модуля
L = (Ход + 2 ■ перебег) + LT + 20 mm 
Ход = максимальное расстояние от

центра каретки до крайних точек 
срабатывания выключателей. 

Пример:
Точка срабатывания 1 выкл-ля = +400 mm 
Точка срабатывания 3 выкл-ля = -4 0 0  mm 
Ход = 800 mm

2) Шаговые двигатели - по заказу
3) Покрывающая лента уплотнения 
допускается до L=3500 mm и v = 2,5 m/s

Величина перебега должна превышать 
тормозной путь. Расстояние ускорения sh 
(см. таблицы "Рабочие характеристики") 
можно использовать как опорное значе
ние для тормозного пути.

Пример:

Горизонтальный режим работы с двигате
лем MKD 71B-061, i = 5, m = 24 kg, sh= 
336 mm.
Перебег > 336 мм (допускается 340 мм)

Сторона установки 
выключателей:

-  Напр.перемещ ения

слева (L)

справа (R)

I :

L/2

- Ч  TM  я

Ход

+

0
LI

L
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Линейный модуль М5R 25-110 с уплотнительной накладкой
Размерные чертежи

Все размеры в мм Макс. перемещение Макс. перемещение

Длинная каретка с Т -образны ми пазами

11.24.00

Исполнение 0A01

11.24.10

Исполнения MA01 и MA02

11.24.12

Исполнение MA03

150

и v.vJ *
г Г,

4.V'J *

6 P9
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Центральная смазка 
через один из двух 
смазочных штуцеров 
воронкообразного типа 
DIN 3405АМ6

для гаики 
A DIN 557-М 5

длинная 
каретка с 
резьбовы м и 
отверстиям и

Уплотняющая 
губка в каретке

короткая 
каретка с 
резьбовы м и 
отверстиям и

для включающих 
кулачков (М4) MKR

<£Е2Л2>

Более подробную информацию см. в разделе "Двигатели"

11.24.20

Исполнения MG01 и MG02 
Серводвигатели M.. 71.

□120

□  115

■'Ф ^СО со С\1 С\1

11.24.22

Исполнения MG03 и MG04 
Серводвигатель MKD 90
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Линейный модуль MKR 25-110 с уплотнительной накладкой
Рабочие характеристики
Рабочие характеристики для горизонтального режима работы
с серводвигателем  M KD 71B -061 и контроллером D ^  1 .1 -0 4 0 *)
Напряж ение питания: 3 х 400 В

Пер.число редуктора i = 3 i = 5 i = 10

Масса (kg) 3 5 7 9 8 16 24 32 40 20 60 100 140 180
Время ускорения th (ms) 90 102 113 125 100 130 160 190 220 140 220 300 379 459
Расст-е ускорения sh (mm) 224 254 284 314 211 274 336 399 462 147 231 315 399 483
Ускорениеа (m/s2) 55,8 49,3 44,1 39,9 42,0 32,3 26,3 22,1 19,1 15,0 9,6 7,0 5,5 4,6
Скоростьу (m/s) 5,00 4,20 2,10
Повторяемость ± (mm) 0,1 0,1 0,1
Допустимое осевое
усилие при а =0 (N) 322 575 1209

При скоростях выше 3 м/с соблюдайте ограниченное время работы

с серводвигателем M KD 71 В -0 97  и контроллером DKS 1 .1 ^ 0 5 0 А ^  

Напряж ение питания: 3 х 230 В

Пер.число редуктора i = 3 i = 5 i = 10

Масса (kg) 3 5 7 9 8 16 24 32 40 20 60 100 140 180
Время ускорения th (ms) 97 109 122 135 83 108 132 157 182 116 182 248 314 380
Расст-е ускорения sh (mm) 242 274 306 338 144 187 230 274 317 101 158 216 273 331
Ускорение а (m/s2) 51,8 45,7 40,9 37,0 42,0 32,3 26,3 22,1 19,1 15,0 9,6 7,0 5,5 4,6
Скоростьу (m/s) 5,00 3,48 1,74
Повторяемость ± (mm) 0,1 0,1 0,1
Допустимое осевое
усилие при а = 0 (N) 322 575 1209

При скоростях выше 3 м/с соблюдайте ограниченное время работы

с серводвигателем  M ^  90 В -047  и контроллером D ^  1 .1 -0 4 0 *) 
Напряж ение питания: 3 х 400 В

Пер.число редуктора i = 3 i = 5 i = 10

Масса (kg) 10 20 30 40 50 10 30 50 90 130 50 100 150 200 250
Время ускорения th (ms) 131 166 200 235 270 161 205 250 339 428 388 459 530 601 672
Расст-е ускорения sh (mm) 261 331 401 470 540 201 257 313 424 536 291 344 397 451 504
Ускорение а (m/s2) 30,5 24,1 19,9 17,0 14,8 15,6 12,2 10,0 7,4 5,9 3,9 3,3 2,8 2,5 2,2
Скоростьу (m/s) 4,00 2,50 1,50
Повторяемость ± (mm) 0,1 0,1 0,1
Допустимое осевое
усилие при а = 0 (N) 532 926 1209

При скоростях выше 3 м/с соблюдайте ограниченное время работы

*) Более подробная инф ормация о систем ах управления дается в каталоге 
"У стройства управления , двигатели, эл ектри че ски е  пр ина дл еж но сти ” .
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Рабочие характеристики для вертикального режима работы (неподвижная рама, ходовая каретка)

с серводвигателем M KD 71B -061 и контроллером DKC 1 .1 -0 4 0 *)
Напряжение питания: 3 х 400 В

Пер.число редуктора i = 3 i = 5 i = 10

Масса (kg) 3 5 7 9 6 10 18 26 34 20 30 40 50 60
Время ускорения th (ms) 100 116 133 152 98 119 165 220 288 175 228 298 395 538
Расст-е ускорения sh (mm) 250 290 333 379 196 237 330 440 575 175 227 297 394 537
Ускорение а (m/s2) 50,1 43,1 37,5 33,0 40,7 33,7 24,2 18,1 13,9 11,4 8,8 6,7 5,1 3,7
Скоростьу (m/s) 5,00 4,00 2,00
Повторяемость ± (mm) 0,1 0,1 0,1
Допустимое осевое
усилие при а = 0 (N) 236 217 197 178 460 421 343 264 186 957 859 761 663 564

При скоростях выше 3 м /с соблюдайте ограниченное время работы.

MKR

с серводвигателем M KD 71 В -0 97  и контроллером DKS 1 .1 ^ 0 5 0 А ^  

Напряж ение питания: 3 х 230 В <£Е2Л2>

Пер.число редуктора i = 3 i = 5 i = 10

Масса (kg) 3 5 7 9 4 8 16 24 32 10 20 40 60 80
Время ускорения th (ms) 71 82 93 105 77 94 133 179 235 100 131 224 404 919
Расст-е ускорения sh (mm) 177 204 233 262 134 164 231 311 408 75 98 167 303 688
Ускорение а (m/s2) 70,8 61,3 53,8 47,7 45,2 36,9 26,2 19,4 14,8 14,9 11,4 6,7 3,7 1,6
Скоростьу (m/s) 5,00 3,48 f e f l 1,50
Повторяемость ± (mm) 0,1 0,1 0,1
Допустимое осевое
усилие при а = 0 (N) 236 217 197 178 480 441 362 284 205 1055 957 761 564 368

При скоростях выше 3 м /с соблюдайте ограниченное время работы

с серводвигателем M ^  90 В -047  и контроллером D ^  1 .1 -0 4 0 *) 
Напряжение питания: 3 х 400 В

Пер.число редуктора i = 3 i = 5 i = 10

Масса (kg) 3 6 12 18 24 5 10 20 30 40 20 30 40 50 60
Время ускорения th (ms) 115 130 162 199 241 179 202 259 332 429 364 432 521 646 830
Расст-е ускорения sh (mm) 230 260 325 398 481 223 253 324 415 536 218 259 312 387 498
Ускорение а (m/s2) 34,7 30,7 24,6 20,1 16,6 14,0 12,4 9,7 7,5 5,8 3,3 2,8 2,3 1,9 1,4
Скоростьу (m/s) 4,00 2,50 1,20
Повторяемость ± (mm) 0,1 0,1 0,1
Допустимое осевое
усилие при а = 0 (N) 236 207 148 89 30 821 772 674 576 478 957 859 761 663 564

При скоростях выше 3 м /с соблюдайте ограниченное время работы.

*) Более подробная инф ормация о систем ах управления дается в каталоге 
"У стройства управления , двигатели, эл ектри че ски е  принадлеж ности".

Характеристики привода Диаметр приводного шкива 92,2 mm

без двигателя Постоянная хода 289,6 mm/оборот

(i=1)
Макс. движущее усилие ремня 1740 N
Типремня AT 10, ширина 50 mm, ст.армирование

При скоростях выше 3 м /с соблюдайте Момент инерции (короткая каретка) (77,05 + L (mm) ■ 0,0123) ■ 10-4 kgm2
ограниченное время работы. Момент инерции (длинная каретка) (146,35 + L (mm) ■ 0,0123) ■ 10-4 kgm2
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Линейный модуль М№ 35-165
Основные узлы и оформление заказа

Номер детали, длина 

1 1 4 0 - 3 6 0 - 0 0  , (.:::) mm

Исполнение = . Т .  Направ-=Q  Привод = (Г .
(и размерный ляющая 

чертеж)

Vй ООО ООО 

ООО ООО

безпривода (OA)

ООО ООО

ООО ООО

с приводом (MA), без редуктора i = 1

ООО ООО 

ООО ООО

ООО ООО 

ООО ООО

с редуктором (MG)

(0A01)
(11.34.00)

(MA01)
(11.34.10)

(MA02)

(11.34.10)

(MA03)
(11.34.60)

(MG011 и (MG02) 
(11.34.50)

0 1

©

0 1

©

Цапфа
для

двига
теля

Передат. число
без со 
шп. шп. 
паза зом

Lt = 400 mm

справа

с двух (02 (04
сторон

a  >s 
о о  т т  
у у 
д м е м
р с

© 11

шп. - шпоночный

Пример заказа

Данны е для оф ормления заказа О писан ие

Линейный модуль
(Номердетали): 1140-360-00, 2360 mm

Линейный модуль
MKR 35-165, Длина = 2360 mm

Исполнение = MG01 с редуктором, монтируется согл. рисунка MG01 (редуктор справа)

Направляющая = 01 Шариково-рельсовая направляющая

Привод = 11 Редуктор с передаточным числом i = 12
Каретка = 05 Каретка с длиной LT = 400 mm
С оедин-е с двигателем = 02 для двигателя MDD 90 C, i = 12
Двигатель = 17 Двигатель MDD 90 C

1 выключатель = 15 - R +800mm механич. выключатель, точка срабатывания: справа + 800 mm
2 выключатель = 11 - R -700mm PNP размыкатель, точка срабатывания: справа - 700 mm
3  выключатель = 15 - R -800mm механич. выключатель, точка срабатывания: справа - 800 mm
Кабельный канал = 20, 1500 mm Кабельный канал (свободный), длина = 1500 mm
Ш тепсельный разъем = 17 Штепсельный разъем на стороне выключателей
Включающий кулачок = 16 с включающим кулачком для активизации выключателя
Документация = 01 Стандартный протокол

L т

слева
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Убедитесь в правильности выбранной комбинации (проверьте допустимые нагрузки,
моменты, максимальные значения скорости, характеристики двигателя и т.д.) !

Присоединение двигателя = Q  Двигатель =(7Т) 1, 2 + 3 выключатель = . . -  . ± ....)mm Документация =ГТ)

Переда- Монтажная для 
точное опора* двигателя 
число (i)

Я

Штепс. разъем= Q  
Включающий кулачок = Q

ный изме- 
протокол рений

(00 без выключателя _
и кабельного канала I00

Внешний выключатель:

(11 - . *...■) mmPNP Размыкатель Ц  

PNP Замыкатель (13 - . + ....) mm

Механический (15 - . +....) mm

Тип выключателя'-Г

Точка
сраба-
ты в-я

М онт.сторона- 
Н а пр .перем ещ -я- 
Расст-е вклю чения-

Момент
трения

MKR

fcgE^To)

MKD 90В-047

i = 6 ©
MKD 90В-085 ©

M H D 9 0 B

MKD 90В-047

i =  12 (02
MKD 90В-085 ©

M H D 9 0 B 6 3

Кабельный канал (20 .. ) mm
(свободный) ^

Д л и н а --------------

Односторонний 
включающий кулачок

Двухсторонний 
включающий кулачок

Внешний штепсельный 17)
разъем (свободный)

O rn fn o u  
i f g e o e f -  
ГёбТаа - 

I ё у

‘ Крепление может поставляться и без двигателя (в заказе для двигателя указать "00"

О пределение точки срабаты вания
Для определения точки срабатывания 
выключателя используйте значения мон
тажной стороны, направления перемеще
ния и расстояния включения (см. таблицу 
выше, а также пример оформления заказа 
слева).

Монтажная сторона: выключатели могут 
устанавливаться на левой (L) или на пра
вой (R) стороне модуля.

Направление перемещения: выключате
ли могут устанавливаться на минусовой 
(-) или плюсовой (+) стороне нуля. 

Расстояние включения: расстояние вклю
чения -  это расстояние между центром ка
ретки (ТМ) и нулевой точкой (0) при сра
батывании выключателя (дается в мм). 

Более подробная информация о типах 
выключателей и их установке дается в раз
деле "Установка выключателей".

Расчет длины линейного модуля
L = (Ход + 2 ■ перебег) + LT + 40 mm 
Ход = максимальное расстояние от

центра каретки до крайних точек 
срабатывания выключателей. 

Пример:
Точка срабатывания 1 выкл-ля = +800 mm 
Точка срабатывания 3 выкл-ля = -8 0 0  mm 
Ход = 1600 mm

Величина перебега должна превышать 
тормозной путь. Расстояние ускорения 
sh (см. таблицы "Рабочие характеристи
ки") можно использовать как опорное 
значение для тормозного пути.

Пример:
Горизонтальный режим работы с двига
телем MDD 90 C, i = 12, m = 300 kg, sh= 
248 mm
Перебег > 248 мм (допускается 250 мм)

Сторона установки 
выключателей:

слева (L)

справа (R) □

-  Напр.перемещ ения +

0
Lт L /2

О ф О  о o t

Ход

T M - с Д

L
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Линейный модуль MKR 35-165
Размерные чертежи

Все размеры в мм

2 0 0

_гл_
_А  _ v_
V

V

V

V

35'h7

116

120 5 8 ,5 43 5 8 ,5 120

11.34.00

Исполнение OAOl

11.34.10

Исполнения MA01 и MA02

11.34.60

Исполнение MA03

pH
g

14
я
п

J =

ИГ

rrf
а

г  ( f

я
гг

=

I 10РУ1
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Центральная смазка: 
по выбору через один из 
трех смазочных штуцеров 
воронкообразного типа

Для гайки 
DIN 557- M10 MKR

<£Е2Л2>

Более подробную информацию см. в разделе "Двигатели"

11.34.50

Исполнения MG01 и MG02 с серводвигателями M.. 90.

пл□  140
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STAR-Линейный модуль MKR 35-165
Рабочие характеристики
Рабочие характеристики для горизонтального режима работы
с серводвигателем  M KD 90 B -047  и контроллером DKC 1 .1 -0 4 0 *1 
Напряж ение питания: 3 х 400 В

Пер.число редуктора i = 6 i = 12

Масса (kg) 20 40 60 80 100 140 180 120 200 280 360 440 600 800
Время ускорения th (ms) 256 322 388 454 520 652 784 195 250 305 359 414 524 660
Расст-е ускорения sh (mm) 391 492 593 694 795 997 1198 149 191 233 275 316 400 504
Ускорениеa (m/s2) 11,9 9,5 7,9 6,7 5,9 4,7 3,9 7,8 6,1 5 4,3 3,7 2,9 2,3
Скоростьу (m/s) 3,06 1,53
Повторяемость ± (mm) 0,1 0,1
Допустимое осевое
усилие при a =0 (N) 401 1186

с серводвигателем M KD 71 В -0 97  и контроллером DKS 1 .1 -W 050A *1 
Напряж ение питания: 3 х 230 В

Пер.числоредуктора i = 6 i = 12

Масса (kg) 20 40 60 80 100 140 120 200 280 360 440 600 800
Время ускорения th (ms) 287 361 435 509 583 731 219 280 341 403 464 586 739
Расст-е ускорения sh (mm) 491 617 744 870 997 1250 187 240 292 344 397 502 633
Ускорение a (m/s2) 11,9 9,5 7,9 6,7 5,9 4,7 7,8 6,1 5 4,3 3,7 2,9 2,3
Скоростьу (m/s) 3,42 1,71
Повторяемость ± (mm) 0,1 0,1
Допустимое осевое
усилие при a = 0 (N) 401 1186

*) Более подробная инф ормация о систем ах управления дается в каталоге 
"У стройства управления , двигатели, эл ектри че ски е  пр ина дл еж но сти ” .
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Рабочие характеристики для вертикального режима работы
с серводвигателем M KD 90 B -047  и контроллером DKC 1 .1 -0 4 0 *) 
Напряж ение питания: 3 х 400 В

Пер.число редуктора i = 12

Масса (kg) 5 10 15 20 25 30 35 40 45
Время ускорения th (ms) 130 137 145 152 161 170 179 189 199
Расст-е ускорения sh (mm) 99 105 110 117 123 130 137 144 152
Ускорениеа (m/s2) 11,8 11,1 10,6 10 9,5 9 8,5 8,1 7,7
Скоростьу (m/s) 1,53
Повторяемость ± (mm) 0,1
Допустимое осевое
усилие при а = 0 (N) 960 911 862 813 764 715 666 617 568

MKR

с серводвигателем M KD 90В -085  и контроллером DKS 1 .1 ^ 0 5 0 А ^
Напряж ение питания: 3 х 230 В

Пер.число редуктора i = 12

Масса (kg) 5 10 15 20 25 30 35 40 45 50
Время ускорения th (ms) 146 154 162 171 180 190 200 211 223 236
Расст-е ускорения sh (mm) 125 131 139 146 154 163 171 181 191 202
Ускорение а (m/s2) 11,8 11,1 10,6 10 9,5 9 8,5 8,1 7,7 7,3
Скоростьу (m/s) 1,71
Повторяемость ± (mm) 0,1
Допустимое осевое
усилие при а = 0 (N) 960 911 862 813 764 715 666 617 568 519

*) Более подробная инф ормация о систем ах управления дается в каталоге 
"У стройства управления , двигатели, эл ектри че ски е  принадлеж ности".

Характеристики привода Диаметр приводного шкива 140,05 mm
без двигателя Постояннаяхода 439,9 mm/оборот

(i=1)
Макс. движущее усилие ремня 5250 N
Тип ремня AT 20, ширина 75 мм, ст. армирование

При скоростях выше 3 м /с соблюдайте Растяжение ремня 0,000222 mm/m ■ N
ограниченное время работы. Момент инерции (743 + L ■ 0,07797) ■ 10-4 kgm2
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STAR -  Линейные модули MLR...
Конструкция и технические характеристики

M L R .: Линейные модули с н “
на кулачковых роликах и зуб1 
передачей для обеспечения i 
скоростей (до 10 м/сек)

/ ! \  Только м асло  может использоваться для 
смазки линейных модулей с направляющей на 
кулачковых роликах !

Основными элементами линейных модулей M L R . являются:
-  к о м п а к т н а я , а н о д и р о в а н н а я  а л ю м и н и е в а я  р а м а

-  в с т р о е н н а я  н а п р а в л я ю щ а я  с и с т е м ы  S T A R  с  в н у т р е н н и м и  ку л а ч к о в ы м и  р о л и к а м и

-  ку л а ч к о в ы е  р о л и к и  с  б е з з а з о р н ы м  р е г у л и р о в а н и е м  ч е р е з  валы  э к с ц е н т р и к а

-  к а р е т к а  с  центральной системой масляной смазки д л я  в с е х  к у л а ч к о в ы х  р о л и к о в

-  п р е д в а р и т е л ь н о  н а тя н у ты й  з у б ч а ты й  р е м е н ь

-  у с т а н а в л и в а е м ы е  в ы кл ю ч ател и

-  с е р в о п р и в о д  п е р е м е н н о г о  т о к а  и л и  ш а го в ы й  д в и га т е л ь  (п о  з а к а з у  в о з м о ж н ы  д р у г и е  ти п ы  

д в и га т е л е й )

-  з а щ и т н о е  у п л о т н е н и е  з у б ч а т о го  р е м н я

-  у п р а в л я ю щ и е  у с т р о й с т в а

Общие технические характеристики
Линейный

модуль
Длина
карет

ки
(mm)

Динамические
нагрузки*>

Cx Cy 
(N) (N)

Динамические
моменты*)
Mt ML 

(Nm) (Nm)

Максимально допустимая нагрузка 
Силы Моменты 

F F M Mx,max y,max t,max l,max
(N) (N) (Nm) (Nm)

Переме
щаемая
масса

(kg)

Макс.
длина
Lmax

(mm)

Плоскостной 
момент инерции

lx ly
(cm4) (cm4)

MLR10-80 190 17 150 10 050 226 316 2500 1500 35 158 1,7 10000 137 224

MLR10-110 305 31 000 18 200 629 1121 8000 4800 49 302 3,3 10000 423 686

*) Значения динамических нагрузок и моментов для расчета срока службы

Модуль упругости Е E = 70 000 N /m m 2

Длина свыше Lmax Длина свыше Lmax возможна по заказу

М асса
В расчет массы не входят двигатель и 
переключающие устройства.

Формула массы: Линейный Масса
Масса (kg/mm) ■ длину L (mm) + масса модуль (kg)
всех деталей постоянной длины (карет
ка, торцовые блоки и т.д.) (kg).

MLR10-80
MLR10-110

0,0089 ■ L + 5,2 

0,0141 ■ L + 10,3
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Характеристики привода

Линейный Передаточ Максималь Постоянная Крепление Горизонтальная работа Вертикальная работа
модуль ное число ный момент хода двигателя Макси- Макси- Макси- Макси-

редуктора привода мальная мальная мальная мальная
i Ma нагрузка скорость нагрузка скорость

(Nm) (mm/об.) (kg) (m/s) (kg) (m/s)

1 28,4 205,05 - 10,00 - -

MLR10-80 1 со шп.пазом 27,0 205,05 - 10,00 - -
3 9,5 68,35 MHD 71A 40 4,56 22 4,56
6 4,7 34,18 MKD 71B 90 2,85 - -

1 80,0 289,60 - 10,00 - -
1 со шп.пазом 27,0 289,60 - 10,00 - -

MLR10-110 3 23,3 96,60 MHD 71B 

MKD 71B

26 5,00 13 5,00
6 11,6 48,30 120 2,82 40 3,06
9 ,88, 32,20 300 1,88 68 2,15

шп. - шпоночным

Характеристики ремня Линейный Тип Ширина Шаг Максимальное Предел
модуль ремня зуба передаваемое упругости

усилие
(mm) (mm) (N) (N)

MLR10-80 AT 5 50 5 870 3500
MLR10-110 AT 10 50 10 1740 7500

MLR

Примечания к значениям 
динамических нагрузок и 
моментов
Значения величин динамических нагру
зок и моментов основаны на перемеще
нии 100 000 м.

Часто они базируются и на перемеще
нии только 50 000 м.

В этом случае для сравнения: значения 
С, Mt и M L из таблицы STAR необходимо 
умножить на 1.26.

Максимально допустимые 
нагрузки
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STAR -  Линейные модули MLR.
Технические характеристики
Прогиб

Одна из особенностей линейных модулей 
состоит в том, что они могут устанавли
ваться на опорах.

Однако в таких случаях необходимо сле
дить за прогибом модулей, так как 
от этого зависит величина допустимой на
грузки.

При превышении максимально допусти
мого прогиба необходимо установить до
полнительную опору

Максимально допустимый Максимально допустимый прогиб Smax зависит от длины L и нагрузки F.

прОгиб 8maX ж
/ !\  Не допускается превы ш ение Smax!

В рабочих условиях, предполагаю щ их высокие динам и ческие  
нагрузки, опоры должны устанавливаться через кажды е  
300 -  600 мм.

Пример Линейный модуль MLR 10-80: 

Из графика 10-80:

L = 2500 mm 

F = 1000 N 

8 = 0,9 mm 

= 2,8 mm8 ,

Так как величина прогиба 8 находится ниже максимально допустимой величины Smax, 
никаких дополнительных опор не требуется.
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Данны й граф ик действителен для 
следую щ их условий:

-  прочно закрепленные концы
(от 200 до 250 мм на каждой стороне)

-  от 6 до 8 винтов на каждой стороне

-  фиксированное основание

MLR 10-80

4,5-
18 (mm)

I
^  ^  //// t.

<■оip
'Оо
II

о
II

и u. ‘-L.

1000 2000 3000 4000 5000 6000
I 1

7000 8000
L (mm)

0

MLR 10-110

0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 8000
L (mm)

Рабочие Рабочие характеристики для

характеристики MLR 10-80 см. MKR 20-80

MLR 10-110 см. MKR 25-110.
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STAR - Линейный модуль MLR 10-80
Основные узлы и оформление заказа

Номер детали, длина 

1 1 4 8 - 1 6 0 - 0 0  , (777) m m

Исполнение = (77) Направ-= (77) 
(и размерный ляющая 

чертеж)

Привод = (77)

; t
1 1

Каретка = (77) 

L т

ООО ООО

ООО ООО

безпривода (OA)

MG01

1 (— — f
сприводом (MA), без редуактора i=1

[| (ПV
л.

, CI Р ,
д

CI l!l

д
с редуктором (MG)

, Ч— — f t

(0A01)
(11,14,00)

(MA01)
(11,14,10)

(MA02)

(11,14,10)

(MA03)
(11,14,60)

(MG01) и (MG02) 
(11,14,30)

PI III
|

MG 02

[1— - 4 I

(05

(05

(05

(05

Цапфа Передав число
для шепз по.паза па-двига- п̂ За w ^  
теля ,И ,И . И . И

справа

(05 (0 3

с двух (02 (0 4
сторон w  w

a  >s 
о о  т т  
у у 

ш г  
р с

LT=190 mm

шп. - шпоночный

слева

Пример заказа

Д анны е для оф ормления заказа О писан ие

Линейный модуль
(Номердетали): 1148-160-00, 2250 mm

Линейный модуль
MLR 10-80, Длина = 2250 mm

Исполнение = MG01 с редуктором, монтируется согл. рисунка MG01 (редуктор справа)

Направляющая = 01 Направляющая на кулачковых роликах

Привод = 11 Редуктор с передаточным числом i = 6
Каретка = 01 Каретка с длиной LT = 190 mm
С оедин-е с двигателем = 10 для двигателя MHD 71 A, i = 6
Двигатель = 61 Двигатель MHD 71 A
1 выключатель = 15 - R +500mm механич. выключатель, точка срабатывания: справа + 500 mm
2 выключатель = 11 - R -400mm PNP размыкатель, точка срабатывания: справа - 400 mm
3 выключатель = 15 - R -500mm механич. выключатель, точка срабатывания: справа - 500 mm
Кабельный канал = 20, 1500 mm Кабельный канал (свободный), длина = 1500 mm
Ш тепсельный разъем = 17 Штепсельный разъем на стороне выключателей
Включающий кулачок = 16 с включающим кулачком для активизации выключателя
Документация = 02 Протокол измерений: момент трения
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Убедитесь в правильности выбранной комбинации (проверьте допустимые нагрузки,
моменты, максимальные значения скорости, характеристики двигателя и т.д.) !

1, 2 + 3 выключатель =  ..- . ± ....)mm Документация

Переда- Монтажная для
точное 
число (i)

опора* двигателя
Кабельный канал =(.., .... mm 

Штепс. разъем =(ТТ) 
Включающий кулачок =(7Г)

Стандарт- Протокол 
ный изме- 

протокол рений

без выключателя 
икабельногоканала

Внешний выключатель:

PNP Размыкатель (11 - . +....) mm 

PNP Замыкатель (13 - . +....) mm

Механический (15 - . +....) mm

аТТип выключателя-1

Точка
сраба
ты в-я

М онт.сторона—  
Н а пр .перем ещ -я- 
Расст-е вклю чения-1

Момент
трения

MKD71B-061

i = 3

i = 6

MKD 71B-097 1 2

MHD71A ©

MHD71B @

Кабельный канал 
(свободный)

Д л и н а -

Односторонний 
включающий кулачок

Двухсторонний 
включающий кулачок

‘ Крепление может поставляться и без двигателя (в заказе для двигателя указать "00"

Внешний штепсельный 1 7  
разъем (свободный) 1 7

O rn fn o u  
i f g e o e f -  
ГёЭТаа- 

I ё у

О пределение точки срабаты вания
Для определения точки срабатывания 
выключателя используйте значения мон
тажной стороны, направления перемеще
ния и расстояния включения (см. таблицу 
выше, а также пример оформления заказа 
слева).

Монтажная сторона: выключатели могут 
устанавливаться на левой (L) или на пра
вой (R) стороне модуля.

Направление перемещения: выключате
ли могут устанавливаться на минусовой 
(-) или плюсовой (+) стороне нуля.

Расстояние включения: расстояние вклю
чения -  это расстояние между центром ка
ретки (ТМ) и нулевой точкой (0) при сра
батывании выключателя (дается в мм).

Более подробная информация о типах 
выключателей и их установке дается в раз
деле "Установка выключателей".

RRS 82 402/11.99

Расчет длины линейного модуля
L = (Ход + 2 ■ перебег) + LT + 40 mm

Ход = максимальное расстояние от
центра каретки до крайних точек 
срабатывания выключателей. 

Пример:

Точка срабатывания 1 выкл-ля = +750 mm 
Точка срабатывания 3 выкл-ля = -7 5 0  mm 
Ход = 1500 mm

Величина перебега должна превышать тор
мозной путь. Расстояние ускорения sh (см. 
таблицы "Рабочие характеристики" для 
MKR 25-80) можно использовать как опор
ное значение для тормозного пути.

Пример:

Горизонтальный режим работы с двигате
лем MDD 71A, i = 6, m = 20 kg, sh= 368 mm

Перебег > 368 мм (допускается 370 мм)

Сторона установки 
выключателей:

слева (L)

справа (R)

Ж

¥

L

Н апр.перемещ ения + 

0 ^
т L /2

о

О Оф

O Q r>  „ o t
TM  -е -Г о

j L O i

Ход

TM
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STAR - Линейный модуль MLR 10-80
Размерные чертежи

Все размеры в мм

11.14.00

Исполнение OA01

L
ё-
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Центральная смазка через один 
из двух смазочных штуцеров 
воронкообразного типа DV1-M6; 
Использовать масло с вязкостью 
500 мм2/сек при 40°С !

A
B

Для гайки A DIN 557-M5

для крепления 
кабельного канала

MLR

Более подробную информацию см. в разделе "Двигатели"

Исполнения MG01 и MG02 
Серводвигатели M.. 71.

066
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STAR - Линейный модуль MLR 10-110
Основные узлы и оформление заказа

Номер детали, длина 

1 1 4 8 - 2 6 0 - 0 0  , 7777) m m

Исполнение = (777 Направ-= Q  Привод = (ГГ) 
(и размерный ляющая 

чертеж)

; t
1 1

Каретка = (77) 

L т

ООО ООО

ООО ООО

Цапфа Передат7 число
для шепз шп. 

двига- п“ а ^м  „  ^  а  
теля

LT=305 mm

с приводом (MA), без редуктора i=1
(MA01)

(11-24-10) (05 справа

(MA02)

(11,24,10)
0 5

Д

и

(MA03)
(11,24,60) (05 с двух (02 (04сторон

с редуктором (MG)

MG01

M G 02

(MG01) и (MG02) 
(11,24,32)

©

a  >s 
о о  т т  
у у 

ш г  
р с

© 5 5 5 2

шп. - шпоночный

Пример заказа

Д анны е для оф ормления заказа О писан ие

Линейный модуль
(Номердетали): 1148-260-00, 1450 mm

Линейный модуль
MLR 10-110, Длина = 1450 mm

Исполнение = MG01 с редуктором, монтируется согл. рисунка MG01 (редуктор справа)

Направляющая = 01 Направляющая на кулачковых роликах

Привод = 11 Редуктор с передаточным числом i = 6
Каретка = 05 Каретка с длиной LT = 305 mm
С оедин-е с двигателем = 10 для двигателя MHD 71 B, без двигателя
Двигатель = 62 Двигатель MHD 71 B
1 выключатель = 15 - R +400mm механич. выключатель, точка срабатывания: справа + 400 mm
2 выключатель = 11 - R -300mm PNP размыкатель, точка срабатывания: справа - 300 mm
3 выключатель = 15 - R -400mm механич. выключатель, точка срабатывания: справа - 400 mm
Кабельный канал = 20, 1500 mm Кабельный канал (свободный), длина = 1500 mm
Ш тепсельный разъем = 17 Штепсельный разъем на стороне выключателей
Включающий кулачок = 16 с включающим кулачком справа для активизации выключателя
Документация = 01 Стандартный протокол

слева
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Убедитесь в правильности выбранной комбинации (проверьте допустимые нагрузки,
моменты, максимальные значения скорости, характеристики двигателя и т.д.) !

Присоединение двигателя = Q  Двигатель= Q

Я
1, 2 + 3 выключатель =  ..- . ± ....)mm Документация =(.Тр

П

Переда- Монтажная для 
точное опора* двигателя 
число (i)

MKD71B-061 1 5

i = 3 MKD 71B-097
i = 6

i = 9 MHD 71В ©

Кабельный канал =(.., .... mm Стандарт- Протокол
Штепс. разъем = Q  ный изме-
Включающий кулачок =(7Г) протокол рений

без выключателя 
икабельногоканала @

Внешний выключатель:

Тип выключателя

Точка
сраба
ты в-я

М онт.сторона—  
Н а пр .перем ещ -я- 
Расст-е включения

Кабельный канал 
(свободный)

Длина

Внешний штепсельный 1 7  
разъем (свободный) 1 7

Односторонний 
включающий кулачок

Двухсторонний 
включающий кулачок

‘ Крепление может поставляться и без двигателя (в заказе для двигателя указать "00"

PNP Размыкатель (11 - . +....) mm

PNP Замыкатель (13 - . +....) mm

Механический (15 - . +....) mm

я

Момент
трения

O m m o u  
| 'ТдёоёТ- 
ГёЭТаа- 

I ё у

О пределение точки срабаты вания
Для определения точки срабатывания 
выключателя используйте значения мон
тажной стороны, направления перемеще
ния и расстояния включения (см. таблицу 
выше, а также пример оформления заказа 
слева).

Монтажная сторона: выключатели могут 
устанавливаться на левой (L) или на пра
вой (R) стороне модуля.

Направление перемещения: выключате
ли могут устанавливаться на минусовой 
(-) или плюсовой (+) стороне нуля.

Расстояние включения: расстояние вклю
чения -  это расстояние между центром ка
ретки (ТМ) и нулевой точкой (0) при сра
батывании выключателя (дается в мм).

Более подробная информация о типах 
выключателей и их установке дается в раз
деле "Установка выключателей".

RRS 82 402/11.99

Расчет длины линейного модуля
L = (Ход + 2 ■ перебег) + LT + 40 mm 

Ход = максимальное расстояние от
центра каретки до крайних точек 
срабатывания выключателей. 

Пример:

Точка срабатывания 1 выкл-ля = +400 mm 
Точка срабатывания 3 выкл-ля = -4 0 0  mm 
Ход = 800 mm

Величина перебега должна превышать 
тормозной путь. Расстояние ускорения sh 
(см. таблицы "Рабочие характеристики" для 
MKR 25-110) можно использовать как 
опорное значение для тормозного пути.

Пример:

Горизонтальный режим работы с двигателем 
MDD 71 С, i = 6, m = 60 kg, sh= 317 mm

Перебег > 317 мм (допускается 320 мм)

Сторона установки 
выключателей:

слева (L)

справа (R)

Ж
jE

Ж

Н апр.перемещ ения +
_

L /2

осрп о о  

О ф ™  S o

Ход

t . С
T M - c v i
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STAR - Линейный модуль MLR 10-110
Размерные чертежи

Все размеры в мм

11.24.00

Исполнение OAOI

С\1 1
Fit
У1

125

Inn
Ш --

щ-

гЛид
ё-

'' н

86 RRS 82 402/11.99



Центральная смазка через один 
из двух смазочных штуцеров 
воронкообразного типа DV1-M6; 
Использовать масло с вязкостью 
500 мм2/с е к  при 40°С !

Для гайки 
A DIN 508-M 6

вС ^ 43 ■ 71/

для крепления 
кабельного канала

MLR

Более подробную информацию см. в разделе "Двигатели"
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Линейные модули "STAR"
Установка выключателей MKK, MKR, MLR
Обзор коммутационной 
системы
1 Штепсельный разъем

2 Механический выключатель 
(с монтажной арматурой)

3 Индуктивный выключатель 
(с монтажной арматурой)

4  Включающий кулачок

5 Кабельный канал (алюминиевый 
сплав)

Механический выключатель (характеристики)

Повторяемость = ± 0,05 mm
Допустим ая тем пература
окруж аю щ ей среды = от -5 °С до +80 °С
Корпус = DIN 40050 IP 67
Время срабат-я  контактов = < 2 ms
Изоляция = Группа С согл. VDE 0110
Номинальное напряжение = 250V переменного тока
Непрерывный ток = 5A
Ком м утационная способность
при 2 2 0  V, 4 0 -6 0  Hz = c o s j = 0,8 при 2 A
Сопротивление
нового контакта = < 240 mQ
Соединение = винтовоесоединение
Контактная систем а = однополюсный переключатель
Систем а переклю чения = щелчковоготипа

М еханический

Индуктивный выключатель (характеристики)

М иниатю рны й выключатель с загерм етизированны м  
кабелем  (3 х  0 .1 4  м м 2 Unitronic),
Ф о рм акор п уса = NO
М инисенсор = ФормаADIN 41635
Напряж ение = 10 ... 30 V пост. тока
Остаточны е колебания = < 10 %
Нагрузка = 200 mA
Ток холостого хода = < 20 mA
Частота переклю чения = max. 1500 Hz
Терм о-ориентированное  
см ещ ени е точки включения = < 4 |jm /K
Крутизна
выходного сигнала = >1V/|js

Повторяемость точки включения  
согласно EN 5 0 0 0 8  = < 0,1 mm

Индуктивный выключатель 
с монтажной арматурой 
для рамы размером 
-65 , -80, -165

Индуктивный выключатель 
с монтажной арматурой 
для рамы размером -1 1 0

Остальные монтажные размеры см. на стр. 90-91
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Штепсельный разъем
• Установите розеточную часть разъема 

на той стороне направляющей, на ко
торой находится большинство выклю
чателей (см. пример на следующей 
странице)

Розетка и выключатели не подключены. 
Точки активизации выключателей, таким 
образом, могут оптимизироваться во 
время запуска оборудования.

Вилка разъема входит в комплект обору
дования и может устанавливаться в трех 
направлениях (см.рисунок).

Оформление заказа на 
поставку выключателей 
и монтажной арматуры

Номера деталей указаны в таблице 
ниже.
Монтажную арматуру можно заказать 
отдельно.

Поз. -65

Размер рамы 

-80 -110 -165

1 Штепсельный разъем 1175-001-53
2 Механ. выключатель с монт.арматурой 1175-001-51

Механ. выключатель без монт. арматуры 8453-040-16

3 Индуктивный выключатель
- Монтажная арматура без выключателя 1175-001-52 1175-001-52 1175-201-52 1175-001-52
- PNP - размыкатель 8453-040-01
- NPN - размыкатель 8453-040-02
- PNP - замыкатель 8453-040-03
- NPN - замыкатель 8453-040-04

4 Включающий кулачок 1175-001-50
5 Кабельный канал 0399-800-06
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Линейные модули "STAR"
Установка выключателей MKK, MKR, MLR
Примеры монтажа
Расстояние включения -  это расстояние 
между центром каретки (ТМ) и нулевой 
точкой (0) при срабатывании выключате
ля (дается в мм).

Пример для механического конечного вы- 
лючателя (при условии, что нулевая точка 
равняется L/2):

макс. расстояние включения =
= 0.5 ■ (макс. перемещение) -  

перебег 
= 0.5 ■ ход

Для обеспечения безопасной работы 
линейного модуля расстояние перебега 
должно превышать тормозной путь.

Для MKR... и MLR...:
Расстояние ускорения sh может исполь
зоваться как опорное значение тормозно
го пути.

Для МКК...:
В большинстве случаев опорное значе
ние для расстояния перебега (тормозной 
путь) может определяться как:

П еребег= 2 ■ шаг шпинделя P

слева

Рекомендуемая стандартная ком
мутационная арматура:

-  2 механических выключателя

-  1 индуктивный выключатель 

Вставить монтажные пластины в 
паз и закрепить их двумя устано
вочными винтами.

Соблюдайте при этом минимальное допусти
мое расстояние между выключателями (зави
сит от монтажной арматуры): 

механический - механический = 60 mm 

механический - индуктивный = 45 mm 

индуктивный - индуктивный = 28 mm
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STAR -  Линейные модули МКР
Конструкция и технические характеристики

МКР.Линейные модули со встроенной 
шариковой направляющей и пневмати
ческим приводом для работы от сжатого 
воздуха без использования двигателя.

Конструкция

-  сверхкомпактная прецизионная алюминиевая рама

со встроенной ш ариково-рельсовой направляющей системы STAR

-  пневматический привод, представленный цилиндром с ременной передачей

-  торцовые блоки с ременны ми направляю щими ш кивами на шариковых подш ипниках

-  алюминиевая каретка с двумя встроенными подвижными блоками

Приспособления

-  демпферы

-  выключатели

-  ш тепсельные разъемы для выключателей

-  герметичный ш ланг для Т-образны х пазов

Общие технические характеристики
Длина

каретки
Динамическая Динамический Максимально допустимая нагрузка Переме- Макс. Плоскостной 

нагрузка1) момент1) Усилия Моменты щаемая длина2) момент инерции

(mm)
C

(N)
M

(Nm)
Ml

(Nm)
Fx,max

(N)
Fy,max

(N)
Mt,max
(Nm)

M l,max
(Nm)

масса
(kg)

Lmax
(mm)

lx
(cm4)

ly 4
(cm4)

MKP15-65 115 16250 200 560 8120 8120 81 280 0,75 3000 63 84
MKP 20-80 175 39640 500 1720 15270 15270 195 665 1,45 5600 156 207

1) Значения динамической нагрузки и моментов применяются для расчета срока службы.

2) Минимальная длина для МКР 15-65 = 300 mm, для МКР 20-80 = 363 мм

Модуль упругости Е 

Длина свыше Lmax 

М ас са

E = 70 000 N /m m 2

Длина свыше Lmax возможна по заказу 

MKP 15-65:
М асса (kg) = 0,00630 ■ L + 2,0 

MKP 20-80:
М асса (kg) = 0,01056 ■ L + 4,5
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Характеристики привода
Макс-но Диаметр Площадь Теоретическое Расстояние Энергия Диапазон

допустимая поршня поршня усилие поршня 2) демпфирования демпфирования рабочего
скорость 1) A при рабочем давлении Emax давления

6 bar 10 bar при давлении 6 bar Ezul

(m/s) (mm) (cm2) (N) (N) (mm) (Nm) (bar)

MKP15-65 2 32 7,9 470 790 35 7,3 2 -  10
MKP 20-80 2 40 12,0 720 1200 46 15,8 2 -  10

1) По заказу возможны и более высокие скорости

2) Приемлемое усилие, которое может использоваться в практической работе: 70% теоретического усилия поршня (с 30% резер
вом на переменную величину трения системы).

Конфигурация и расчетные 
данные
Определение размеров пневматических 
модулей должно производиться с учетом 
следующих параметров:

1. Н агр узка  на ш ариково-рельсовую  направляю щую

2. Конечное дем пф ирование массы, которую необходимо заторм озить

3. М аксим альное м еж центровое расстояние

4. Прогиб линейного модуля

1. Н агрузка на ш ариково
рельсовую направляю щ ую

Номинальный срок службы
Остальные расчеты даются в каталоге 
шариковых рельсовых направляющих.

Номинальный срок службы в 
метрах: ^  3

Lw = (-£-)■ 10 5
m

Номинальный срок службы в 
часах: I

L = -1 0 - L10h 60 ■ v

L10 Номинальный срок службы
в метрах (m)

L10h = Номинальный срок службы
в часах (ч)

C = Динамическая нагрузка (N)

Fm = Средняя эквивалентная
динамическая нагрузка (N)

v = Скорость (m/min)

MKP

Примечания к значениям 
динамических нагрузок и 
моментов
Значения динамических нагрузок и мо
ментов основаны на перемещении 
100 000 м.

Часто они базируются на величине пе
ремещения 50 000 м.

В этом случае для сравнения: 

значения С, Mt и M L из таблицы STAR 
необходимо умножить на 1.26.

Приемлемая нагрузка
Установлено, что желаемый срок службы 
обеспечивается нагрузками, составляю
щими примерно 20% от величины дина
мической нагрузки и момента 

(С, Mt и M L).

Запрещается превышать:

-  максимально допустимые усилия,
-  максимально допустимый прогиб,
-  допустимую скорость.
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STAR -  Линейные модули ИКР
Технические характеристики, конфигурация, расчетные данные
2т Конечное демпфирование 
массы, которую необходимо 
затормозить
П рим ерная конф игурация конеч
ного дем пф ирования, основанная  
на граф иках

Выбор величины демпфирования во мно
гом зависит от перемещаемой массы и ее 
скорости при подходе к конечному поло
жению. Если максимальная скорость не
известна, ее приблизительное значение 
можно определить из прилагаемой диаг
раммы.

М аксим альная скорость

Диаграмма действительна для:

-  горизонтального режима работы
-  рабочего давления 6 бар
-  отсутствия внешних дополнительных 

сил.

Определение приблизительной максималь
ной скорости производится на основании 
расчета средней скорости по данным хода 
и продолжительности цикла.

Максимальная скорость

Средняя скорость Vm (m /s )----------►

Vm (m/s) = Ход (irO/время цикла (s)

Д ем пф ируем ая м асса М К Р  15 -65

0 Собственное демпфирование
1 Демпфер типа 2
2 Демпфер типа 3

Д иагр ам м а действительна для:

-  горизонтального режима работы
-  рабочего давления 6 бар
-  усилия подачи 470 N

(без дополнительных внешних сил)

Примечание:

Что касается любых других значений рабо
чего давления, дополнительных внешних уси
лий или вертикального режима работы, зна
чение массы, которую необходимо затормо
зить, должно быть проверено расчетами.

Д ем пф ируем ая масса М КР  20 -80

0 Собственное демпфирование
1 Демпфер типа 1
2 Демпфер типа 2
3 Демпфер типа 3

Д иагр ам м а действительна для:

-  горизонтального режима работы
-  рабочего давления 6 бар
-  усилия подачи 720 N

(без дополнительных внешних сил)

Примечание:

Что касается любых других значений рабо
чего давления, дополнительных внешних 
усилий или вертикального режима работы, 
значение массы, которую необходимо затор
мозить, должно быть проверено расчетами.

Демпфируемая масса МКР 15-65

с
ор
ок
С

2.25 

2,00 

1,75 

1,50

1.25 

1,00 

0,75 

0,50 

0,25

0

\V\

2

\  А
3

....................

0 2,5 5 7,5 10 12,5 15 17,5 20 22,5 25 27,5
Перемещаемая масса (k g )-------
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Расчет собственного конечного  
д ем пф ирования
Даже при использовании высоких скоро
стей необходимо предусмотреть возмож
ность плавного останова каретки и пере
мещаемого груза в конечном положении.

Основными параметрами, оказывающими 
непосредственное влияние на выполне
ние данной задачи, являются давление 
демпфирования рх и скорость v .

Требования к давлению  д ем п ф и 
рования рх

(1)

E =
m ■ v 
_ 2

2
< f ■ E-  x доп.

E = кинетическая энергия (Nm) 

m = тормозимая масса (kg) 

v = скорость (m/
s)
fx = коэффициент давления 

Едоп= доп. энергия демпфир-я (Nm)

Примечание: см.предыдущую страницу 
относительно примерной конфигурации, 
построенной на основании диаграмм.

Для плавного останова массы m давление демпфирования должно соответствовать 
следующим условиям:

Едоп. (Nm)

15-65 4,0

20-80 8,7

(2)

Рх = Рв

(3)

A

Рх = Рв -  0,1-A- < 12 bar

o ) И
■ р Р х

Fa .

V ‘f
j (

■ "Pb

f
0 )

4 if - P b

v | [

©

■ E D

V
Px

0
V

E D <

P<

Pb

f b  = 
A =

Начальное давление 

демпфирования (bar)

Рабочее давление (bar)
Внешнее усилие (N)

Площадь поверхности поршня 
(см. таблицу) (cm2)

0,1 = коэффициент
преобразования

Примечание:

Примеры нагрузки, представленные 
на рис. (2) или (4), показывают, что 
если инерция является единственной 
активной силой, тогда FA=0 и, следо
вательно, рх = рВ.

MKP

V
FA

Р b

FA

Р РX B

Коэф ф ициент давления fx для 
уравнения (1)

Начальное давление д ем пф и р о 
вания рх по уравнению  (2) или (3)

Px (bar)

Р езультат Если давление демпфирования состав
ляет менее 12 бар, а условия уравнения 
(1) отвечают соответствующим требова
ниям, цилиндр может обеспечить плав
ное торможение массы m за счет соб
ственной системы демпфирования.

При превышении допустимого давления 
демпфирования есть несколько вариан
тов решения данной проблемы: 
a выбрать более крупный цилиндр, или 
b изменить рабочее давление, или 
с предусмотреть внешнее демпфирова
ние, или
- подходящую комбинацию из a, b, с.
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STAR -  Линейные модули МКР
Технические характеристики, конфигурация, расчетные данные
3. Максимальное межцен- 
тровое расстояние
Максимальное межцентровое расстоя
ние от поверхности каретки выводится 
на основании допустимого момента на
грузки рельсовой направляющей при 
подходе к конечному положению как 
функция:

-  перемещаемой массы,

-  максимальной скорости.

Максимальное межцентровое 
расстояние при использовании 
собственной системы 
демпфирования

Центр масс

Размер B H H1 H2

MKP15-65 65 85 41,3 43,7

MKP20-80 80 100 54,4 45,6

Максимальное межцентровое 
расстояние МКР 15-65

График действителен  для:

-  горизонтального режима работы

-  рабочего давления 6 бар

-  усилия подачи 470 N
(без дополнительных внешних сил)

-  оптимальной настройки демпфиро
вания

-  центрирования массы на каретке

М аксим альное м еж центровое расстояние М КР  15 -65  
при использовании собственной системы  дем пф ирования

к 500

450

400

350

300

250

200

150 - 

100 - 

5 0 

0

L \  S \ /  \
VV\ \ * ? <?

Xs- \

2,5 5 7,5 10 12,5 15 17,5 20 22,5 25 27,5

Перемещ аемая масса (kg) ------
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Максимальное межцентровое 
расстояние МКР 20-80

График действителен  для:

-  горизонтального режима работы

-  рабочего давления 6 бар

-  усилия подачи 720 N
(без дополнительных внешних сил)

-  оптимальной настройки демпфиро
вания

-  центрирования массы на каретке

М аксим альное м еж центровое расстояние М КР  20 -80  
при использовании собственной системы  дем пф ирования

еоCQ
О

рII
еЯ

Ие

700
650
600
550
500
450
400
350
300
250
200
150 -

- \\\
n с _ ,

~ ^  m/s

1 
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1 
2,0

 
m
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1,7
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m
/s

1, 
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m/
s 

/

s/m
Ю

2,

s

0,7
5 

m
/s

E
о

1 1 i i
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Перемещ аемая масса (kg)
50
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Максимальное межцентровое 
расстояние при использовании 
внешних демпферов

Центр масс

Размер B H H1 H2 Н5

MKP15-65 65 85 41,3 43,7 98,5

MKP 20-80 80 100 54,4 45,6 118,5

Максимальное межцентровое 
расстояние МКР 15-65

График действителен  для:

-  горизонтального режима работы

-  рабочего давления 6 бар

-  усилия подачи 470 N
(без дополнительных внешних сил)

-  оптимальной настройки демпфиро
вания

-  центрирования массы на каретке

М аксим альное м еж центровое расстояние М К Р  15 -65  
при использовании внеш них дем пф еров

500

450

400

350

300

250 - 

200

150 - 

100 - 

5 0 

0
2

2,0 m/s

5 5 7,5 10 12,5 15 17,5 20 22,5 25 27,5 30

Перемещ аемая масса (kg)

Максимальное межцентровое 
расстояние МКР 20-80

График действителен  для:

-  горизонтального режима работы

-  рабочего давления 6 бар

-  усилия подачи 720 N
(без дополнительных внешних сил)

-  оптимальной настройки демпфиро
вания

-  центрирования массы на каретке

М аксим альное м еж центровое расстояние М К Р  20 -80  
при использовании внеш них дем пф еров

700
650
600
550
500
450
400
350
300
250
200
150
100

50
0

2,0 m/s

----- 1------------------ 1--------- --------- --------- 1------------------ 1---------1---------1----------1—
5 10 15 20 25 30 35 40 45 50 55 60

Перемещ аемая масса (kg) ---------
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STAR -  Линейные модули M№
Технические характеристики, конфигурация, расчетные данные
47 Прогиб линейного модуля
Одна из особенностей линейных модулей 
состоит в том, что они могут устанавли
ваться на опорах.

Однако в таких случаях необходимо сле
дить за прогибом модулей, так как от этого 
зависит величина допустимой нагрузки.

При превышении максимально допусти
мого прогиба необходимо установить до
полнительную опору.

М аксим ально допустим ое зн а ч е 
ние прогиба Smax

Максимально допустимый прогиб Smax за
висит от длины L и нагрузки F

Д  Не допускается превы ш ение  
S !^max

График д ействителен  для 
следую щ их условий:
-  прочно закрепленные концы 

(примерно 200 мм на каждой стороне)

-  от 6 до 8 винтов на каждой стороне

-  фиксированное основание

Пример:

Линейный модуль MKP 15-65:
L = 2500 mm 

F = 250 N 

Из графика:

S = 0,6 mm

Smax = 1,2 mm
Так как величина прогиба S находится ниже 
максимально допустимой величины Smax, 
никаких дополнительных опор не требуется.

График д ействителен  для 
следую щ их условий:
-  прочно закрепленные концы 

(примерно 200 мм на каждой стороне)

-  от 6 до 8 винтов на каждой стороне

-  фиксированное основание

Пример:

Линейный модуль MKP 20-80:
L = 3000 mm 

F = 500 N 

Из графика:

S = 0,87 mm

Smax = 1,25 mm
Так как величина прогиба S находится ниже 
максимально допустимой величины Smax, 
никаких дополнительных опор не требуется.
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Пример выбора
Полезную нагрузку в 10 кг необходимо 
горизонтально переместить на расстоя
ние 1500 мм за 2 сек.

Межцентровое расстояние перемещае
мой массы составляет около 70 мм над 
верхней кромкой каретки.

1 5 0 0  m m

F =  0 m  = 1 0  k g
;

m  = 1 0  k g
7 0  m m

Г _d\. i2lw|\4/ V/ 1 i *  Г  'K, i v  | v  v- : :

Ж
О  ч 'о

ж  
£ '  0  |

L

Расчет средней скорости

М аксим альная скорость
Описание графиков дается в п. ”2. Конеч
ное демпфирование массы, которую необ
ходимо затормозить”

П ер ем ещ аем ая  м асса

Перемещение (m) /  продолжительность цикла (s) 
1,5 m /  2 s = 0,75 m/s

,2 m/s (График "Максимальная скорость”)

Полезная нагрузка (kg) + каретка (kg) 
10 kg + 0,75 kg (MKP 15-65) = 10,75 kg

vm

vmax

m11 'bew

Величина и тип дем пф ирования
Описание графиков дается в п. ”2. Конеч
ное демпфирование массы, которую необ
ходимо затормозить"

М аксим альное м еж центровое  
рассто яние

Возможные варианты из графиков "Демпфируемая масса":
- МКР 15-65 с демпфером типа 3
- МКР 20-80 с собственным демпфированием (внешние демпферы не требуются) 
МКР 15-65 с демпфером типа 3:

-  Межцентровое расстояние S = 70 mm + 43,7 mm (H2) = 113,7 mm

-  Допускается примерно 120 mm (на основании графика "Максимальное меж
центровое расстояние МКР 15-65 с внешними демпферами").

МКР 20-80 с собственным демпфированием:

-  Межцентровое расстояние S = 70 mm + 45,6 mm (H2) = 115,6 mm

-  Допускается примерно 230 mm (на основании графика "Максимальное меж
центровое расстояние МКР 20-80 с собственным демпфированием")

MKP

П роверка величины прогиба
MKP 15-65 при L = 1650 mm:

8 = 0,08 mm Smax = 1,05 mm 

MKP 20-80 при L = 1688 mm:

8 = 0,05 mm 8max = 1,07 mm

Оба значения действительны для максимально допустимой величины 
прогиба.

Результат’  Выбор: М КР  2 0 -8 0  с собственной систем ой дем пф ирования
Основание: обе величины модуля могут удовлетворить соответствующие требо
вания. При этом для МКР 15-65 требуются демпферы, не предусмотренные для 
МКР 20-80. Более того, МКР 20-80 обладает значительно большими резервами 
в отношении усилия подачи, допустимых нагрузок и моментов.
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STAR - Линейный модуль МКР 15-65
Основные узлы и порядок оформления заказа

Номер детали,длина Направ- = О  
ляющая

Каретка = Q

8>

1 1 5 3 -0 0 0 -0 0 ,0  mm

Уплотнение = Q

с поли- дополни- 
уретано- тельно с

ВОЙ Уплотняю 
щ им и 

планкамилентой

ю з 0 5 (05) 0 1 0 2

_т = 115 mm

Пример оформления заказа

Данны е для оф ормления заказа О писание

Линейный модуль
(Номер детали): 1153-000-00, 2450 mm Линейный модуль MKP 15-65, длина 2450 mm

Направляющая = 01 Ш ариковая рельсовая направляющая

Привод = 01 Пневматический привод
Каретка = 05 Каретка с двумя подвижными блоками длиной LT = 115 mm
Уплотнение = 01 Уплотнение из полиуретановой ленты
Конечн. демпфирование = 22 c 2 демпферами типа 2
1 Выключатель = 21 Язычковый контакт с 2.5 m кабелем
2 Выключатель = 23 Язычковый контакт с 10 m кабелем
3 Выключатель = 22 PNP - замыкатель с 2,5 m кабелем
Штепсельный разъем = 17 Ш тепсельный разъем, поставляется незакрепленным
Документация = 01 Стандартный протокол

►7x1
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Конечноедемпфиро-
вание = Q

1, 2 + 3  выключатели = Q  Штепс.разъем = Q  Документация = О

t > 0 □

с собственной 
пневм атической 

систем ой 
дем пф ирования

с 2 демпф ерами 

типа 21) типа 32)

без
вы клю ча

теля

язы чковы й PNP- 
контакт замы катель б е з

Стандартный
протоколс

2,5 m кабель 2,5 m кабель

10 m кабель 10 m кабель

1) Тип 2 для меньшей перемещаемой массы (см. графики в разделе "Технические характеристики, конфигурация, расчетные данные”).

2) Тип 3 для большей перемещаемой массы (см. графики в разделе "Технические характеристики, конфигурация, расчетные данные").

П ри м ечание:
Переключатели и демпферы поставляются 
незакрепленным

Расчет длины линейного 
модуля L = перемещение + 150 mm

Линейный модуль поставляется, как пра
вило, в величинах, кратных 25 mm.

По заказу возможна поставка 
промежуточных значений длины.

Минимальная длина: 300 мм

Максимальная длина: 3000 мм

MKP

Варианты подключения сжатого воздуха

С обоих торцовых блоков

Только с одного торцового блока 
через п ереходник
(см. "Монтаж/переходник")

%

сР
A  Lс
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STAR - Линейный модуль МКР 15-65
Размерные чертежи

Все размеры в мм 

Приведенные схемы 
имеют различный 
масш таб

Центральная смазка ш ариковой рельсовой направляющей через смазочный 
штуцер воронкообразного типа DIN 3405 АМ 6 с обеих сторон

G 1/4 глубиной 9

К ар етка  из двух частей. 
Распределить н агрузку равномерно  
на обе половины каретки!

Центральная система см азки  ш ариковой рельсовой 
направляющей: Только для консистентной смазки!

М КР  15 -65  с дем пф ерам и (прим ер установки на торцовый блок)
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STAR - Линейный модуль МКР 20-80
Основные узлы и порядок оформления заказа

Номер детали,длина Направ- = О  
ляющая

Привод=Q Каретка =Q

Щ - «8

Уплотнение = Q

с поли
уретано

вой 
лентой

д опол ни 
тельно с 

уплотняю 
щ им и 

планками

L

Lt = 175 mm

1 1 5 3 -1 0 0 -0 0 ,0  mm (05 ©

Пример оформления заказа

Данны е для оф ормления заказа О писание

Линейный модуль
(Номер детали): 1 153- 100-00, 2488 mm Линейный модуль MKP 20-80, длина 2488 mm

Направляющая = 01 Ш ариковая  рельсовая направляющ ая

Привод = 01 П невм атический  привод
Каретка = 05 Каретка с двумя подвижными блоками длиной LT = 175 mm
Уплотнение = 02 Уплотнение из полиуретановой ленты c уплотняющими планками
Конечн. демпфирование = 22 С 2 демпферами типа 2
1 Выключатель = 21 Язычковый контакт с 2.5 m кабелем
2 Выключатель = 23 Язычковый контакт с 10 m кабелем
3 Выключатель = 22 PNP - замыкатель с 2,5 m кабелем
Штепсельный разъем = 17 Ш тепсельны й разъем, поставляется незакрепленны м
Документация = 01 Стандартный протокол
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с собственной 
пневм атической 

систем ой 
дем пф ирования

Конечноедемпфиро-
вание = Q

□ н о

с 2 демпф ерами

1, 2 + 3  выключатели = Q  Штепс.разъем = ©  Документация = О

без 
вы клю ча- 

типа 1*> типа 2*> типа 3*> теля

язы чковы й PNP-  
контакт замы катель без

Стандартный
протоколс

(2 1 (22

0 0 © (22 (2 2 ©
2,5 m кабель 2,5 m кабель

(24)
0 0 © 0 2

10 m кабель 10 m кабель

*) Описание различий между типами демпферов 1, 2 и 3 дается в разделе "Технические характеристики, конфигурация, расчетные 
данные”.

П р и м еч а н и е :
Переключатели и демпферы поставляются 
незакрепленным

Расчет длины линейного 
модуля L = перемещение + 188 mm

Линейный модуль поставляется, как пра
вило, в величинах, кратных 25 mm.

По заказу возможна поставка 
промежуточных значений длины.

Минимальная длина: 388 мм

Максимальная длина: 5600 мм

MKP

Варианты подключения сжатого воздуха

С обоих торцовых блоков

о о

Только с одного торцового блока 
через п ереходник
(см. "Монтаж/переходник")

сР ^ р .

Л  Lc
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STAR - Линейный модуль МКР 20-80
Размерные чертежи

Все размеры в мм Центральная смазка ш ариковой рельсовой направляющей через смазочный

87,5

20 26

L I'N

v

15

Центральная система см азки  ш ариковой рельсовой 
направляющей: Только для консистентной смазки!

87,5

15

/•Н L
^ Г а \ _

v

26

£s=

А К ар етка  из двух частей. 
Распределить н агрузку равномерно  
на обе половины каретки!

4 Магнит для активизации выключателя

20

1

М КР  20 -80  с дем пф ерам и (прим ер установки на торцовый блок)



001

M6 глубиной 15

60

A —-

'' f  

\ / л >

\  Ю 1

ч
/

/  *__

=1, -5 L 2,5

для гаики 
DIN 557-М 5 
и для ш тепсельного 
разъема

C

и гаики 
DIN 557-M 5

MKP

Уплотняющая 
планка в каретке
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STAR -  Линейные модули МКР
Установка выключателей
Обзор системы коммутации
1 Ш тепсел ьны й  разъем

2 Уплотнительны й ш ланг для Т -о б р а з - 
н ы х п а з о в

3 Выключатели

Штепсельный разъем
• У становить ро зе точн ую  часть на той  

сто р о н е , на ко то р о й  находится 
б о л ьш ин ство  выклю чателей.

Р озето чн а я  часть и вы клю чатели не п о д 
клю чены, б л а год ар я  чем у точки  ср а б а ты 
вания вы клю чателей м огут о п ти м и зи р о 
ваться во врем я вво д а  о б о р у д о в а н и я  в 
д ействие .

В илка, входящ ая в ко м п л е кт  п о ста вки , м о 
ж е т  уста н а вл и в а ть ся  в тр е х  н апр авл ен и ях  
(см . ри сун ок).

У становка  ш теп сел ьн о го  разъем а:

• В ставить розеточную  часть в Т -о б р а з 
ный па з  и за кр е п и т ь  ее  с  п о м о щ ь ю  д вух 
устан овочн ы х винтов.

Н ом ер  детали: 1414-0 00 -61

г а  у

50

г ж

1= -------------1
Г  1 1

JUJIUU JLIJilf

— 1

Уплотнительный шланг для 
Т-образных пазов
П ластм ассовы й  ш л анг продается  м е тр а
ми.

У плотнение Т -обр азны х пазов  по м огает  
защ итить  их от за гр язн е н и я  и пр е д о твр а 
щ ает вы пад ение  кабеля переклю чателя . 

П оставляется  по заказу.

Н ом е р  детали: 1 1 7 5 -0 9 0 -7 1 , .... mm
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Выключатели
Миниатюрные выключатели с загерме
тизированным кабелем.

Исполнения:

-  с язычковым контактом

-  индуктивный магнитный выключатель

Инструкции по установке:

Выключатели поставляются незакреп
ленными.

Положения для выключателей выбира
ются самими заказчиками в соответ
ствии с их местными условиями.

Ввести выключатели в Т-образные 
пазы рамы и закрепить их резьбовыми 
штифтами.

7 _  —\
V

a ?

d

q с

V

Светодиодный индикатор 15-65 20-80

Номера детали выключателей 

Длина кабеля Номер детали

2,5 m 8616-011-03
10 m 8616-015-03

Язычковый контакт (характеристики)
Н азвание = м агнитны й выключатель
Тип ко н такта = нормально откры ты й ("З ам ы кател ь")
М атер и а л  ко рп уса = п л а с тм а с с а
К аб ель = 2 x 0 ,14  m m 2
Д л и н а  каб еля = 2,5 m /  10 m
М о н та ж н о е  п о л о ж е н и е = лю бое
Т е м п е р а ту р а  сред ы = от -25 до +75 °C
Р аб о чее  н ап р я ж е н и е = 3 -  30 V п о с т .то ка / -  220 V перем .тока
Д лител ьны й то к = max. 100 mA
Т о к  вклю чения = до 24 V пост.тока : max. 40 mA 

= до 220 V перем .тока : max. 25 mA
К л асс  защ и ты = IP 67

Номера детали выключателей 

Длина кабеля Номер детали

2,5 m 8616-016-03
10 m 8616-017-03

Индуктивный магнитный выключатель (характеристики)
Н азв ан ие = И ндуктивны й м агнитны й выключатель
Тип ко н такта  = PNP - Зам ы катель
М а те р и а л  ко р п уса  = п л а с тм а с с а
К аб ел ь  = 3 x 0 ,14  m m 2
Д л и н а  каб ел я  = 2,5 m /  10 m
М о н та ж н о е  п о л о ж е н и е  = лю бое
Т е м п е р а ту р а  сред ы  = от -25 до +75 °C
Р аб о чее  н а п р я ж е н и е  = 3 -  30 V пост.тока
Д лител ьны й то к  = max. 150 mA
1^п я г г  Tm iiM TLi = IP 67
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STAR -  Линейные модули МКР
Демпферы
Демпферы для МКР 15-65

Номердетали

Размер Тип 2 Тип 3

15-65 8455-030-57 8455-030-58

Мягкое касание эфф. массы (kg) 7,0 -  23 23 -  68

Самостоятельная компенсация

эф ф.массы (kg) 4,5 -  27 14 -  82

Общая энергия /ход  (Nm) 33 33

Общая эн ергия /час (Nm /ч) 45 000 45 000

Усилие пружины (N) 5 -  10 5 -  10

Время возврата поршня (s) 0,1 0,1

Макс.осевое отклонение (°) 5 5

Демпферы для МКР 20-80

Номер детали

Размер Тип 1 Тип 2 Тип 3

20-80 8455-030-59 8455-030-60 8455-030-61

Мягкое касание эфф. массы (kg) 11 -  36 34 -  113 1 09 -  363

Самостоятельная компенсация

эф ф.массы (kg) 8 -  45 23 -  136 68 -  408

Общая энергия /ход  (Nm) 73 73 73

Общая эн ергия /час  (Nm /ч) 68 000 68 000 68 000

Усилие пружины (N) 11 -  32 11 -  32 11 -  32

Время возврата поршня (s) 0,2 0,2 0,2

М акс.осевое отклонение (°) 5 5 5
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Держатель демпфера, переходник
Держатель демпфера для 
МКР 15-65
Н о м е р  детали: 1 1 7 5 -0 0 1 -2 8

Р езьб овы е штифты и ци л и нд ри чески е  
штифты входят в ко м п л е кт  п о ста вки .

Держатель демпфера для 
МКР 20-80
Н о м е р  детали: 1 1 7 5 -1 0 1 -2 8

Р езьб овы е штифты и ци л и нд ри чески е  
штифты входят в ко м п л е кт  п о ста вки .

35

h-

) )—

\_ | -

—
_

Rfа

ятз
/ hW

Переходник
И сп о л ь зуе тся  для п о д кл ю чен ия  линии  
с ж а то го  воздуха к д р у го м у  то р ц о в о м у  
б л о ку  л и н е й н о го  модуля, если  линия 
с ж а то го  воздуха п о д со е д и н е н а  тол ько  
к од н о м у  т о р ц о в о м у  блоку.

О п и са н и е  вариантов  под кл ю чения  д а е т 
ся в р а зд е л е  "О сн о в н ы е  узлы  и п о р я д о к  
о ф орм л ения  заказа".

Размер

модуля Номердетали G SW

Размеры (mm) 

L1 L2 L3 B

15-65 8455-030-45 1 /4 " 17 29,5 8,0 22,5 20

20-80 8455-030-62 8"3/ 22 37,5 7,5 33,6 24
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STAR -  Линейные модули MKR 25-145
Конструкция и технические характеристики

MKR 25-145: Линейные модули с двумя 
шариковыми рельсовыми направляющими 
для высоких допустимых моментов 
нагрузки и зубчато-ременной передачей 
для обеспечения высоких скоростей

Основными элементами линейных модулей MKR 25-145 являются:

-  анодированная алюминиевая рама с высокой собственной ж есткостью

-  две шариковые рельсовые направляю щие системы STAR с уплотняю щ ими накладками  
и двумя длинными подвижными блоками каждая

-  каретка из алюминиевого профиля

-  предварительно натянутый зубчатый ремень

-  планетарная передача, встроенная в приводной шкив

-  монтажная опора двигателя, муфта с редуктором или без него для подключения двигателя

-  серводвигатель перем енного  тока (по заказу  возм ожна поставка других типов двигателей)

-  съемные выключатели

-  управляю щ ие устройства

Общие технические характеристики

Линейный
модуль

Длина
каретки

(mm)

Динамическая 
нагрузка C 

(N)

Is
f

о
(

мйиксечн 
(N

иД Перемещае
мая масса 

(kg)

Макс.длина

Lmax
(mm)

Плоскостной момент инерции

lx ly
(cm4) (cm4)

MKR 25-145 400 98 700 5 700 13 200 10,6 6 000 2 790 1 970

Модуль упругости Е E = 70 000 N /m m 2

Примечания кзначениям 
динамических нагрузок 
и моментов

Значения динамических нагрузок и мо
ментов основаны на перемещении 
100 000 м.

Часто они базируются и на перемеще
нии только 50 000 м.

В этом случае для сравнения: 
значения С , Mt и M L из таблицы STAR 
необходимо умножить на 1,26.
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Характеристики привода

Линейный
модуль

Передат.
число

редуктора
i

Макс.
момент
привода

Ma

Постоян- 
наяхода

Диаметр
привода

Тип
ремня

Ширина
ремня

Шаг
зуба

ремня

Макс. 
передавае
мое усилие

Предел
упругости

Удлинение
ремня

(Nm) (mm/об.) (mm) (mm) (mm) (N) (N) mm/m ■ N

1 80,0 * 289,6

MKR 25-145
3 26,6 96,6 92,2 AT 10 50 10 1740 7500 0,000516
6 13,3 48,3
9 8,8 32,2

* ) со шпоночным пазом 27 Nm

Номинальный срок службы 
шариковой рельсовой 
направляющей

Н о м и н а л ь н ы й  с р о к  с л у ж 
б ы  в м е т р а х :

L10" ( В -

Н о м и н а л ь н ы й  с р о к  с л у ж 
б ы  в ч а с а х :  .

L -  Ч °Н-10h 6 0  ■ v

L10 = номинальный срок службы
в метрах (m)

L10h= номинальный срок службы 
в часах (ч)

C = динамическая нагрузка (N)

Fm= средняя эквивалентная
динамическая нагрузка (N) 

v = скорость
(из графика "допустимая 
скорость”) (m/min)

Момент инерции при i = 1

J S=  ( 2 4 7 , 6  +  L  ■ 0 , 0 1 6 1 5
+  2 1 , 2 5  ■ m f r ) ■ 1 0 -4

Система с внешней нагрузкой 
(kgm2)

mfr= внешняя нагрузка (kg)

L = длина линейного модуля (mm) MKR
MKZ

Js = момент инерции.

Масса
В расчет массы не входят двигатель и 
переключающие устройства.

Формула массы:
Масса (kg/mm) ■ длина L (mm) + 
масса всех деталей постоянной длины 
(каретка, торцовые блоки и т.д.) (kg)

Линейный Длина каретки Масса
модуль (mm) (kg)

MKR 25-145 400 0,031 ■ L + 17,6
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STAR -  Линейные модули MKR 25-145
Технические характеристики
Прогиб 
MKR 25-145/MKZ 25-145 H
Одна из особенностей линейных модулей 
состоит в том, что они могут устанавли
ваться на опорах.

Однако в таких случаях необходимо сле
дить за прогибом модулей, так как от этого 
зависит величина допустимой нагрузки. 

При превышении максимально допустимо
го прогиба необходимо установить допол
нительную опору

_______________ L

L /2

Максимально допустимый Максимально допустимое значение прогиба Smax зависит от длины L и нагрузки F. На-
прогиб 8 грузка F базируется на общей перемещаемой массе.

А  Не допускается превышение 8, !
max"

Пример Линейный модуль MKR 25-145: L = 4000 mm

F = 2000 N

Из графика: 8 = 0,47 mm

8m = 2,9 mmmax

Так как величина прогиба 8 намного ниже максимально допустимой величины 8max, 
никаких дополнительных опор не требуется.

Данный график действителен 
для следующих условий:

-  прочно закрепленные концы 
(примерно 350 мм на каждой стороне)

-  от 6 до 8 винтов на каждой стороне

-  фиксированное основание

114 RRS 82 402/11.99
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Рабочие характеристики

Рабочие характеристики для горизонтального режима работы
с серводвигателем M KD 71 B -0 97  и контроллером DKS 1 .1 -W 050A *1 
Напряж ение питания: 3 х 230 В

Пер.числоредуктора i=3 i = 6 i = 9

Масса (kg) 4 7 12 28 44 60 68 30 60 90 120 170
Время ускорения th (ms) 155 177 126 177 227 277 302 140 195 250 306 398
Расст-е ускорения sh (mm) 388 443 183 256 328 401 437 135 188 242 295 384
Ускорение a (m/s2) 32,2 28,2 22,9 16,4 12,8 10,5 9,6 13,8 9,9 7,7 6,3 4,9
Скоростьу (m/s) 5,0 2,9 1,93
Повторяемость ± (mm) 0,1 0,1 0,1
Допустимое осевое
усилие при a =  0 (N) 234 644 1049

При скоростях выше 3 м /с соблюдайте ограниченное время работы.

с серводвигателем M KD 71В -061 и контроллером DKC 1 .1 -0 4 0 *1 
Напряж ение питания: 3 х 400 В

Пер.число редуктора i = 3 i = 6 i = 9

Масса (kg) 4 7 12 28 44 60 68 30 60 90 120 170
Время ускорения th (ms) 143 163 133 186 239 292 319 156 217 278 340 442
Расст-е ускорения sh (mm) 357 407 204 285 366 447 487 167 233 299 364 474
Ускорение a (m/s2) 35,0 30,7 22,9 16,4 12,8 10,5 9,6 13,8 9,9 7,7 6,3 4,9
Скоростьу (m/s) 5,0 3,06 2,15
Повторяемость ± (mm) 0,1 0,1 0,1
Допустимое осевое
усилие при a =  0 (N) 234 644 1049

При скоростях выше 3 м /с соблюдайте ограниченное время работы.

с серводвигателем  M HD 71В -061 и сервоконтроллером  D K C **.3 .-040-7*>  

Напряж ение питания: 3 х 400 В

MKR
MKZ

Пер.числоредуктора i = 6 i = 9

Масса (kg) 10 20 30 40 50 60 70 30 60 90 120 150 180
Время ускорения th (ms) 106 133 159 185 211 237 261 154 211 267 323 385 435
Расст-е ускорения sh (mm) 150 185 220 285 295 331 365 154 211 267 323 386 435
Ускорение a (m/s2) 26,4 21,3 17,8 15,3 13,4 11,9 10,8 13 9,5 7,5 6,2 5,2 4,6
Скоростьу (m/s) 2,8 2
Повторяемость ± (mm) 0,1 0,1

При скоростях выше 3 м /с соблюдайте ограниченное время работы.

*) Более подробная инф ормация о систем ах управления дается в каталоге 
"У стройства управления , двигатели, эл ектри че ски е  принадлеж ности".
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STAR -  Линейные модули MKR 25-145
Основные узлы и порядок оформления заказа

Номер детали, длина 

1146-200-00j[.7.mm

Исполнение= (ТТ  ̂ Направ- = Q  Привод = Q
(и размерный ляющая

чертеж)

Каретка = Q

LT

о о о о
о о о о

оо ОООО о о
о о о о
о о о о

Пазы для 
кабельного 
канала (  )
слева (L)

I__шиииииш__I

0A01 без привода (OA)

Пазы для

Ф кабельного 
канала 
справа(R)

Цапфа Передат.число
со без

для па1- sзом пазадвига- 1-  1-  п  to о
теля .!! I  I  I  I

LT = 400 mm

(0A01) ©
с приводом (MA), безредуктора i=1
MA01 Г Л  MA04_ (MA01)/(MA04)

(11.24.70) справа

(MA02)/(MA05)
(11.24.70)

NIK
(MA03)/(MA06)

(11.24.71)

с редуктором (MG)
MG01 MG02 MG05 MG06

N I K
с редуктором и муфтой сцепления (MG)
MG03 Г Л  MG04 MG07 MG08

(MG01)/MG02)

(MG05/MG06)
(11.24.76)

с обеих (02 (64) 

сторон

р
о

с M G 0 3 ^  MG04)

с MG07)до MG08) 
(11.24.72, 
11.24.75)

(01
с! с е а  О- и

21

Пример заказа шп.: шпоночный

Д анны е для оф ормления заказа О писан ие

Линейный модуль
(Номердетали): 1146-200-00, 2450 mm

Линейный модуль
MKR 25-145, Длина = 2450 mm

Исполнение = MG05 с редуктором, монтируется с муфтой согл. рисунка MG05

Направляющая = 01 две шариковых рельсовых направляющих

Привод = 11 Редуктор с муфтой, с передаточным числом i = 6
Каретка = 05 Каретка с длиной LT = 400 mm
С оедин-е с двигателем = 10 для двигателей серии ...71
Двигатель = 62 Двигатель MНD 71B
1 выключатель = 15 - R +900mm механич. выключатель, точка срабатывания: справа + 900 mm
2 выключатель = 11 - R -300mm PNP размыкатель, точка срабатывания: справа - 300 mm
3 выключатель = 15 - R -900mm механич. выключатель, точка срабатывания: справа - 900 mm
Кабельный канал = 20, 2200 mm Кабельный канал (свободный), длина = 2200 mm
Ш тепсельный разъем = 17 Штепсельный разъем на стороне выключателей
Включающий кулачок = 16 с включающим кулачком для активизации выключателя
Документация = 02 Протокол измерений: момент трения

слева
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Присоединение двигателя =(7Т) Двига- = (ГГ) 1, 2  +  3  в ы к л ю ч а т е л ь = . . -  . ±  m m  Д о кум е н тац и я  =77}

Я Л
ч

r f l
Л

П еред а- М о н т а ж н а я  д л я  

точное  о п о р а  д в и га т е л я  

ч и с л о  (i)

К а б е л ь н ы й  к а н а л  = (.., т . . mm  Стандарт- Протокол

Ш те п с .  р а з ъ е м  = 0  ный изме -
протокол  рений

В к л ю ч а ю щ и й  кул а ч о к  = (77j

б е з  вы клю чателя  

и каб е л ьно гок ан ал а ©

В н е ш н и й  вы клю чатель:

P N P  Р а зм ы к а те л ь  (11 - +....) mm ©
Момент

P N P  З а м ы к а те л ь  13 - +....) mm трения

М еханический 15 - +....) mm

Тип выключателя

бе з  опоры

i =  3  

i =  6 
i =  9 ©

бе з  двигателя 0 0
M K D  71B -061 ©
M K D  7 1 B -0 9 7 $ 2

M H D  71B -061 6 2

@ бе з  опоры ©
i =  3 бе з  двигателя

i =  6

©
M K D  71B -061 ©

i =  9
M K D  7 1 B -0 9 7

M H D  71B -061 6 2

Точка
сраба
ты в-я

Монт.сторона- 
Напр.перемещ -я 
Расст-е включения'

(01

Кабельны й  канал 
(свободны й)

Длина —

В н е ш н и й  ш те псел ьн ы й  1 7  
р азъ ем  (свобод ны й) 1 7

Точность
позицио-
нирова-

ния

Внеш ний
вклю чаю щ и й кулачок

MKR
MKZ

В каж д ом  ко н кр е тн о м  случае н е о б хо д и м о  устан ови ть  техн ически  д о п усти м ую  ко м б и н а ц и ю  (величины  н а грузо к , мом енты , м а кси 
м альны е с ко р о с ти  вращ ения , ха р а кте р и сти ки  двигател я и т.д.)

Расчет длины линейного 
модуля

L = (Эфф.ход + 2 ■ перебег) + LT + 40 mm

З на че ни я  эф ф е кти вн о го  хода, пе р е б е га , 
длины  каре тки  LT указан ы  в ра зм е р н ы х  
чертежах.

В ел ичина  п е р е б е га  д ол ж н а  превы ш ать 
т о р м о зн о й  путь. Р асстоян и е  уско р е н и я  
м о ж но  и спол ьзовать  как о п о р н о е  з н а ч е 
ние для т о р м о зн о го  пути.

Установка выключателей
Вы клю чатели и ш тепсельны й  разъ ем  у с 
та н авл ив аю тся  в вер хни х  Т -о б р а з н ы х  п а 
зах  рамы. Их а кти ви за ц и я  пр о и зв о д и тся  
п о ср е д ств о м  в кл ю чаю щ его  кулачка, р а с 
по л о ж е н н о го  на каретке.

Р а ссто я н и е  вкл ю чения: это  р а ссто я н и е

м е ж д у ц е н тро м  каре тки  (ТМ ) и нулевой  
то ч ко й  (0 ) во врем я ср а б а ты ва н и я  вы к
лю чателя (д а е тся  в мм).

Б олее  по д р о б на я  и нф о рм а ци я  о типах 
вы клю чателей, р а ссто я н и я х  вклю чения 
и га б а р и та х  д а е тся  в разд ел е  "У становка  
вы клю чателей” .

С то р о н а  устан овки  
выклю чателей:

сл е ва  (L)

Напр.перемещ ения

сп р а в а  (R)

---------------
,

i\ TM II

Т Г  --------------- -------------- “

L /2 L /2

+

0
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STAR -  Линейные модули MKR 25-145
Размерные чертежи

Все размеры в мм 

Приведенные схемы

Ц ентральная см а зка : то л ько  для ко н си сте н тн о й  см а зки !

11 .24.70 11.24.71 11 .24.72

MA01 /  MA04 
MA02 /  MA05

MA03 /  MA06

у
-4 4- =

В

M8 глубиной 18 
(с двух сторон)

ю 6P9 
со

fBNT -
+^|j7+

н

MG03 /  MG04 и MG07/MG08 
(без двигателя)

□  110
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2 0 0

A 10

Б о ле е  по д р о б н ую  и нф о рм а ци ю  см . в ра зд ел е  "Д вигател и"

11.24 .75

MG03 /  MG04 и MG07 /  MG08 
с монт. опорой, муфтой и двигателями MKD 71B, MHD 71B

11.24 .76

MG01 /  MG02 и MG05 /  MG06 
с муфтой и двигателями MKD 71B, MHD 71B

MKR
MKZ

RRS 82 402/11.99 119



Линейный модуль MKZ 25-145 Н для горизонтальной работы
Конструкция и технические характеристики

Основными узлами линейного модуля MKZ 25-145 Н являются:

-  анодированная алюминиевая рама, обладающая высокой собственной ж есткостью

-  две шариковы е рельсовые направляю щие STAR с уплотняю щ ими накладками  
и двумя длинными подвижными блоками на каждой из них

-  каретка из алюминиевого профиля

-  привод в виде реечной передачи (закаленной и обработанной), 
обеспечиваю щ ей низкий уровень рабочего шума

-  червячный редуктор с небольшим зазором , с монтажной опорой и муфтой для подключения двигателя

-  серводвигатель перем енного тока

-  съемные выключатели (индуктивные и м еханические)

-  управляю щ ие устройства

Общие технические характеристики

Линейны й

модуль

Д л и н а

каретки

(mm)

Д и нам и ческая  

н агрузка  C  

(N)

Д и н ам и чески й  м о м е н т  

M , M L 
(Nm ) (Nm)

М акс .д л и н а

L max
(m m )

П л оскостной  м о м е н т  инерции

'ж ly
(c m 4) (c m 4)

M K Z 2 5 -1 4 5  H 400 98 700 5 700 13 200 6 000 2 790 1 970

М о д у л ь  у п р у г о с т и  Е E = 7 0  0 0 0  N /m m 2

Примечания к значениям 
динамических нагрузок и 
моментов
О б ратите  вним ани е  на м аксим альную  
б о ко вую  н а гр узку  для ста н д а ртно й  ко н 
струкци и  р е л ьсов ой  направляю щ ей .

З на че ни я  д и н а м и ч е ски х  н а гр у зо к  и м о 
м ентов  о сн ова н ы  на п е р е м е щ е н и и  
100 0 0 0  м.

Ч асто  они  б а зи р ую тся  на величине п е р е 
м е щ ен ия  50  0 0 0  м.

В это м  случае  для ср а вн е н и я : 
зн а че н и я  С, M t и M L из табл и цы  STAR 
не о б хо д и м о  ум нож ить  на 1.26.
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Масса Линейны й М а с с а

В ра сче т  м ассы  не вкл ю чается д ви га те л ь модуль (kg)

и м онтаж ная ар м а тур а  вы клю чателей. M K Z 2 5 - 1 4 5 H 0,0384 kg/mm ■ Длина линейного модуля L (mm) + 28,5 kg

Прогиб См. "Т ехнические ха р а кте р и сти ки " M KR  2 5 -145 .

Характеристики реечной 
передачи

Линейны й

модуль

М одуль

зуба

Д и ам е тр

ш естерни

Количество

зубьев

ш естер ни

Д оп усти м ы й  

приводной 

м ом ен т  

на ш естерне*)

П ос то ян н ая  х о д а  д л я  пе р е д ато ч н о го  ч и сл а  i 

(m m /об.)

m  (m m ) 0 d  (m m ) M 2«,n (Nm ) i =  4 ,7 5 i = 6 , 7 5  i = 9 , 2 5  i =  1 4 ,5

M K Z 2 5 -1 4 5  H 2 53,05 25 55 35,08 24,69 18,02 11,49

*  В ел ичи на  д о п у с ти м о го  кр утящ его  м о м е н та  на ш е сте р н е  ра ссчи ты вае тся  с  учетом  п о л ом ки  зуб а  и напр яж ени я  проф иля 
(при  с м а зке  од и н  р а з  в д ве  недели), слабы х у д а р о в  и с ко р о с ти  v= 1 .5  m /s  при  п р о в е д е н и и  с е р в о -о п е р а ц и й .

О п и са н и е  ра сче тов  см. "К рутящ ий  м о м ен т  на вы ходе зубчатой  пе ред ачи  М 2" в ра зд ел е  "Р аб очие  хар акте ри сти ки ".

Момент инерции, зубчатая 
передача с шестерней и 
диском на горячей посадке

П ер.число  редуктора М о м е н т  инерции

”Getr. ( 1 0 -4 k g m 2)

i =  4 ,7 5 0,6272
i =  6 ,7 5 0,4854
i =  9 ,2 5 0,3870
i =  1 4 ,5 0,2955

Момент инерции, 
муфта двигателя
для д в и га те л е й  с е р и и  М .. 71

JK = 0,8490 ■ 10-4 kgm2 MKR
MKZ

Характеристики двигателя
Б л а г о д а р я  н а л и ч и ю  н е с к о л ь к и х  
в о з м о ж н ы х  к о м б и н а ц и й  д в и г а т е л ь -  
к о н т р о л л е р ,  з а к а з ч и к  м о ж е т  
в ы б р а т ь  н а и б о л е е  о п т и м а л ь н ы й , 
э н е р г о с б е р е г а ю щ и й  в а р и а н т , 
о т в е ч а ю щ и й  е г о  т р е б о в а н и я м .

П р и  о п р е д е л е н и и  в е л и ч и н ы  п а р а м е т 
р о в  п р и в о д а  в р а с ч е т  д о л ж е н  в с е гд а  
п р и н и м а т ь с я  и в а р и а н т  к о м б и н а ц и и  
" д в и г а т е л ь - к о н т р о л л е р " .

Б о л е е  п о д р о б н а я  и н ф о р м а ц и я  д а е т 
ся  в к а т а л о г е  " У с т р о й с т в а  у п р а в л е 
н и я , д в и г а т е л и ,  э л е к т р и ч е с к и е  п р и 
н а д л е ж н о с т и " .

Д вигатель M K D  7 1 B - M K D  7 1 B - M H D 7 1 A - M H D  7 1 B -

061 097 061 061

М акс . д ей стви те л ьн ая  
ч а с то та  в р ащ е н и я  (m in -1)

см. каталог "Контроллеры, двигатели, электрические 
принадлежности" RD 82 701

Н ом инальны й  
крутящ ий  м ом ен т (Nm )

8 8 3,5 8

М акси м альны й  
крутящ ий  м ом ен т (Nm )

см. каталог "Контроллеры, двигатели, электрические 
принадлежности" RD 82 701

М ом е н т
инерции (1 0

” m / J Br 
-4 kgm 2) 8,7/0,38 8,7/0,38 4,4/0,72 8,7/0,72

Т орм озной  м ом ен т (Nm ) 5 5 5 5

М а с с а  с  то р м о зо м (kg) 9,2 9,2 6,8 9,4
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Линейный модуль MKZ 25-145 Н для горизонтальной работы
Рабочие характеристики
Расчетная база

Номинальный срок службы 
шариковых рельсовых 
направляющих 

Допустимый крутящий 
момент M ^OT на цапфе 
двигателя

Р асчет п р о и зв о д и тся  на о сн о в а н и и  и зн о 
са  или величины  п р ед ел ьн ой  работы  п р о 
филя зу б а  на п р о тяж е н и и  12 0 0 0  ч при 
пол ной  н а гр узке  с  н езна чител ьны м  в о з 
д е й ств и е м  д опол ни тел ьны х в неш них сил 
на протяж ении  8 -ч а со в о й  с е р в о -о п е р а 
ции.

С м. "К он струкц и я  и те хн и ч е ски е  ха р а кте 
р и сти ки ” M KR 25 -145 .

В р е ж им е  н е пр е р ы вн о й  работы  с  полной 
н а гр узко й  в расчет м ож ет пр ини м аться  
такж е  и пред ел ьная тем пера тура .

Не д о п уска е тся  пр е вы ш е н и е  м а кси м а л ь 
ной тем пературы  в м а сл о сб о р н и ке , ко то 
рая со ста вл я е т  80°С.

Крутящ и й  м о м е н т  д ви гател я  M 1 (N m )

= 7 СП \

-----------------------  ------------

■ -— -_

i=14,5

1 1 1 1

250 500 750 1000 1500 3000 4000 5000

Ч а с т о т а  в р а щ е н и я  n ( m i r r 1)

0

КПД зубчатой передачи ц

К П Д  ц

Ч а с т о т а  в р а щ е н и я  n ( m in -1 )

Крутящий момент на выходе
зубчатой передачи М2 M2 = M1 ■ ц ■ i Условия: M 1 < M 1flon

M 2 < M 2Aon
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Момент инерции

для транспортировки: 
6 • j m > Jfr

,m R • 7,0357 2

Jf r = ( - R L - 2 -+ JG etr.+ J K ) 10"4 kgm2

J fr = В н е ш н и й  м о м е н т  и н е р ц и и

(k g m 2)

JM = М о м е н т  и н е р ц и и  д в и га т е л я  

M ( k g m 2)

JGetr = М о м е н т  и н е р ц и и  р е д у к т о р а  

с  ш е с те р н е й  и д и с к о м  на го р я ч е й  

п о с а д к е ,  с  у м е н ь ш е н и е м  (k g m 2) 

JK = М о м е н т  и н е р ц и и

м у ф т ы  (k g m 2)

JS = М о м е н т  и н е р ц и и  с и с т е м ы  

с  д о п о л н и т е л ь н о й  н а г р у з к о й ( к д 1Т12) 

i =  П е р е д а т о ч н о е  ч и с л о

Расчет перемещаемой 
массы mB Перем. масса (kg) = 24,5 kg + Двиг (kg) + кабель (kg) + пол.нагрузка (kg) 

Л и н ей ны й  модуль закр е п л е н , каре тка  д ви ж е тся  го ри зо нтал ьн о .

Рабочие характеристики для различных комбинаций "редуктор-двигатель-контроллер" 
(примеры) 
Рабочие характеристики для горизонтального режима работы
с се р в о д в и га те л е м  M KD 71В -061 и ко н тр о л л е р о м  D ^  1 .1 -0 4 0 -7 *)

Н а пря ж ен и е  пи тан и я : 3 х  400 В

П ер.число редуктора i =  4 ,7 5 i =  6 ,7 5

П е р е м е щ а е м а я  м ас с а (kg) 62 80 104 128 152 70 120 170 210 250
В р е м я  уск о р е н и я  th (m s) 237 282 344 405 466 242 334 426 499 573
Р а с с т -е  у ско р е ни я  s h (mm) 263 314 382 450 517 189 261 333 390 448
У скор ен и еа (m /s2) 9,4 7,9 6,5 5,5 4,8 6,5 4,7 3,7 3,1 2,7
С к о р о сть у (m/s) 2,22 1,56

Рабочие характеристики для горизонтального режима работы

MKR
MKZ

с се р в о д в и га те л е м  M KD 7 1 B -0 9 7  и ко н тр о л л е р о м  DKS 1 .1 -W 050A  ) 

Н а пря ж ен и е  пи тан и я : 3 х  230 В

П ер.число  редуктора i =  4 ,7 5 i =  6 ,7 5

П е р е м е щ а е м а я  м ас с а (kg) 62 80 104 128 152 70 120 170 210 250
В р е м я  уско р е н и я  th (m s) 224 268 325 383 441 229 316 403 473 543
Р а с с т -е  уско р е ни я  s h (mm) 236 282 343 403 464 170 234 299 350 402
У скор ен и е  а (m/s2) 9,4 7,9 6,5 5,5 4,8 6,5 4,7 3,7 3,1 2,7
С к о р о сть у (m/s) 2,11 1,48

* )  Б о л е е  п о д р о б н а я  и н ф о р м а ц и я  П р о с ь б а  с о о б щ и т ь ,  е с л и  т р е б у ю т -
о с и с т е м а х  у п р а в л е н и я  д а е т с я  в ся  б о л е е  в ы с о к и е  т е х н и ч е с к и е  п а -
к а т а л о г е  "У с т р о й с т в а  у п р а в л е н и я ,  р а м е т р ы . 
д в и г а т е л и ,  э л е к т р и ч е с к и е  п р и н а д 
л е ж н о с т и " .
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Линейный модель MKZ 25-1M5 Н для горизонтальной работы
Основные узлы и порядок оформления заказа

Пример заказа

Д а н н ы е  для о ф о р м л е н и я  з а ка з а О п и с а н и е

Линейный модуль
(Номердетали): 1156-220-00, 2450 mm

Л и н ей ны й  модуль

M K Z 2 5 -1 4 5  H, Д л и н а  = 2 4 5 0  m m

Исполнение = МА01 с  редуктором , монтируется согл. рисунка МА01

Направляю щая = 01 д ве  ш а р и ко вы х  р е л ьсовы х н апр авл яю щ их

Привод = 01 с  зубчатой  р е йкой

Каретка = 05 К а р е тка  с  д л и н о й  LT =  4 0 0  m m

С оедин-е с двигателем  = 03 с  р е д укто р о м  i =  4 ,7 5  и монт. о п о р о й  для д ви га те л е й  с е р и и  М ..71

Двигатель = 11 Д ви гател ь  M KD  71 B -061

Конечные демпф еры  = 02 Торцовы й б л о к  с  р е зи н о вы м и  а м о р ти за то р а м и  на о б о и х  торц ах

1 выключатель = 15 - А +900mm м еханич. вы клю чатель, то ч ка  сра б аты ва ни я : внеш н . + 9 0 0  m m

2  выключатель = 11 - А -300mm PNP разм ы кател ь , то ч ка  с ра б аты ва ни я : внеш н. - 3 0 0  m m

3 выключатель = 15 - А -900mm м еханич. вы клю чатель, то ч ка  сра б аты ва ни я : внеш н. - 9 0 0  m m

Кабельный канал = 20, 2200 mm К аб е л ьн ы й  канал (св о б о д н ы й ), д л и н а  = 2 2 0 0  m m

Ш тепсельный разъем = 17 Ш тепсе л ьн ы й  разъ ем  на с то р о н е  вы клю чателей

Включающий кулачок = 16 с  вкл ю чаю щ им  кул ачком  для а кти в и за ц и и  вы клю чателя

Д окументация = 02 П ротокол  и зм ерен и й : м о м ен т  трения

f ^ i
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П р и со е д и н е н и е  д ви га те л я  = Q Д в и га -  = Q  Конечные

тель д е м п ф е р ы  = .7 )

Л
1, 2 + 3  в ы к л ю ч а те л и  =  (..- . ±  . . . . ^ m  Д о к у м е н та ц и я  = Q

(Торцовый блок 
с резиновыми 

амортизаторами)

П е р е д а 

точное  

ч и с л о  (i)

М о н т а ж н а я для ? о с ; S X К а б е л ь н ы й  к а н а л  =  (.., ....jmm

о п о р а дви гателя о о т
* § ■ 2

Sо а
б ц
о р Ш те п с . р а з ъ е м  =  Q

S e В к л ю ч а ю щ и й  к ул а ч о к  =  (ГГ)

без
10 0 б е з  вы клю чателя  _

та ) д вигателя
0 )

и кабе льного  канала  I ®

Стандарт- Протокол 

ный изме- 

протокол  рений

i =  4 ,75

i =  9 ,2 5  1
р
е

л
д

i =  14 ,5

без
д вигателя

M K D  7 1 B
061

M K D  7 1 B
097

M H D 7 1 A
061

M H D  7 1 B
061

©

В н е ш н и й  вы клю чатель:

P N P  Р а зм ы к а те л ь  (11 - . +....) mm 

P N P  З а м ы к а те л ь  (13 - . +....) mm 

М еханический (15 - . + .... mm

Момент
трения

Тип выключателя', т

Точка
ср а б а -
ты в-я

М онт.сторона—  
Н а пр .перем ещ -я- 
Расст-е включения'

©

К абельны й  канал (20 .. ) mm
(свободны й)

Д л ина -

В н е ш н и й  ш те псельны й  
р азъ ем  (свобод ны й)

Точность
позицио-
нирова-

ния

Внеш ний
вклю чаю щ и й  кулачок

В каж д ом  ко н кр е тн о м  случае н е о б хо д и м о  устан ови ть  техн ически  д о п усти м ую  ко м б и н а ц и ю  (величины  н а грузо к , мом енты , м а кси 
м альны е с ко р о с ти  вращ ения , ха р а кте р и сти ки  двигател я и т.д.)

Расчет длины линейного 
модуля

L = (Эфф.ход + 2 ■ перебег) + LT + 136 mm

З на че ни я  эф ф е кти вн о го  хода, пе р е б е га , 
длины  каре тки  LT указан ы  в ра зм е р н ы х  
чертежах.

Установка выключателей
В ы клю чатели и ш тепсельны й  разъ ем  у с 
та н авл ив аю тся  в вер хни х  Т -о б р а з н ы х  п а 
зах  рамы. Их а кти ви за ц и я  пр о и зв о д и тся  
п о ср е д ств о м  вкл ю чаю щ его  кулачка, р а с 
п о л о ж е н н о го  на каретке.

Р а ссто я н и е  вкл ю чения: это  р а ссто я н и е  
м е ж д у ц е н тр о м  ка ре тки  (Т М ) и нулевой

MKR
MKZ

то ч ко й  (0 ) во  врем я ср а б а ты ва н и я  вы к
лю чателя (д а е тся  в мм).

Б олее  по д р о б на я  и нф о рм а ци я  о типах 
вы клю чателей, р а ссто я н и я х  вклю чения и 
га б а р и та х  д ается  в разд ел е  "У становка  
выключателей".



Линейный модуль MKZ 25-1M5 Н для горизонтальной работы
Размерные чертежи

Ц ентральная см а зка : то л ько  для ко н си сте н тн о й  см а зки !
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Линейный модуль MKZ 25-145 V для вертикальной работы
Конструкция и технические характеристики

MKZ 25-145 V: линейный модуль с двумя 
шариковыми рельсовыми направляющими, 
обеспечивающими высокие допустимые 
моменты нагрузки, и реечной передачей, 
предназначенной для безопасного подъема 
тяжелых масс, с перемещающимся опор
ным профилем (неподвижная каретка 
с редуктором, двигатель и многопози
ционный выключатель)

%

Ч , .

Основными узлами линейного модуля MKZ 25-145 V являются:

-  анодированная алюминиевая рама, обладаю щая высокой собственной жесткостью

-  две шариковые рельсовые направляю щие STAR с уплотняю щими накладками  
и двумя длинными подвижными блоками на каждой из них

-  каретка из алюминиевого профиля

-  привод в виде реечной передачи (закаленной и обработанной), 
обеспечиваю щ ей низкий уровень рабочего шума

-  червячный редуктор с небольшим зазором , с монтажной опорой и муфтой для подключения двигателя

-  серводвигатель перем енного тока

-  съемный многопозиционный выключатель (согласно DIN 4 3 6 9 7  и VDE 0113)

-  управляю щ ие устройства

Общие технические характеристики

Л инейны й

модуль

Д лина

каретки

(m m )

Д и нам и ческая  

нагрузка  C  

(N)

Д и нам и чески й  м ом ен т  

M t M L 
(Nm ) (Nm )

П л оскостной  м о м е н т  инерции

lx ly
(c m 4) (cm 4)

M K Z 2 5 - 1 4 5 V 400 98 700 5 700 13 200 2 790 1 970

М о д у л ь  у п р у г о с т и  Е E = 7 0  ООО N /m m 2

Примечания к значениям 
динамических нагрузок и 
моментов
О б ратите  вним ани е  на м аксим альную  
б о ко вую  н а гр узку  для ста н д а ртно й  ко н 
струкци и  р е л ьсов ой  направляю щ ей .

З на че ни я  д и н а м и ч е ски х  н а гр у зо к  и м о 
м ентов  о сн ова н ы  на п е р е м е щ е н и и  
100 0 0 0  м.

Ч асто  они  б а зи р ую тся  на величине п е р е 
м е щ ен ия  50  0 0 0  м.

В это м  случае  для ср а вн е н и я : 
зн а че н и я  С, M t и M L из табл и цы  STAR 
не о б хо д и м о  ум нож ить  на 1.26.
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Масса
В ра сче т  м ассы  не входят д ви га те л ь  
и м онтаж ная а р м атура  выклю чателя. 

(М он та ж н а я  ар м а тур а  выклю чателя 
ве си т  п р и м е р н о  2 кг).

Линейны й М а с с а

модуль (kg)

M K Z 2 5 -1 4 5 V 0,0402 kg/mm ■ Длину линейного модуля L (mm) + 35,0 kg

Характеристики реечной 
передачи

Л инейны й М одуль Д и ам е тр Количество Д оп усти м ы й П ос то ян н ая  х о д а  д л я  пе ре д ато ч н о го  ч и сл а  i

модуль зуба ш естер ни зубьев приводной (m m /об.)

ш естер ни м ом ен т

на ш естерне*)

m  (m m ) 0 d  (m m ) М2доп (Nm ) i = 6 , 7 5  i = 9 , 2 5  i =  1 4 ,5  i =  19 ,5

M K Z 2 5 - 1 4 5 V 3 79,57 25 150 37,03 27,02 17,24 12,82

*  В ел ичи на  д о п у с ти м о го  кр утящ его  м о м ен та  на ш е сте р н е  ра ссчи ты вае тся  с  учетом  п о л ом ки  зуб а  и н апр яж ен и я  проф иля 
(при  с м а зке  од и н  р а з  в д ве  недели), слабы х у д а р о в  и с ко р о с ти  v= 1 .5  m /s  при  п р о в е д е н и и  с е р в о -о п е р а ц и й .

О п и са н и е  ра сче тов  см. "К рутящ ий  м о м ен т  на вы ходе зубчатой  пе ред ачи  М 2" в ра зд ел е  "Р аб очие  хар акте ри сти ки ".

Момент инерции, зубчатая 
передача с шестерней и 
диском на горячей посадке

П ер.число  редуктора М о м е н т  инерции 

Jred ( 1 0 -4 k g m 2)

i = 6 , 7 5 1,6924
i =  9 ,2 5 1,1480
i =  1 4 ,5 1,0263
i =  1 9 ,5 0,73123

Момент инерции, 
муфта двигателя

Характеристики
двигателя

Д вигатель

М акс. дей стви те льная  
ч а с то та  в р а щ е н и я  (m in -1)

М акси м альны й  
крутящ ий  м о м е н т  (Nm )

М ом е н т
инерции

J M / J Br
( 1 0 -4 k g m 2)

для д в и га те л е й  с е р и и  М .. 71

JK = 1,598 ■ 10-4 kgm2

Б л а г о д а р я  н а л и ч и ю  н е с к о л ь к и х  в о з 
м о ж н ы х  к о м б и н а ц и й  д в и г а т е л ь - к о н 
т р о л л е р ,  з а к а з ч и к  м о ж е т  в ы б р а т ь  
н а и б о л е е  о п т и м а л ь н ы й , э н е р г о с б е 
р е га ю щ и й  в а р и а н т , о т в е ч а ю щ и й  е го  
т р е б о в а н и я м .

для д в и га те л е й  с е р и и  М .. 9 0 /9 3

JK = 2,6280 ■ 10-4 kgm2

П р и  о п р е д е л е н и и  в е л и ч и н ы  п а р а м е т р о в  
п р и в о д а  в р а с ч е т  д о л ж е н  в с е г д а  п р и н и 
м а т ь с я  и в а р и а н т  к о м б и н а ц и и  " д в и г а 
т е л ь - к о н т р о л л е р " .

Б о л е е  п о д р о б н а я  и н ф о р м а ц и я  д а е т с я  в 
к а т а л о ге  "У с т р о й с т в а  у п р а в л е н и я , д в и г а 
т е л и , э л е к т р и ч е с к и е  п р и н а д л е ж н о с т и " .

M K D  7 1 B -  M K D  7 1 B -  M H D 7 1 A -  

061 097  061

M H D  7 1 B -  M K D  9 0 B -  M K D  9 0 B -  M H D  9 0 B -

061 047  0 8 5  047

см. каталог "Устройства управления, двигатели, электрические 
принадлежности" RD 82 701

Ном инальны й  
крутящ ий  м о м е н т  (Nm )

3,5 12 12 12

см. каталог "Устройства управления, двигатели, электрические 
принадлежности" RD 82 701

,7/0,38 8,7/0,38 4 ,4 /0,72 8,7/0,72 41,5/2,11 41,5/2,11 43/1,1

M H D 9 3 C -

058

23

30/3,6

MKR
MKZ

8 8 8

Т орм озной  м ом ен т (Nm ) 5 5 5 5 11 11 11 22

М а с с а  с  т о р м о зо м (kg) 9,2 9,2 6,8 9,4 14,5 14,5 14,6 24,6
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Рабочие характеристики
Расчетная база Р асчет п р о и зв о д и тся  на о сн о в а н и и  и зн о 

са  или величины  п р ед ел ьн ой  работы  п р о 
филя зу б а  на п р о тяж е н и и  12 0 0 0  ч при 
пол ной  н а гр узке  с  н езна чител ьны м  в о з 
д е й ств и е м  д опол ни тел ьны х в неш них сил 
на протяж ении  8 -ч а со в о й  с е р в о -о п е р а 
ции.

Линейный моднль MKZ 25-1M5 R для вертикальной работы

Номинальный срок службы С м. "К он струкц и я  и те хн и ч е ски е  ха р а кте -

шариковых рельсовых р и сти ки " M KR 2 5 -1 4 5 .

направляющих

Допустимый крутящий 
момент M1 на цапфе 
двигателя

Крутящ и й  м о м е н т  д ви гател я  М 1 (N m )

25 

20 

15 

10 

5

0 1  I I I I I I *
250 500 750 1000 1500 3000 4000

Ч а с т о т а  в р а щ е н и я  n ( m i r r 1)

i =  6,75 ~~ —

111////////

i=9,25 

i=14,5

i = 19,5

В р е ж им е  н е пр е р ы вн о й  работы  с  полной 
н а гр узко й  в расчет м ож ет пр ини м аться  
такж е  и пред ел ьная тем пера тура .

Не д о п уска е тся  пр е вы ш е н и е  м а кси м а л ь 
ной тем пературы  в м а сл о сб о р н и ке , ко то 
рая со ста вл я е т  80°С.

КПД зубчатой передачи h

0,95 - 

0,90 

0,85 - 

0 ,80

0,75 - 

0,70

К П Д  h

i=6,75

.V- ̂

— ---------
i = 14

i=9,25
,5 у  .У

— i = 19,5

К " "

250 500 750 1000 1500 3000 4000

Ч а с т о т а  в р а щ е н и я  n (m in _1)

Крутящий момент на выходе
зубчатой передачи М2 М2 = М1 ■ h ■ i Условия: М 1 < М 1доп

М 2 < М 2доп
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Расчет перемещаемой 
массы mB

длятранспортировки:
6 ■ j m -  Jfr

Момент инерции
^  Jfr = Внешнии моментинерции

(kgm2)
J  = Моментинерциидвигателя 
M (kgm2)

JGetr = Моментинерции редукторас 
шестерней и диском на горячей посадке, 
суменьшением (kgm2)
JK = Момент инерции

J  = ( m B ■ 1 5 ,8 2 +5JGetr + J K ) 10-4kg m 2 муфты (kgm2)
i 2 JS = Моментинерции системы

сдополнительнойнагрузкой (kgm2)
i = Передаточноечисло 
L = Длина линейного модуля (mm)

П ерем . м асса (k g )= 0 ,0 4 0 2  kg /m m  ■ L (m m ) + 6 ,4  kg + пол.нагрузка (kg)

К а р е тка  за креп л ен а ,
линейны й  м одуль д ви ж е тся  вертикально .

Рабочие характеристики для различных комбинаций "редуктор-двигатель-контроллер" 
(примеры) 
Рабочие характеристики для вертикального режима работы
с р е д у кто р о м  i=14 .5 , се р в о д в и га те л е м  M KD 71В-061 и ко н тр о л л е р о м  D ^  1 .1 -0 4 0 -7  *)

Н а пря ж ен и е  пи тан и я : 3 х  3 8 0 -4 8 0  В

П ер.число редуктора i = 1 4 ,5

П е р е м е щ а е м а я  м ас с а (kg) 44 52 60 68 76 84 92 100 108
В р е м я  уск о р е н и я  th (m s) 135 148 162 177 194 214 236 261 290
Р а с с т -е  у ско р е ни я  s h (m m ) 74 81 88 97 106 117 129 143 159
У скор ен и еа (m /s2) 8,1 7,4 6,8 6,2 5,6 5,1 4,6 4,2 3,8
С к о р о сть у (m/s) 1,1

* )  Б о л е е  п о д р о б н а я  и н ф о р м а ц и я
о с и с т е м а х  у п р а в л е н и я  д а е т с я  в 
к а т а л о г е  " У с т р о й с т в а  у п р а в л е н и я ,  
д в и г а т е л и ,  э л е к т р и ч е с к и е  п р и н а д 
л е ж н о с т и "  R D  8 2  7 0 1 .

П р о с ь б а  с о о б щ и т ь ,  е с л и  т р е б у ю т 
ся  б о л е е  в ы с о к и е  т е х н и ч е с к и е  п а 
р а м е т р ы .

MKR
MKZ
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Линейный медаль MKZ 25-145 V для вертикальной работы
Основные узлы и порядок оформления заказа

Н о м е р  д е тал и ,д л и на И с п о л н е н и е =(.77. Н а п р а в -= ( Г .  П ривод= (Т Г)
ляю щ ая

1156-230-00(7777  mm p / V V V V V V V V ^

Пазы для 
кабельного 
канала и 
управляющ их 
кулачков

с зуб ч а то й  рейкой LT= 4 0 0  m m

LT

Т Г

(M A 01 )

(M A 02 )

Пример заказа

Данны е для оф ормления заказа О писан ие

Линейный модуль
(Номердетали): 1156-230-00, 2450 mm

Л и н ей ны й  модуль

M K Z 2 5 -1 4 5  V, Д л и н а  = 2 4 5 0  m m

Исполнение = МА01 с  редуктором , монтируется согл. рисунка MА01

Направляющая = 01 д в е  ш а р и ко вы х  р е л ьсовы х н апр авл яю щ их

Привод = 01 с  зубчатой  ре йкой

Каретка = 05 К а р е тка  с  д л и н о й  LT =  4 0 0  m m

С оедин-е с двигателем = 04 с  р е д укто р о м  i =  6 ,7 5  и монт. о п о р о й  для д ви гател ей  с е р и и  М ..9 0 /9 3

Двигатель = 64 Д ви га те л ь  M Н D  9 3 C -0 5 8

Конечные демпф еры = 01 Торцовы й б л о к  и ре зи н . а м о р ти за то р  то л ько  на с то р о н е  двигателя

1 выключатель = 30 - А Ч еты рехш иновой  м н о го п о зи ц и о н н ы й  вы клю чатель по  DIN 4 3 6 9 7

Документация = 02 П ротокол  и зм е р е н и й : м о м ен т трения
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Присоединение двигателя =77)

П е р е д а 

точное  

ч и с л о  (i)

М он таж 

ная

опора

Д в и га -  = Q  Конечны е 1, 2 + 3  в ы к л ю ч а те л и  =  (..- . ±  . . . . ^ m Д о к у м е н та ц и я  ==Г7)
тель д е м п ф е р ы  =(77)

для

дви гателя

Л .

(Торцовый блок 
с резиновыми 

амортизаторами)

о о т

§ Ьо с в

* га
% О а т

Стандарт- Протокол 

ный изме- 

протокол  рений

i =  6 ,7 5

3/90/
9

без
двигателя

M K D  9 0 B
047

i =  19 ,5

р
е

л
д

р
е

л
д

©

M K D  9 0 B
085

M H D  9 0 B
047

M H D  9 3 C
058

без
двигателя

M K D  7 1 B
061

M K D 7 1 B

097

M H D  7 1 A  
061

M H D  7 1 B
061

©

б е з  вы клю чателей  

и каб ел ьно го  канала

М ногопозиционны й  четы рехш и- 

н овой  вы клю чатель, внеш ний:

Авар.выклю чение 
©  ©  Перекл .контакт

Перекл.контакт 
Перекл.контакт

У п р авл я ю щ и е  кулачки:

см ."П ри надлеж ности "

Момент
трения

Точность
позицио-
нирова-

ния

В каж д ом  ко н кр е тн о м  случае н е о б хо д и м о  устан ови ть  техн и ч е ски  д о п усти м ую  ко м б и н а ц и ю  (величины  на грузо к, мом енты , м а кс и 
м альны е с ко р о с ти  вращ ения , ха р а кте р и сти ки  двигател я и т.д.)

Расчет длины линейного 
модуля

L = (Эфф. ход + 2 ■ перебег) + LT + 136 mm

З на че ни я  эф ф е кти вн о го  хода, пе р е б е га , 
длины  каре тки  LT указан ы  в ра зм е р н ы х  
чертежах.

В ел ичина  п е р е б е га  д ол ж н а  превы ш ать 
то р м о зн о й  путь.

А  Необходимо точно рассчитать  
торм озной путь и величину момента  
торможения!

Установка выключателей
О б о р уд о в а н и е  поставляется с  устан овл ен н ы м  
м н о го п о зи ц и о н н ы м  вы клю чателем на сто р о н е  
каретки  б е з  д вигателя.

Б олее  п о д р о б н а я  инф о рм а ци я  по  уста н о в ке  и 
н а с тр о й ке  в кл ю чаю щ их кул ачков  д а е тся  в р а з 
дел е  "У становка  вы клю чателей".

MKR
MKZ
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Линейный модуль MKZ 25-145 V для вертикальной работы
Размерные чертежи

Все размеры в мм 

Приведенные схемы 
имею т различный 
масш таб

95 183

120

95

А . А-
#

_ф_
V <&

А .
#  V

# #

А # *  .К

тн/шпип

1 1 0

1 7 0

Вывод кабеля

Ц ентральная см а зка : то л ько  для ко н си сте н тн о й  см а зки !
Д в и га Размеры двигателя (mm)

тель □D1/D 2 E F G

M KD 71B 115 264 265 206,5

M HD 71A 115 205 265 206,5
M HD 71B 115 264 265 206,5
M KD 90B 140 310 270 219,0
M HD 90B 140 312 270 219,0
M HD 93C 140 396 270 219,0

Б олее  п о д р о б н ую  и нф о р м а ц и ю  о д ви гател ях  см . в ра зд е л е  "Д в и 
гатели".
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STAR - Линейные модули MKR/МЮ  25-145
Установка выключателей
Обзор системы коммутации 
MKR 25-145, MKZ 25-145 H
1 Ш т е п с е л ь н ы й  р а зъ е м
2 М е х а н и ч е с к и й  в ы кл ю ч а те л ь  

(с  м о н т а ж н о й  а р м а т у р о й )
3 И н д у кт и в н ы й  в ы кл ю ч а те л ь  

(с  м о н т а ж н о й  а р м а т у р о й )
4 В к л ю ч а ю щ и й  ку л а ч о к
5 К а б е л ь н ы й  ка н а л  

(а л ю м и н и е в ы й  с п л а в )

Механический выключатель (характеристики)

Повторяемость = ± 0,05 mm
Допустим ая тем пература
о круж аю щ ей среды = от -5 °С до +80 °С
Корпус = DIN 40050 IP 67
Время срабат-я  контактов = < 2 ms
Изоляция = Группа С согл. VDE 0110
Номинальное напряжение = 250V переменного тока
Непрерывный ток = 5A
Ком м утационная способность
при 2 2 0  V, 4 0 -6 0  Hz = c o s j = 0,8 при 2 A
Сопротивление
нового контакта = < 240 mQ
Соединение = винтовое соединение
Контактная систем а = однополюсный переключатель
С истем а переклю чения = щелчковоготипа

М еханический выключатель 
для MKR 25-145 и MKZ 25-145 Н

J 0 L

20

Индуктивный выключатель (характеристики)

М иниатю рны й выключатель с загерм етизированны м  
кабелем  (3 х  0 .1 4  м м 2 Unitronic),
Ф о рм акор п уса = NO
М инисенсор = ФормаADIN 41635
Напряж ение = 10 ... 30 V пост. тока
Остаточны е колебания = < 10 %
Нагрузка = 200 mA
Ток холостого хода = < 20 mA
Частота переклю чения = max. 1500 Hz
Терм о-ориентированное  
см ещ ени е точки включения = < 4 |jm /K
Крутизна
выходного сигнала = >1V/|js

Повторяемость точки включения  
согласно EN 5 0 0 0 8  = < 0,1 mm

Индуктивный выключатель 
для MKR 25-145 и MKZ 25-145 Н

10 ,5 30

22  ,

f= g jL
IS.

Длина кабеля: 3 m
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Штепсельный разъем
• Установить розе точн ую  часть на той  

с торон е , на ко то р о й  находится 
бо л ьш ин ство  выклю чателей. 

И спользуется  16 -контактны й  ш тепсел ь
ный разъем.

При этом  р о зе точн ая  часть и вы клю чате
ли не со е д и н е н ы  д р у г  с  д р у го м , б л а го д а 
ря чем у при  за п у с ке  о б о р уд о в а н и я  в о з 
м ож на  о п ти м и за ц и я  т о ч е к  срабаты вания 
выклю чателей.

В илка ра зъ е м а  входит в ком пл ект  о б о р у 
д о ва н и я  и м о ж ет уста н а вл и в а ть ся  в трех  
н апр авл ен и ях  (с м .р и с у н о к ).

Ги CD1
16-полюсная 
вилка

Кабельный канал
• К а б е л ь н ы е  к а н а л ы  м о н т и р у ю т с я  в 

б о к о в ы х  п а з а х  р а м ы . У с т а н о в о ч н ы е  
винты ра сш и р яю т проф иль и ф иксирую т 
таким  о б р а зо м  кабельны й канал.

Р а спо л о ж е н и е  па зо в  п о ка за н о  в разд ел ах 
"О сновны е узлы и по р я д о к оф орм л ения з а 
ка за ” и "Р азм ерны е чертежи".

В ка б е л ь н о м  канал е  м о гут  р а зм е щ а ться  
м а кс и м у м  д в а  каб ел я  для м е х а н и ч е с ки х  
вы кл ю чателей  и тр и  кабеля для и н д укти в 
ных вы клю чателей.

У ста н о во ч н ы е  винты  и п р о кл а д ки  входят в 
ком пл ект  поставки .

Порядок оформления 
заказа на выключатели 
и монтажную арматуру

с —

G— L

Н о м е р а  д етал ей  пр ед ста вл ены  в та б л и 
це ниже.

М онтаж ную  а р м атуру  м о ж но  заказы вать  
отдельно.

MKR
MKZ

Поз.

Р а зм е р ы  р ам ы  

-145

1 Ш тепсельны й  разъ ем 0399-800-55
2 М ехан. в ы кл ю чате л ь  с  монт. а р м а ту р о й 1175-201-51

М ехан. вы кл ю чател ь  б е з  монт. а р м а тур ы 8453-040-16

3 И ндуктивны й  вы клю чатель

- М он таж н ая  а р м а ту р а  б е з  вы клю чателя 1175-201-50
- P N P -  Р а зм ы к а те л ь 8453-040-01
- N P N -  Р а зм ы к а те л ь 8453-040-02
- P N P -  З а м ы к а те л ь 8453-040-03
- N P N -  З а м ы к ате л ь 8453-040-04

4 Вклю чаю щ и й  кулачок 0399-800-61
5 Кабельны й  канал 0399-800-06
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STAR - Линейные модули IMKZ 25-145 H/V
Установка выключателей
Обзор системы коммутации 
MKZ25-145 H, MKZ25-145 V
1 У пра вл я ю щ и е  кулачки

2 М онтаж ны й крон ш тей н  выклю чателя

3 М н о го п о зи ц и о н н ы й  выключатель

Управляющие кулачки
Д ля  а к т и в и з а ц и и  м н о го п о з и ц и о н 
н ого  вы клю чателя согл . DIN 69 639

М атериал:

-  С таль с  за ка л е н н о й  и о кс и д и р о в а н 
ной поверхностью .

П р им ечания  к монтажу:

П ри за тя ж ке  натяж ны х ви нтов  у п р а в л я ю 
щ ий кул ачок п р о ч н о  ф и кси р уе тся  на с в о 
ем  м е сте  в кан авке  рамы.

11

Н о м е р  д е та л и

11

Н о м е р  д е т а л и  8 4 5 4 -0 3 0 -4 7

Монтажный кронштейн 
выключателя
Д ля м о нта ж а  м н о го п о з и ц и о н н о го  
в ы кл ю ча те л я

М атериал:

-  А н од ир ован н ы й  алю м иний

6 0 20
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Н ом е р  д етали 8616-005-05

Технические характерис
тики многопозиционного 
выключателя

Включающая вставка Тип 1 Тип 2

Повторяемость ± 0,01 mm
Допустимая температура 
окружающей среды от -5 °C до +80 °C
Вид защиты DIN 40050 IP 67
Время срабатыв.контактов - <1,5 ms при10 m/min
Группаизоляции C согл. VDE 0110
Номинальное напряжение 250V перем. тока
Непрерывный ток 6A
Сопротивление 
нового контакта _ < 40 mW
Тип соединения винтовое соединение M3
Контактная система нормально закр. конт-ты 

с двукрат. размыканием
переключающийконтакт 

на две цепи
Система переключения замедленного действия 

с принудит. разъедин-ем 
согл. VDE0113

щелчкового действия

Индикация работы светодиод. индик-р 6...60V

MKV
MKZ

5 5  ®
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STAR - Линейные модули MKR/MKZ 25-145
Установка выключателей
Обзор системы коммутации 
для MKR 25-145 и 
MKZ 25-145 H
М е х а н и ч е с ки й  и и н д у кти в н ы й  
в ы кл ю ч а те л и

Р а ссто я н и е  вкл ю чения: р а ссто я н и е  вклю 
чения -  это  р а ссто я н и е  м е ж д у ц е н тро м  
каре тки  (ТМ ) и нулевой  т о ч ко й  
(0 ) при  ср а б а ты ва ни и  вы клю чателя 
(д ае тся  в мм).

П р и м е р  м о н та ж а

П р и м е р  для м е ха н и ч е ско го  ко н е ч н о го  
вы клю чателя (п р и  усл о в и и , что нулевой  
то ч ко й  является L /2 ):

М а кси м а л ьн о е  р а ссто я н и е  вклю чения

= 0 ,5  ■ (м а кс . п е р е м е щ е н и е ) - п е р е б е г  
= 0 ,5  ■ эф ф е кти вны й  хо д

Для о б е сп е че н и я  б е зо п а с н о й  работы  ли
н е й н о го  модуля величина  п е р е б е га  д о л ж 
на превы ш ать т о р м о зн о й  путь.

Р еком енд уем ое  стандартное  ком м утаци
о н н о е  о сн а щ е ни е :

-  2 м е ха н и ч е ски х  вы клю чателя

-  1 индуктивны й вы клю чатель

В ставить  м онтаж ны е пластины  с  вы клю 
чателям и в па з  и з а кр е п и т ь  их д вум я ц и 
л ин д ри чески м и  винтами.

С облю дайте м иним альное возм ож ное рас

Сторона монтажа 
выключателей:

-  Напр, перемещ ения +

с то я н и е  м е ж д у  вы кл ю чателям и  (з а в и с и т  
от м онтаж ны х пластин): 

м е ха н ически й  -  м е ха н и ч е ски й  = 62 mm 

м еханический -инд уктивны й  = 49 m m  

индуктивны й-индуктивны й = 35  m m

Выклю чатели и ш тепсельны е разъемы  
уста н а вл и в а ю тся  в верхних Т -о б р а зн ы х  
па за х  рамы  и п р и в о д я тся  в д е й с тв и е  
вкл ю чаю щ им и кулачкам и, р а сп о л о ж е н 
ным и на каре тке .

ный
разъем

ческий
вы клю ча
тель

тивны й
вы кл ю 
чатель

ю щ ий
кулачок
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Установка выключателя для 
MKZ 25-145 V
М н о го п о з и ц и о н н ы й  в ы кл ю ча те л ь

М н о го п о зи ц и о н н ы й  вы клю чатель по ста в 
ляется в см о н ти р о в а н н о м  пол ож ен и и . 
Ч то ка са е тся  вкл ю чаю щ их кулачков , п о 
ставл яем ы х ка к  п р ин а д л е ж н о сти , то  они  
устан авл ив аю тся  и н астр а и ва ю тся  с а 
м им  заказчи ком .

М ногопозиционны й
выключатель

-  Напр, перемещ ения +

MKR 
MKZ

Принадлежности 
Резиновые амортизаторы
О бласть прим енения :

И сп ол ьзую тся  как кон ечн ы е  д ем пф е р ы  в 
с и с те м е  з а ка з ч и ка  в т о м  случае, если  о т 
сутствую т то р ц о вы е  блоки  с  р е зи н овы м и  
ам ортизаторами.

У казания  к монтажу:
Д ля устан овки  р е зи н овы х а м о р ти за то р о в  
н е о б хо д и м о  по д готови ть  о тверстия  с  внут
ре нней  ре зь б о й , разм еры  которы х указаны  
на чертеже.

Н ом е р  д етали

8454-030-46
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Размеры серводвигателей переменного тока

Линейные модули "STAR"
Двигатели

M K D  4 1 B -1 4 4  KG1 Номер детали 8611-010-03 M H D  7 1 A -061 -N G 1 -U N Номер детали 8611-061-03

M H D  7 1 B -0 6 1 -N G 1 -U N Номер детали 8611-062-03 M K D  7 1 B -N -0 6 1  KG1

M K D  7 1 B -N -0 9 7  KG1 Номер детали 8611-012-03

M K D  9 0 B -0 4 7  KG1

9?
1

и

50

Номер детали 8611-013-03

л  и

14
312

©  .. 

I  Л

о

М

□ 40

M H D  93C -0 5 8 -N G 1 -A N

У

Номер детали 8611-064-03

? z M

ш 1 Г

~ЧУ!0

Ф  д

□

50

Номер детали 8611-011-03

M H D  9 0 B -0 4 7 -N G 1 -U N Номер детали 8611-063-03

M K D  9 0 B -0 8 5  KG1

4 С П

К

50

Номер детали 8611-014-03

ЛЬ,—

Г с

14
312

_ 0 У .

□ 40

О п и с а н и е  т е х н и ч е с к и х  х а р а к т е р и с т и к  с е р в о д в и г а т е л е й  
п е р е м е н н о г о  т о к а  д а е т с я  в р а з д е л е  " Т е х н и ч е с к и е  х а 
р а к т е р и с т и к и  М К К ” и к а т а л о ге  "У с т р о й с т в а  у п р а в л е н и я , 
д в и га т е л и , э л е к т р и ч е с к и е  п р и н а д л е ж н о с т и "  R D  8 2  7 0 1 .

4

18
396

58
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Размеры двигателей "MiniDrive"
M M D 0 4 2 A -0 3 0 -E G 1 -K N Номер детали 8611-059-03

3

M M D 0 8 2 A -0 3 0 -E G 1 -K N  Номер детали 8611-060-03

Характеристики двигателей "MiniDrive"
Д вигатель M M D  0 4 2 A M M D  0 8 2 A

М акс . д ей ств . ч а с то та  в р ащ е н и я  n max (m in -1) 3000 3000

Н ом и н ал ьн ы й  кр утящ ий  м о м е н т  M N (Nm ) 1,3 2,4

М ак си м а л ьн ы й  кр утящ ий  м о м е н т  M max (Nm ) 3,36 6,9

М о м е н т  и н е р ц и и  J M + J Br (1 0 6 k g m 2) 37 + 3 133 + 8

Т о р м о зн о й  м о м е ш ^ ^ (Nm ) 1,3 2,4

М а с с а  с  т о р м о з о м  m Br (kg) 2,0 3,7

Размеры трехфазных шаговых двигателей
V R D M  368 /50  LW B  Номер детали 8611-027-06 V R D M  397 /50  LW B Номер детали 8611-028-06

V R D M  391 0 / 5 0  LW B Номер детали 8611-029-06

V R D M  391 3 / 5 0  LW B Номер детали 8611-030-06

Д вигатель L d h6

V R D M  3 9 7 110 12

V R D M  3 9 1 0 140 12

V R D M  3 9 1 3 170 14

Характеристики трехфазных шаговых двигателей
Д вигатель V R D M  3 6 8  

5 0  LW B
V R D M  3 9 7  

5 0  LW B
V R D M  3 9 1 0  

5 0  LW B
V R D M  3 9 1 3  

5 0  LW B

К ол ичество  ступеней 200 /  400 /  500 /  1000

Угол  ступени (°) 1,8 /  0,9 /  0,72 /  0,36

М акси м ал ьны й  
кр утящ ий  м о м е н т (Nm ) 1,5 2,0 4,0 6,0

М о м е н т
инерции

(k g c m 2) 0,38 1,1 2,2 3,3

Т о р м озн ой  м ом ен т (Nm ) 1,74 2,26 4,52 6,78

М а с с а (kg) 1,1 2,05 3,1 4,2

П р и м е ч а н и е :

П оставляем ы е д ви гател и  м огут ко м п л е к
товаться  си сте м а м и  управл ения.

Б олее  по д р о б на я  и нф орм ация  о д в и га те 
лях и с и с те м а х  уп р а в л е н и я  д а е тся  в ка та 
л о ге  RD 82 701

С хем ы  пр и во д ятся  в разл ичны х м а с 
штабах.
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Линейные модули "STAR'
Монтаж
Общая информация
С б о р к а  л и н е й н ы х  м о д у л е й  п р о и з 
в о д и т с я  с  п о м о щ ь ю  р а з л и ч н ы х  
м о н т а ж н ы х  э л е м е н т о в ,  в к л ю ч а я :

-  к р е п е ж н ы е  э л е м е н т ы

-  п а з о в ы е  с у х а р и  д л я  р а м  р а з м е 
р о м  вы ш е  -1 1 0

-  к в а д р а т н ы е  г а й к и

-  п р у ж и н н ы е  га й к и

-  в и н ты  д л я  Т - о б р а з н ы х  п а з о в  с о 
г л а с н о

D IN  7 8 7  (с х е м а  о т с у т с т в у е т )  

Д л и н а  з а в и с и т  о т  о с н о в а н и я .

П р и  с б о р к е  л и н е й н ы х  м о д у л е й  с о 
б л ю д а й т е  м а к с и м а л ь н ы е  м о м е н т ы  
з а т я ж к и ,  у к а з а н н ы е  в т а б л и ц е .

О писание д опо л н и те л ьны х  м онтаж ны х элем ентов  для с б о р ки  л ине йны х 
м одулей д ается  в разделе "С и сте м а  с б о р ки  для л ин е йн ы х  м одул ей".

MKR/MKZ 25 -145
К р е п л е н и е  на рам е  для 

го р и з о н т а л ь н о го  р е ж и м а  раб оты

A  ± 0,1

B

К р е п л е н и е  на ка р е тке  для 
в е р ти ка л ь н о го  р е ж и м а  ра б оты

А  З апрещ ается  установка  
линейных модулей с опорой на 
торцовые блоки! 

Основным несущ им элементом  
является рама!

М о м е н ты  з а т я ж ки  
кр е п е ж н ы х  в ин тов

для коэф ф и ц и ен та  трен и я  0 .1 2 5

кл а сс  пр о ч н о сти  8 .8

© 3 В 8.8 M 4 M 5 M 6 M 8 M 1 0 M 1 2

©
Nm 2,7 5,5 9,5 23 46 80
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Зажимные приспособления

Р е ком ен д уем ое  количество  заж им ны х 
эл е м е н то в : 3 на од и н  м етр

Р азм е р  15 -6 5  
Р азм е р  2 0 -8 0  
Р азм е р  10 -8 0

Н ом е р  д етали

1175-190-24

Р азм е р  2 5 -1 1 0  
Р азм е р  1 0 -1 1 0

Н ом е р  детали

1175-290-26

Р азм е р  3 5 -1 6 5  
M K R / M K Z  2 5 -1 4 5

13

25 Т

41 -4

Ч:\{/

1
/flfc 1

Н ом ер  детали

1175-390-14 

MKR/MKZ 25-145: 

1175-290-44

Р азм е р Н ом е р  д етали A B H K L T Р аззенковка М о м е н т В е с

заж и м н о го  эл е м е нта (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) для затяж ки  (Nm ) (kg)

15-65 1175-190-24 81 95 20 11,5 78 50 M6 DIN 912 9,5 0,053

20 -80

10-80
1175-190-24 96 110 20 11,5 78 50 M6 DIN 912 9,5 0,053

25 -110

10-110
1175-290-26 132 150 27,5 16,5 1 08 70 M8 DIN 912 23 0,147

35 -165 1175-390-14 192 218 40,5 27 1 63 105 M10 DIN 912 46 0,456

M K R / M K Z

25 -145
1175-290-44 172 198 32 18,5 163 105 M10 DIN 912 46 0,36
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Линейные модули "STAR'
Монтаж
Пазовые сухари

О писание д опо л н и те л ьны х  м онтаж ны х элем ентов  для с б о р ки  л ине йны х 
м одулей д ается  в разделе "С и сте м а  с б о р ки  для л ин е йн ы х м о дул ей".

Р азм е р  2 5 -1 1 0  

Р азм е р  1 0 -1 1 0

M6

— 8

С1 ! J о

CD

1ф1
\Щ

□ 13

M8

Н ом е р  детали

M6: 8447-003-01 

M8: 8447-002-01

Н ом е р  д етали Н ом е р  д етали

8447-001-01 0391-750-03

Профиль согл.

DIN 508

Р азм е р  3 5 -1 6 5  

M K R / M K Z  2 5 -1 4 5

1
V '

□ 15

Н ом е р  детали

0391-750-04 

Профиль согл. 

DIN 508

10

Н ом е р  д етали

8447-006-01

Пазовый сухарь

Jca. 25)_

Е Ж ]

Н ом е р  детали

8454-030-49

Ф и ксирую щ ая  
пружина для 

пазового сухаря 
8447-006-01
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Квадратные гайки Р а зм е р  15-65; 

20 -80; 10 -80

M5, ,

Т З п :

□8

Н ом е р  д етали

8442-001-00

согл. DIN 557

Р азм е р  2 5 -1 1 0  

Р азм е р  1 0 -1 1 0

LLJ

" V ‘i -

□ 13

Н ом ер  детали

8442-003-01

согл. DIN 562

Р азм е р  3 5 -1 6 5

□16

Н ом ер  детали

8442-002-00

согл. DIN 557

Пружинные гайки
Только для неб ол ьш их н а гр у зо к

Р азм е р  2 5 -1 1 0  

Р азм е р  1 0 -1 1 0

1 2

Н ом ер  детали

M4: 8447-005-02 

M5: 8447-006-02 

M6: 8447-007-02

Р азм е р  3 5 -1 6 5  

M K R / M K Z  2 5 -1 4 5

Н ом е р  детали

M4: 8447-001-02 

M5: 8447-002-02 

M6: 8447-003-02 

M8: 8447-004-02
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Линейные модули "STAR"
Документация
Стандартный протокол
Н о м ер  з а к а з а  01

С тандартны й протокол  подтверждает, 
что п р о в е р ки , у ка за н н ы е  в нем , были 
пр овед е ны  в по л но м  о б ъ ем е , и 
результаты и зм е р е н и й  находятся 
в д и а п а зо н е  д оп усти м ы х значений .

П р о ве р ки , у ка за н н ы е  в ста н д а р тно м  п р о 
токоле:

-  ф ункциональны е пр овер ки  
м е ха н ически х  узлов

-  ф ункциональны е пр овер ки  
электро обо руд ован и я

-  конструкция  соо тветствует 
под твер ж д ен ию  зака за

Измерение момента трения 
всей системы
Н о м ер  з а к а з а  02

И зм е р е н и е  м ом ента  трения пр о и зво д и т 
ся во всем  д и а п а з о н е  п е р е м е щ е н и я

Отклонение хода шарико
винтовой пары для модулей 
МКК
Н о м ер  з а к а з а  03

К  кр и в о й  (см . р и сун о к) пр и л а га е тся  
пр отокол  и зм е р е н и я  в табл ичной  ф орм е.

Измеренное
расстояние
(m m )
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Точность позиционирования
П р и м е р н а я  д и а гр а м м а

со гл а с н о  VD I/D G Q  3441 
Н о м ер  з а к а з а  05

И зм е р е н и е  п р о во д и тся  в разны х точках 
вдоль пути п е рем ещ ен и я . Б лагодаря 
это м у  д аж е  п е р и о д и ч е ски е  о ткл онения  
м огут быть об наруж ены  во врем я п о з и ц и  
онирования .

П од ход  к каж д ой  точ ке  и зм е р е н и я  п р о и з 
вод ится  н е ско л ь ко  раз с  о б е и х  с то р о н .

Таким о б р а з о м  получаю тся сл ед ую щ ие 
вы явленны е зна че ния .

Измеренное расстояние (mm)

Т очность  п о з и ц и о н и р о в а н и я  Р Точность п о зи ц и о н и р о ва н и я  со о тве тству
ет о б щ е й  вел ичине  откл он ен ия .
О н а  охваты вает все  с и сте м н ы е  и сл учай 
ные откл он ен ия  во врем я п о зи ц и о н и р о 
вания.

Т о чн о сть  п о з и ц и о н и р о в а н и я  уч и ты ва е т  
следую щ ие характе ри сти че ские  значения:

- п о гре ш н ость  п о зи ц и он и рова ни я

- вар иа ци и  по ка за н и й

- д и а п а зо н  п о зи ц и о н н ы х  в ариаций

П о гр е ш н о с т ь  п о з и ц и о н и р о в а н и я  
Р

П о гр е ш н о сть  п о зи ц и о н и р о ва н и я  с о о т 
ветствует м а ксим ал ьн о й  ра зн ости  с р е д 
них зн а че н и й  всех т о ч е к  и зм е р е н и я . 
Д ан н ы й  п а рам етр  отраж а ет  постоянную  
погреш ность.

В а р и а ц и я  п о ка з а н и й  U В ариац ия  п о каза н ий  соо тве тствует  р а з 
ности  с р е д н и х  зн а че н и й  д вух  н а п р а в л е 
ний подхода.
В ари ац ия  по ка за н и й  о п р ед ел я ется  в 
каж дой точке  по каза ний .
О на  отраж ает постоянную  по гре ш ность.

Д и а п а з о н  п о зи ц и о н н ы х  
в а р и а ц и й  Ps

Д и а п а зо н  по зи ц и о н н ы х  вариаций  
отраж а ет  в о зд е й стви е  на си стем у  
случайны х п о гре ш н остей .
О н оп р е д е л я е тся  в каж д ой  то чке  
изм ерения.

RRS 82 402/11.99 149



STAR -  Система сборки для линейных модулей

В прош лом, производители станочного оборудования сами должны были разрабатывать и 
изготавливать системы для сборки и соединения линейных модулей с прецизионными  
шариковинтовыми парами или зубчато-ременны ми приводами.

Д анная систем а сборки для линейны х модулей способствует выполнению этих задач с 
минимальными затратам и , так как она состоит из стандартны х узлов и деталей серийного  
производства. Благодаря этому производитель м ожет гибко реагировать на изменяю щ иеся  
требования технологии линейного перем ещ ения.

Благодаря данной систем е пользователь м ож ет построить две или три оси из линейных  
модулей и соединительных элементов.

Основные элементы (пластины и соединительные кронш тейны ) предназначены для 
соединения линейных модулей одинаковых и смежны х размеров.

Соединительные валы отвечают ж естким  требованиям режим а параллельной  
работы двух линейных модулей с зубчато-рем енны м  приводом.

С истем а включает такж е специально разработанны е монтажны е приспособления. 

Линейны е модули и соединительны е элементы составляю т вместе систем у  
сборки для линейных модулей.

О п и са н и е  д опол нител ьны х соединительны х 
эл е м е н то в  и проф илей  д а е тся  в катал оге  
"П роф ильная си сте м а  ALU -S TA R ”.
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STAR -  Система сборки для линейных модулей
Возможности сборки
2 оси

С о е д и н и те л ьн ы е  э л е м е н ты :

2 сое д и н ител ьн ы е  пластины

Л и н ей ны й  модуль перем ещ ае тся  
по  о си  Z.

С о е д и н и те л ьн ы е  э л е м е н ты :

1 угловой  кронш тей н

К а р е тка  п е р е м е щ а е тся  по  о си  Z.

С о е д и н и те л ьн ы е  э л е м е н ты :

2 сое д и н ител ьн ы е  пластины

2X - Z
z

x
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3 оси

С о е д и н и те л ьн ы е  э л е м е н ты :

-  2 со е д и н ител ьн ы е  пластины

-  1 угл овой  кронш тей н

-  О п о р а  м о м ен та  для оси  Y

-  П араллельны й п р и в о д  ч е р е з  внеш ний 
двигатель

С о е д и н и те л ьн ы е  э л е м е н ты :

4 со е д и н ител ьн ы е  пластины

1 у гл о вой  кр о н ш те й н  для 3 л ине йны х 
модулей

1 со е д и н ител ьн ы й  вал
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STAR -  Система сборки для линейных модулей
Соединительные элементы
С оед инител ьны е элем енты  изгота вл ива - веса  си стем ы  и ее  с то и м о сти . С о е д и н и - тельны х кронш тейнов.
ю тся из прочны х, но л е гки х  ал ю м и ни е вы х  тел ьны е валы и згота вл ива ю тся  из стали.

с п л а в о в , о б е с п е ч и в а ю щ и х  н ад еж ны е с о -  К аре тки  с  Т -о б р а зн ы м и  пазам и  н е о б хо -
ед ин ен ия  при м иним ал ьно м  увел ичении  дим ы  для уста н о в ки  пл а сти н  и с о е д и н и -

Соединительные 
кронштейны
У гл о в о й  кр о н ш те й н  для с о е д и н е 
ния 3 л и н е й н ы х  м одулей

• парал л ел ьное  с о е д и н е н и е  м еж ду 
д вум я л инейны м и  модулям и

• ус та н о в ка  на каре тку
• в о зм о ж н о сть  устан овки  о се й  Z
• усиленны й  допол нител ьны м и ре бра м и  

ж есткости

У гл о в о й  кр о н ш те й н  для с о е д и н е 
ния 2 л и н е й н ы х  м одулей

• пр ям о угол ьн ое  со е д и н е н и е  м ежду 
д вум я л инейны м и  модулям и

• ус та н о в ка  каре тки  на каре тку

• ус та н о в ка  каре тки  на рам у

• у ста н о в ка  н е п о с р е д с т в е н н о  на каре тку

Соединительные валы
• параллельны й п р и в о д  для линейны х 

модулей
• стальны е со е д и н ител ьн ы е  валы

-  вы сокая  ж е с т ко с т ь
-  вы сокая  то ч н о сть

Р азм ерны е чертеж и отдельны х со е д и н и 
тельны х эл е м е н то в  д аны  в ра зд ел е  
"Р азм ерны е чертежи ...”
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Характеристики системы

З а ж и м н ы е  эл е м е н ты  о б е с п е ч и в а 
ю т б ы с тр у ю  с б о р ку  со  с м е ж н ы м и  
к о н с т р у к ц и я м и  или  с о е д и н и т е л ь 
ной пл а сти н о й

• Л и н ей ны е  модули п р о сто  нави н чи 
ваю тся

• З а ж и м н ы е  э л ем енты  ввод ятся  в 
Т -о б р а зн ы е  пазы рамы

• У равн и ван ие  д о п уско в  в прод ол ьн ом  
и п о п е р е ч н о м  н аправл ениях

А н ке р н ы е  пл ан ки  о б е с п е ч и в а ю т  
б ы с тр у ю  и пр о с ту ю  с б о р ку  
с п о м о щ ью  Т -о б р а з н ы х  па зо в

• В ставить и отре гул ир овать  а нкер ную  
пл анку

• При необ ход и м ости  заф икси ро вать  
устан овочн ы м и  винтам и  (т. е. если
в вер ти кал ьно м  пол ож ен и и)

• С об рать  конструкцию

С о е д и н е н и е  м о д ул ей  
о д и н а к о в ы х /р а з н ы х  р а з м е р о в

MK. 35-165

MK. 25-110 
MLR10-110

MK.15-65

MK. 35-165 
MK. 25-110 
MLR 10-110 
MK. 25-145

MK. 25-110 
MLR 10-110 
MK. 20-80 
MLR 10-80 
MK. 25-145

MK. 15-65 
MK. 20-80 
MLR 10-80

П ри ра б о те  с  си сте м о й  ти п а  M KR  или 
MLR, зубчаты й ре м ен ь  м ож ет сним аться 
б е з  д е м о н та ж а  пластин  или угловы х 
кронш тейнов.

У с т а н о в к а /д е м о н т а ж  с о е д и н и т е л ь 
ны х валов н а /с  у с та н о в л е н н ы х  л и 
н е й н ы х  м одулей

• П ростая н а стр о й ка  на си нхр он н ы й  
параллельны й ре ж и м  работы , т а к  как 
со е д и н ител ьн ы е  валы м огут плавно 
по вора чи ваться  в л ю б о е  по л ож ен и е
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STAR -  Система сборки для линейных модулей
Сборка линейных модулей с помощью монтажных элементов STAR
С и с те м а  и д е н ти ф и ка ц и и  н о м е 
ров  д е та л е й  (п р и м е р ):

Соедин. пластина 0391-210-03
Н ом ер  детали отд ел ьного  I
эл ем ента

Узел в сб о р е : 03 91 -200 -00

Н о м е р  детали  узла  в сб о р е , вкл ю чаю щ его  
м о н та ж н ы е  п р и с п о с о б л е н и я  (в д а н н о м  
сл учае : а н ке р н ы е  пл а нки  и винты  согл . 
D IN )

Соедин. пластина 0391-210-03
Узел в сб о р е : 03 91 -200 -00

Ж  М о н та ж  с  п о м о щ ь ю  а н ке р н ы х  пл анок.

Соединение 
линейного модуля с линейным модулем

MKK 35-165 

MKR 35-165

MKK 35-165 

MKR 35-165

Соедин. пластина 0391-210-62
Узел в сб о р е : 03 91 -200 -50

■  А н ке р н ы е  пл анки  (1 ), ф и кси р уе м ы е  
резьбовы м и штифтами 

1  У ста н о вка  с  и сп о л ь зо в а н и е м  кр е п е ж 
ных э л е м е н то в  (2)

0396-150-02

П ри п о д го т о в ке :

Угловой 
кронштейн
• на ка р е тке  с а н ке р н ы м и  планкам и

Узел в сб о р е : 0391 -100 -65

■  А н ке р н ы е  пл анки  (1 ) + (2 ), ф и кс и р у е 
мые резьбовы м и штифтами.

• на раме с крепеж ны м и элем ентами

Узел в сб о р е : 0391 -100 -66

Угловой 
кронштейн 0391-150-01
Узел в сб о р е : 03 91 -100 -50

■  А н ке р н ы е  пл анки  (1 ) + п а зо вы е  сухари  
(2), ф и ксируем ы е ре зьбовы м и ш тиф тами.

Символы А  А н ке р н а я  пл а нка  или п а зо вы й  сухарь  

1  К р е п е ж н ы й  э л е м е н т
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Соединение
линейного модуля с линейным модулем

MKK 35-165 MKR 25-145

MKR 35-165 / /  MKZ 25-145

Соедин. пластина 0391-210-62
Узел в сб о р е : 0391-200-51

1  У ста н о вка  с  и с п о л ь з о в а н и е м  кр е п е ж 
ных э л е м е н то в  (1).

Ш  У стан о вка  с  по м ощ ью  анкер ны х пл а но к 

(2).

Угловой
кронштейн 0391-150-01
Узел в сб о р е : 0391-100-51

■  А н ке р н ы е  планки  (1 ) + па зо вы е  сухари  
(2), ф и ксируем ы е резьбовы м и штиф тами.

П р и м е ч а н и е :

Б олее  п о д р о б н о е  о п и са н и е  монтажны х 
эл е м е н то в  STAR см . в разделах "М о н таж н ы е  
пр инад л еж ности " и "М онтаж".
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STAR -  Система сборки для линейных модулей
Сборка линейных модулей с помощью монтажных элементов STAR

Соединение
линейного модуля с линейным модулем

MKK 35-165 \  MKK 25-110
\  MKR 25-110

MKR 35-165 X  MLR 10-110

Соедин. пластина 0391-210-03
Узел в сб о р е : 0391-200-01

1  М о н та ж  с  п о м о щ ь ю  креп еж н ы х 
эл е м е н то в  (1).

Узел в сб о р е : 0391 -200 -02

Ш  М о н та ж  с  п о м о щ ь ю  а н ке р н ы х  пл а но к  
(2).

0396-150-02

П ри п о д го т о в ке :

Угловой 
кронштейн
• на ка р е тке  с а н ке р н ы м и  планкам и
Узел в сб о р е : 0391 -100 -67

А  А н ке р н ы е  пл а нки  (1 ) + (2 ), ф и кс и р у е 
мые.

• на раме с крепеж ны м и элем ентами

Узел в сб о р е : 03 91 -100 -68

Угловой
кронштейн 0391-150-01
Узел в сб о р е : 03 91 -100 -52

М  А н ке р н ы е  пл анки  (1 ) + п а зо в ы е  сухари  
(2), ф и ксируем ы е ре зьбовы м и  ш тиф тами.

Символы •  А н ке р н а я  пл а нка  или п а зо вы й  сухарь

1  К р е п е ж н ы й  э л е м е н т
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Соединение
линейного модуля с линейным модулем

MKR 25-145 \  MKK 25-110
\  MKR 25-110

MKZ 25-145 X  MLR 10-110

Соедин.пластина 0391-210-61

Узел в сб о р е : 0391 -200 -55

>  У ста н о вка  с  п о м о щ ь ю  ан ке р ны х
п л а н о к (

Угловой 
кронштейн 0391-150-01
• на каретке с анкерны м и планками

Узел в с б о р е : 0391 -100 -52

>  А н ке р н ы е  планки  (1 ) + па зо вы е  сухари  
(2), ф и ксируем ы е резьбовы м и штиф тами.

П р и м е ч а н и е :

Б олее п о д р о б н о е  о п и са н и е  монтажны х 
эл е м е н то в  STAR см . в разделах "М о н таж н ы е  
пр и н а д л е ж н о сти ” и "М онтаж".
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STAR -  Система сборки для линейных модулей
Сборка линейных модулей с помощью монтажных элементов STAR
С и с те м а  и д е н ти ф и ка ц и и  н о м е 
ров  д е та л е й  (п р и м е р ):

Соедин. пластина 0391-210-03
Н ом ер  детали отд ел ьного  I 
эл ем ента

Узел в сб о р е : 03 91 -200 -00

Н о м е р  детали  узла  в сб о р е , вкл ю чаю щ его  
м о н та ж н ы е  п р и с п о с о б л е н и я  (в д а н н о м  
сл учае : а н ке р н ы е  пл а нки  и винты  согл .
D IN )

Соедин. пластина 0391-210-02
Узел в сб о р е : 03 91 -200 -03

Ж  М о н та ж  с  п о м о щ ь ю  а н ке р н ы х  пл анок.

П ри п о д го т о в ке :

Угловой
кронштейн 0391-140-11
• на каретке  с анкерны м и планками

Узел в сб о р е : 0391 -100 -69

Ш  А н ке р н ы е  пл а нки  (1 ) + (2 ), ф и кс и р у е 
мые.

• на рам е с за ж и м н ы м и  элем ентам и

Узел в сб о р е : 03 91 -100 -70

Ш  А н ке р н ы е  пл анки  (1 ), ф и кси р уе м ы е .

Соединение
линейного модуля с линейным модулем

MKK 25-110 \  MKK 25-110
MKR 25-110 \  MKR 25-110
MLR 10-110 /  MLR 10-110

Угловой 
кронштейн 0391-140-08
• на каретке  с анкерны м и планками

Узел в сб о р е : 03 91 -100 -53

М  А н ке р н ы е  планки  (1 ) + п а зо вы е  сухари  
(2), ф и ксируем ы е ре зьбовы м и  ш тиф тами.

Символы •  А н ке р н а я  пл а нка  или п а зо вы й  сухарь

1  К р е п е ж н ы й  э л е м е н т
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Соединение
линейного модуля с линейным модулем

MKK 25-110 \  MKK 20-80
MKR 25-110 \  MKR 25-80
MLR 10-110 /  MLR 10-80

Соедин. пластина 0391-210-02
Узел в сб о р е : 0391 -200 -04

1  М о н та ж  с  п о м о щ ь ю  креп еж н ы х 
эл ем ен то в  (1).

Ш  М о н та ж  с  п о м о щ ь ю  а н ке р н ы х  пл а но к  
(2).

П ри п о д го т о в ке :

Угловой 
кронштейн 0391-140-11
М о н та ж  для рам ы  р а зм е р о м  -80:

• на каретке с анкерны м и планками

Узел в сб о р е : 0391-100-71

>  А н ке р н ы е  пл а нки  (1 ) + (2 ), ф и кс и р у е 
мые.

• на раме с заж им н ы м и  элем ентам и

Узел в с б о р е : 0 3 91 -100 -72

>  А н ке р н ы е  пл анки  (2 ), ф и кси р уе м ы е .

2

Угловой
кронштейн 0391-140-08
М о н та ж  для рам ы  р а зм е р о м  -80:

• на каретке с анкерны м и планками

Узел в сб о р е : 0391 -100 -54

>  А н ке р н ы е  пл анки  (1 ), ф и кси р уе м ы е .

• на раме с заж им н ы м и  элем ентам и

Узел в сб о р е : 0 3 91 -100 -55

П р и м е ч а н и е :

Б олее п о д р о б н о е  о п и са н и е  монтажны х 
эл е м е н то в  STAR см . в разделах "М о н таж н ы е  
пр инад л еж ности " и "М онтаж".
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STAR -  Система сборки для линейных модулей
Сборка линейных модулей с помощью монтажных элементов STAR
С и с те м а  и д е н ти ф и ка ц и и  н о м е 
ров  д е та л е й  (п р и м е р ):

Соедин. пластина 0391-210-03
Н ом ер  детали отд ел ьного  I 
эл ем ента

Узел в сб о р е : 03 91 -200 -00

Н о м е р  детали  узла  в сб о р е , вкл ю чаю щ его  
м о н та ж н ы е  п р и с п о с о б л е н и я  (в д а н н о м  
сл учае : а н ке р н ы е  пл а нки  и винты  согл . 
D IN )

Соедин. пластина 0391-210-58
Узел в сб о р е : 0391 -200 -56

"1  М о нтаж  с  п о м о щ ь ю  крепеж ны х 
эл е м е н то в  (1).

Ш  М о н та ж  с  п о м о щ ь ю  а н ке р н ы х  п л а н о к  
(2).

Соединение 
линейного модуля с линейным модулем

\  MKK 20-80
MKK 20-80 \  MKR 20-80
MKR 20-80 \  MLR 10-80
MLR 10-80 /  MKK 15-65

/  MKR 15-65
/  MKP 15-65

1

2

Угловой
кронштейн 0391-140-08
• ось Z (р а зм е р  -80 ) с ан ке р н ы м и  
пл ан кам и  на ка р е тке

Узел в сб о р е : 0391 -100 -59

А  А н ке р н ы е  пл анки  (1 ) + п а зо в ы е  сухари  
(2), ф и ксируем ы е ре зьбовы м и  ш тиф тами.

• ось Z на рам е с кр е п е ж н ы м и  
э л е м е н та м и

Узел в сб о р е : 03 91 -100 -60

М  О сь  Z, уста н о вл е н н а я  с  п о м о щ ь ю  
а н ке р н ы х  п л а н о к  (1 ) и ф и кси р уе м а я  
резьбовы м и штифтами.

Символы •  А н ке р н а я  пл а нка  или п а зо вы й  сухарь

1  К р е п е ж н ы й  э л е м е н т
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Соединение
линейного модуля с линейным модулем

MKK 15-65 \  MKK 15-65
MKR 15-65 \  MKR 15-65
MKP 15-65 /  MKP 15-65

Соедин. пластина 0391-210-57
Узел в сб о р е : 0391 -200 -57

1  М о н та ж  с  п о м о щ ь ю  креп еж н ы х 
эл ем ен то в  (1).

•  М о н та ж  с  п о м о щ ь ю  а н ке р н ы х  пл а но к  
(2).

П р и м е ч а н и е :

Б олее  п о д р о б н о е  о п и са н и е  монтажны х 
эл е м е н то в  STAR см . в разделах "М о н таж н ы е  
пр и н а д л е ж н о сти ” и "М онтаж".
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STAR -  Система сборки для линейных модулей
Размерные чертежи соединительных пластин
Соединительная пластина 0391-210-03
для с о е д и н е н и я  л и н е й н ы х  м од ул ей  
с рам ой  р а зм е р о м  -1 1 0  и -1 6 5 .

А л ю м и н ие вы й  сплав, черны й а н о д и р о в а н н ы й  

В ес: п р и б л изител ьн о  3 .5  к г

+i
осч ММ '■

1/ ■ Р азрез A - A

3 2 0 +1,0

ф- ф$ф А

-

А
у  ^  

/?=?\

Ф^Ф Ф  
■ф- ~Ф ф"

О
+
со
со

ФФФ ф ф ф
Ф- ФфФ А _*k_ /?S\ 

V  'in# ФфФ 'Ф
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Соединительная пластина 0391-210-02
для с о е д и н е н и я  л и н е й н ы х  м од ул ей  
с ра м ой  р а зм е р о м  -1 1 0  и -8 0 .

А л ю м и н ие вы й  сплав, черны й а н о д и р о в а н н ы й  

В ес: п р и б л изител ьн о  1.5 к г



Соединительная пластина 0391-210-57
для с о е д и н е н и я  л и н е й н ы х  м о дул ей  
с ра м ой  р а зм е р о м  -6 5 .

А л ю м и н ие вы й  сплав, черны й а н о д и р о в а н н ы й  

В ес: п р и б л изител ьн о  1.2 кг
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jĝ S.

'5|S'

A
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Соединительная пластина 0391-210-58
для с о е д и н е н и я  л и н е й н ы х  м о дул ей  
с рам ой  р а зм е р о м  -8 0  и -6 5

А л ю м и ние вы й  сплав, черны й а н о д и р о в а н н ы й  

В ес: п р и б л изител ьн о  1.45 кг



STAR -  Система сборки для линейных модулей
Размерные чертежи соединительных пластин
Соединительная пластина 0391-210-61
для с о е д и н е н и я  л и н е й н ы х  м од ул ей  
с рам ой  р а зм е р о м  -1 4 5  и -1 1 0 .

А л ю м и н ие вы й  сплав, черны й а н о д и р о в а н н ы й  

В ес: п р и б л изител ьн о  5.6 к г
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Соединительная пластина 0391-210-62
для с о е д и н е н и я  л и н е й н ы х  м од ул ей  
с рам ой  р а зм е р о м  -1 4 5  и -1 6 5 .

А л ю м и н ие вы й  сплав, черны й а н о д и р о в а н н ы й  

В ес: пр иб л и зи те л ь н о  6 .7  к г



Габаритные размеры угловых кронштейнов

Угловой кронштейн 
0391-140-11
для с о е д и н е н и я  3 л и н е й н ы х  
м од ул ей  с р а м о й  р а зм е р о м  
-1 1 0  и -8 0 .

К о н стр укц и я  из а л ю м и н и е в о го  сп л а в а : 
ч ер н о го  а н о д и ров ан но го

При по д готовке

Угловой кронштейн 
0396-150-02
для с о е д и н е н и я  3 л и н е й н ы х  
м од ул ей  с р а м о й  р а зм е р о м  
2х -1 6 5  и 1х -1 1 0  
или 2х -1 6 5  и 1х -165.

К о н стр укц и я  из а л ю м и н и е в о го  сплава, 
ч ер н о го  а н о д и ров ан но го

При по д готовке
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STAR -  Система сборки для линейных модулей
Габаритные размеры угловых кронштейнов
Угловой кронштейн 0391 -140-08
для всех  л и н е и н ы х  м одул ей  
с рам ой  р а зм е р о м  -1 1 0 , -80  и -65.

А л ю м и н ие вы й  сплав, черны й а н о д и р о в а н н ы й  

В ес: п р и б л изител ьн о  2.5 к г
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Угловой кронштейн 0391-150-01
для в сех  л и н е й н ы х  м одул ей  
с рам ой  р а зм е р о м  -1 1 0 , -145  и -1 1 0 .

А л ю м и ние вы й  сплав, черны й а н о д и р о в а н н ы й

В ес: пр иб л и зи те л ь н о  5 .8  кг

165

3 2 7 ,5
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STAR -  Система сборки для линейных модулей
Размерные чертежи
Стальные соединительные валы (дисковая фрикционная 
муфта)
для л и н е й н ы х  м о дул ей  с р а зм е р а м и  рам ы  -1 6 5 : тип  1, 2

для л и н е й н ы х  м од ул ей  с р а зм е р а м и  рам ы  - 8 0  и -110 : тип  3

Стальные соединительные валы (мембранная муфта)
для л и н е й н ы х  м о дул ей  с р а зм е р а м и  рам ы  -1 1 0 : тип  4

для л и н е й н ы х  м одул ей  с р а зм е р а м и  рам ы  -  80: тип  5

для л и н е й н ы х  м одул ей  с р а зм е р а м и  рам ы  -  65: тип  6

П р и м е ч а н и я  по го р и з о н т а л ь н о й  ^
у с т а н о в ке  (В е р ти ка л ьн а я  у с т а н о в ка  
по з а п р о с у )

М а кси м а л ьн ая  длина:

Типы 1, 2, 3, 4 =  3 0 0 0  мм 
Типы 5, 6 =  2 0 0 0  мм

Д и н а м и ч е с ка я  б а л а н с и р о в ка  с о гл а сн о  VDI 20 60 .
В о  врем я оф орм л ен и я  з а ка з а  укаж ите  н ом е р  
детали  и д л и н у  Lw.
П ри со хр а н е н и и  те хн и ч е ски х  д анны х во зм о ж н а  
альтернативная конструкци я  систем ы .

Вращ аю щ иеся детали  
должны иметь защ иту от 
случайного прикоснове
ния во время работы! 

Соблюдайте технику  
безопасности и меры  
предосторожности при 
работе с оборудованием!

Расчет длины  Lw для i = 1:

Р а м а  р а зм е р о м  - 1 6 5
Ти п  1, 2: LW  = M - 205 mm

Р а м а  р а зм е р о м  -1 1 0 :
Ти п  3: LW  = M - 140 mm
Ти п  4: LW  = M - 145 mm

Р а м а  р а зм е р о м  -80:

Ти п  3: LW  = M - 120 mm
Ти п  5: LW  = M - 140 mm

Р а м а  р а зм е р о м  -65:

Ти п  6: LW  = M - 95 mm

Lw = Общая длина
соединительного вала (mm)

M = Межцентровое расстояние 
междулинейными 
модулями (mm)

i = Передаточное число (-)

З на чен и е  то р с и о н н о й  п р уж и н ы  CT и 
м а кси м а л ьн а я  ча сто та  вра щ ени я  nmax

n (1/m in) М акс. ча сто та  вращ ения nm

L (mm)
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Н о м е р а  д е та л е й  и р а зм е р ы

Тип Н ом ер  детали  

ф A  

(m m )

Разм ерь 

ф  B  

(m m )

1 Крутящ ий м ом ент 

(Nm)

М а с с а

(kg)

Э л а с ти ч н о с ть

Aka А kw 

(m m ) (grad)

М ом е н т  

инерции 

( ■ 1 0 -5 k g m 2)

1 0391-510-00 147 35 H7 400 7 + 13,5 /  m 2,6 1 2334 + 2,06 . LW

2 0391-510-01 147 35 H7 400 8 + 6 /  m 2,6 1 2487 + 1,02 . LW

3 0391-510-02 110 18 H7 100 3 + 4,6 /  m 1,8 1 330,3 + 0,44 . LW

A ka = о се в а я  эл а с ти ч н о с ть  (m m ) 
А к ^  =  у гл овая  эл а сти ч н о сть  (g ra d )

Стальной соединительный вал (мембранная муфта)

Н о м е р а  д е та л е й  и р а зм е р ы

Тип Н ом ер детали Разм еры К рутящ ий  м ом ент М а с с а М ом е н т

ф  A DBф инерции

(mm) (m m ) (mm) (Nm ) (kg) ( ■ 10-5 k g m 2)

|0 3 9 1 -510-03 99 18 H7 52,0 160 3,4 + 8 /  m 580 + 0,62 . Lv

5 0391 -510-04 69 18 H7 39,0 40 1,29 + 4,9 /  m 103 + 0,19 . Lw
6 5-00-519130 59 16 H7 39,0 20 0,971 + 3,7 /  m 63 + 0,089 . Lw
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STAR -  Система сборки для линейных модулей
Монтажные принадлежности
Общая информация В о врем я м о нтаж а  и креп л ен ия  с о е д и н и 

тельны х эл е м е н то в  соб л ю д а й те  м а кс и 
м альны е м ом енты  затяж ки  для винтов, 
у ка за н н ы е  в табл ице .

М о м е н ты  з а т я ж ки  для 
у с та н о в о ч н ы х  в и н то в 8.8 M 4 M 5 M 6 M 8 M 1 0 M 1 2

© Nm 2,7 5,5 9,5 23 46 80

Анкерные планки
О кси д и р о ва н н а я  сталь

В се  а н ке р н ы е  планки м огут  ф и кси ро ваться
и для ве р ти ка л ь н о го  вар иа нта  монтаж а.

Р а зм е р  р ам ы  -8 0

258

> > > > > <> >

21 27 27 54 54 27 27

Н ом е р  д етали

0391-710-03

Р а зм е р  рам ы  -1 1 0

Н ом е р  д етали

(1): 0391-710-01
(2): 0391-710-00 

Профиль согл. DIN 508

>/•>*
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Р а зм е р  р ам ы  -1 6 5

Н ом е р  детали

0391-710-04

Профиль согл. DIN 508

Переходники

А л ю м и н и е вы й  сплав, 
черны й а нод и рован ны й

Р азм е р  р ам ы  -1 1 0

Н ом е р  д етали

0391-750-14

Р а зм е р  р ам ы  -1 6 5
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Запрос/Заказ
Rexroth Star GmbH 

D-97419 Schweinfurt

Telefon (0 97 21) 9 37-0 
Telefax (0 97 21) 9 37-350 
(прямой)

Линейные модули "STAR"

П р и м е р  оф о рм л ен и я  за ка за : л ине йны й  м одуль

Д ан н ы е  д л я  з а к а за

Л и н е й н ы й  м о д у л ь  МКК 25-110 
(Номер детали): 1160-260-10, 1310mm

с  ш а р и ко во й  ре л ь со в о й  н апр авл яю щ ей  М К К  2 5 -1 1 0

О пи сан и е  

Обозначение линейного модуля 

MKK 25-110, длина = 1310 mm

И сполнение  = MF01 с монтажной опорой и двигателем, монтируется согл. рис. MF01

Н ап р авл я ю щ ая  = 01 Ш ариково-рельсовая направляющая

П ривод  = 03 Шариковинтовая пара 32 х 20
Каретка = 01 Каретка длиной LT = 310 mm
Соед . с  д ви гател ем  = 01 с монтажной опорой для двигателя MKD 71 В-061
Д вигатель  = 11 Двигатель MKD 71B-061

Уплотнени е  = 20 с ленточным уплотнением из стальной жести

1 В ы кл ю чате л ь  = 15-R+ 390 mm механ. выключатель, точка срабатывания: справа + 390 mm

2  В ы кл ю чате л ь  = 11-R- 290 mm PNP - Размыкатель, точка срабатывания: справа - 290 mm
3  В ы кл ю чате л ь  = 15-R- 390 mm механ. выключатель, точка срабатывания: справа - 390 mm

Кабельны й  канал = 20, 1200 mm Кабельный канал (свободный), длина = 1200 mm

Ш тепсельны й  разъ ем  = 17 Штепсельный разъем на стороне выключателей

Вклю чаю щ и й  кулачок = 16 с включающим кулачком для активизации выключателей

Д окум ентация  = 03 схема отклонения хода для шариковинтовой пары

Заполняется заказчиком: Запрос □  /  Заказ □
Л и н е й н ы й  м о д ул ь  ___

(Номер детали): ____

И сполнение

Н ап р авл яю щ ая

П ривод

Каретка

С оед . с  д ви га те л е м

Д вигатель

Уплотнение

1 В ы кл ю чател ь

2  В ы кл ю чател ь

3  В ы кл ю чател ь  

Кабельны й  канал 

Ш тепсельны й  разъ ем  

Вклю чаю щ и й  кулачок 

Д окум ентация

Длина

m m 

m m 

m m 

m m

Единичны едетали:

С и с те м а  сое динени й

(Номер детали): ___

Количество деталей
Примечания:

П рием : ____ ш тук, в м есяц, в год, п о  заказу, ил и  _

Отправитель:
Ф и р м а: _______

Адрес: _______

О тв.лицо:

Отдел:

Телеф он:

Ф акс:

mm
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Rexroth
Bosch Group

При составленииданногоиадания особоевнимание 
уделялосьточности содержащейся в неминформации. 
Однако мы не несемникакой ответственности за 
ущерб, возникщийпопричиненеполнаты или 
нефстовэрностиинформацм.

Поставки идрутевицыуслугосущэсгаляюгся 
наобшихусловиях; к^орыеуказ^1вают'сявпрайс;-листах 
и в подтверждении заказов.

Таккакнашеоборудованиепосгоянно совершенствуется, 
мы оставляем за собой право на внесение изменений 
безпредваригельногоувефмления.

Перепечаткаданного издания или его выдержек 
допускаетсятолько снашего разрешения.

л
REG.-NR.
1617-03

R e x ro t h  S t a r  G m b H
D-97419 Schweinfurt

Телефон

Телефакс
(всеобщий)

Телефакс
(прямой)

Интернет:

(0 97 21) 9 37-0 

(0 97 21) 9 37-275

(0 97 21) 9 37-250

www.rexroth-star.com

Линейные модули 
RRS 82 402/11.99

Rexroth

http://www.rexroth-star.com

